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Einleitung

Technische Daten

Dosimeter—Auswertegerst RDC III A

Allgemeine technische Perameter

Leistungeparemneter

Bestindigkeit und Festigkelt gegenilber Umwelteinfliiseen
RDC IITI D

Allgemeine technigche Parameter

Leistungsparameter

Bestbndigkeit und Festigkelit gegenliber Umwelteinflilasen
RDC IIT N

Allgemeine technische Parameter

Leistungspaveneter

Besténdigkeit und Pestigkeit gegeniiber Umwelteinfllisgen

Aufbau des Dosimeters RDC III D

Aufbau des Gamma-Neutronen-Dogimetera RDC III D
Aufban des Dopimeter—Augwertegerdtes RDC III A
luBerer Aufbau

Aufbau des Oberteiles, kpl.

Aufbau der Dogilmetereingebe

Dosimetereingabe

Aufbeu der Flihrung, kpl., (siehe Bild 21)
Aufbau des Verachlusses (siehe Bild 22)

Aufbeu des Eingangsbausteines (siehe Bilder 23 und 24)
Aufbau der elekitronischen Funkitionsgruppen
Aufbsu des Auswertegeriit—-Netzteiles RDC III N
AuBerer Aufbau

Aufbau des Chassls (siehe Bildexr 36, 37 und 38)

Funktionsprinzip (eiehe Ubexsichtesschaltplan Bild 39)
Dogimeter-Auswertegerdt RDC III A

Hepverfahren

Kalibrierung

Steuerschaliung

Betriebsgpannungserzeugung

Tunktionsprinzip des Auswertegerdit-Neitztelles RDC IIL N

Funktionsbeschreibung und elekitrische Priifung an Hand des
Stromlaufplanes

Funktionsbeschreibung und elektrische Priifung des RDC III A

Funktionsbeschreibung des RDC III A

Funktionsbeschreibung von Eingangsbaustein
(Sach=Nr. 548 960.2) und Mefschaltung (Sach-Nr. 548 880.2)

Funktionsbeschreibung des fotometrischen Verstirkers
Punktionabeschreibung des Millexintegrators

Funktionsbeschreibung der Steuwerachslitung S2
(Sach=Nr. 548 890,7)

Kombinatorische Logik
Frequenztelilex

Funkitionsbeschreibung der Steuerschaltung 51
(Sach-Nr. 548 885.1)

Start/Stop=Schalter mit KurzschluBsicherung und Startverriege-

lung bei eingeschaslieter Kslibrieraufforderung
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Sehaliung sur Auglisung dewn ERalibrieraufforderung beim
Einschalien des Gerdtes und nach kurzzeliiger Unterbrae=
chung der Speisespannung

Kelibwlernetzwerk, Kalibrierapeicher und Sehaltung
sur Erzeugung von Schreibimpulsen

Sehaltung zux Hellsteuerung dex Lichtemitteranzeige
nach Abgchluf des MeBvorgenges bazw. der Punktions~
kontrolle

Schalter zur Anzeige Doglmeteravswertung®”
Zéhlfrequenzgenerator

Funkiiongbeschreibung der Zihler-Anzeige=Einheit
(Sach=Nr. 548 895.6)

Zihler

Dekodiexrung

Mefwertdarstellung

Zshlerriickstellung

Digitale MePwertbegrenzung :
Funkvionabeschreibung der Schaltstufe (Sach=Nir. 548 920,0)

Fonktionsbeschreibung der Netzplatte (Sach=Nr. 548 930.5,
davgestellt auf 025 040.1) ,

Funktionsbeschreibung dex Verbindungeplatte
(Bach=Nr. 548 925.8, davgestells guf 025 040,1)

Funkiionsbeschreibung des Transverters (Sach-Nr. 548 900.8),

bestehond aus Trangverter 1 (Sach=Nr. 548 905,7) mit Platte, kpl.,

(Sach=Nr. 548 901,6) und Transverter 2 (Sach=Hr. 548 916.1)
Bingohalttriggen

Stromgenerator filr Schalttrenslator-Keskade, Regeltransistor
und Speicherkondensator

Schalttrangistor-Kagkade und Primdrgirombegrensung
Sperrachaliong

Pausengenevator

Vergleichagchaltung
Helzptromkreis=Kursschlupeicherung

Funlktionsbeschreibung der Dogimetereingabe (11.10)
(e@iehe Bilder 19 his 22)

FPunktionskontrolle und elektrische Priifung des Dogimeter—
Auswertegerites RDC IIL A

Voxrbereitende Arbeiten
Tunlktionsgrobkontrolle

Megaung der Stromasufnahme

Prifung der Schutzdiode VIN gegen Vexpolung dexr Betriebsapennung
Tunktionagrobkontrolle, Kalibrierung

Uherstensrungafestigkels

Rurzsehludfestigkeit

Abgleich des Auswertegerites

Kontrolle der intermen Betriebsspannungen

Dogimeterheizspannung und Betriebsspannung 5 V

Abgleich dex Generatorfrequensz

Kontrolle der Dogimeterheizzeit

Abgleich der Dunkelstromkompensation

Kontrolle des Dunkelgtromes des Lichtdetektors, der Isolationsg—
gtroue, der Offsetapannung der Bingangsgtufe und der Funktion
deg Tntegraitors

Nullpunktkontrolle des Analogwertepeichers

Abgleich dex Bmpfindlichkeit

Kontrolle der Trensveriterstenerung

Kontrolle der Ziffernanzeige

Indpriifung

Mmkiionsbegchreibung vnd elektrigche Priifung des Avaswertegerit-—
Netztelles RDC ITI W
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Funktlonsbeschreibung des Auswertegerdi-Netztelles RDC IIT H
Blektrische Prifung des AuswerbtegerBi-Netzteiles RDC III N
Leerlaufavesgangespannung

Auggengespannung bel Belestung

Instendesetzungehinweise

Tnestandsetzungehinveige filr das Dosimeber-Auswertegeriit RDC IIL A
Allgemeine Hinweilse

Offnen des Dosimeter—Auswertegeriites zur Insgtendsetzung
Systematik der Fehlersuche

Wechseln der Baugruppen Transverter, Steuwerschaltung S1 und 82,
Mepschaltung vund Zihler—Anzeige=Einheit .

Wechgeln dex Verbindungsplatte

Wechseln von Netzplatte und Schalitstufe
Wechseln des Eingengsbeusteines

Wechseln der Dosimetereingabe
Instendsetzungshinwelse flir die Dosimetereingabe

Weohseln von Stiftschraube (20.18), Drehfeder (20.24),
Buchse (20,22) und Gleitscheibe (20.,20) (siehe Bilder 19 und 20)

Wechseln von Bedienknopf (19.1), Achse (19.29), Gleitscheibe
(19.27) und Ragbscheibe (19.25) (siehe Bild 19)

Wechseln von Zugmegnet (22.37) (silehe Bilder 19 und 22)
Wechseln von Ansohlag (19.20) (siehe Bilder 19 und 21)

Wecheeln von Klotz (19.3) und Schutzrohrkontakte K1 bis X3 (20.1)
(siehe Bilder 19 und 20)

Wechseln des AnsgchluBkabels (11.15)

Wechseln der Platte fiir Sicherung und der Durchfithrungsfilter
(siehe Bilder 11 und 13 bis 16)

Wechseln der Gummifedex

Wechseln des Griffes (siehe Bild 19)

Wechseln der Rippenplatten (siehe Bild 42)
Instandsetzungehinweise filir dag Auswertegertit-Netztelil RDC IIL N

Allgemeine Hinweise zur Montage des Auswertegerdi-Netzteiles
RDC III N (siehe Bild 35)

Wechsel der NebtzenschluBschnur (35.7) (siehe Bilder 35 bis 37)
Wechseln von Beugruppen (siehe Bilder 35 bis 37)

Aufetellung erforderlicher MeBgerdte, Priifmittel und Prifhilfs-
mittel

MepPgertite, Prifmittel und Prifhilfamittel fiir elekitrische Prif-
und Abgleicharbeiten

Priifmittel flir mechanische Priif- und Binsgtellarbeiten

Erléuterungen zu den Bildern und Tabellen

49
50
50
50

5
51
1
51
51

52
52
53
53
54
54

54

54
55
55

55
55

56
56
51
57
57

51
57
58

58
58
29
59




Anlagpgens

Bild 7 bisg 39
Tabelle 5 und 6

Bild 40 bim 44

Pogition der Bauelemente

Mepschalibung 548
Stenerachaltung $1 548
Steuerschaltung S2 548
Zdhler-Anzeige=Einhelt 548
Trangverbter 548
Trongverter 2 548
Schaltatufe 548
Verbindungsplatte 548
Netzplattie 548
Tingangsatufe 548
Leiterplatite, best.

(Kondensatorbsugtein) 521
Leiterplatite, best.

(Kondensatorbanatein) 521

Schaltteillisten

RDC IIT A, Baueinheiteniibersicht

BE 01 Leiterplatte 548
BE 02 Leiterplatte 548
BE 03 Leiterplatte 548
BE 04 Leiterplatte 548
BE 05 Platte, kpl. 548
BE 06 Leiterplatte 548
BE 07 Leiterplatte 548
BE 08 Schaltstufe 548
BE 09 Verbindungsplatte 548
BE 10 Netuplatbte 548
BE 11 Diode mi% Kithlkorper 548
BE 12 Eingangsbaustein 548
BE 13 Fingangsstufe 548
BE 14 Kabel, kpl. 548
BE 15 Oberteil, kpl. 549
BE 16 Platte, kpl. 549
BE 17 Winkel, kpl. 549
BE 118 Klotz, kpl. 549
BE 19 Platte, kple. 549
BE 20 Kabel, kple 549

RDC IIT N, Baueinheiteniibersicht
BE 01 Gehiuge, montiert 521
BE 02 Chassis, montiexrt 521
BE 03 Leiterplatte, best, 521
BE 04 Leiferplatte, best. 521

BE 05 Gleichrichterbaugtein 521
BE 06 Gleichrichterbaugtein 521

MS%.

880,2
885,
890,7
895,6
905.7
9161
920,0
925.8
930.5
97341

095.3

096.,1 Bl, 1 und 2

880,2,
8851,
89047,
8956,
9016
905,74
916.1,
920,0
925,8
930,.5
934.6
960,2
9731
979.7
029,2
046.0
1734
502,2
529.7
531.7

MeBschaltung
Steuerschaltung 851
Steuerschaltung 82
Zéhler—Anzeige=-Einheit

Transverter 4
Transverter 2

085.7
092,0
095,.3 Kondensatorbaustein
096,71 Kondensatorbaugtein
098.6
099.4




Stromlaufpline
Auvswertegextit RDC IIT A

MeBschalbtung
Steuerschalitung 51
Steuerschaltung S2
Zéhler-Anzeige-Einhelt
Tranaverter
Schaltstufe
Eingengsbaustein

Stromversorgung

Gleichrichterbavgtein
Gleichrichterbaugtein

- 6

025 040.1

548 880.2
548 885.1
548 890,7
548 895.6
548 900.8
548 920.0
548 960.2

025 044.2

521 098,6
529 099.4

Inhalteverzeichnis B-Satz RDC III A/N

/84 a

549 807.4




1e Binleitung

In Verbindung mi% Gemma=-Neutronen—Dogimetexrn RDC III D ist das Dogimeter~Aunswertegerst

RDGC III A ein KerngtrahlungsmeBgertit gur Beastimmwng der bedi Handlungen im aktivierten Gelin—
de oder nach einer Kernwaffendetonation euftretenden Gamme- und Neutronenstrahlungsdogis

im Bereich 3 bis 1500 R 1 o Dag Binsatzgebiet umfsft die individuelle Pergonendosimetwie

und die operativ-taktische Dosimetrie unter feldmtifigen Bedingungen.,

Die Gamma~Neutronen=Dosimeter RDC III D beruhen suf dem Prinzip der Thermolumineszenz, bei
der die EBigenschaft bestimmbter phosphoreszierender Substanzen (2o Bo Car sMn) genutzt wird,
die absorbierte Pnergie ilonisierender Strahlung ilber ldngere Zeit zu spelchern und bei Bi—
wirmung (im vorliegenden Pall auf etwa 350 C) in Form von Lumineszenzlicht wieder abzuge-
ben. Sie sind sowohl fiir Gamme~ als auch Ffiir Neutronenstrahlung empfindlich, Die Neutronen=
empfindlichkeit wird dabei nur in Verbindung mit der Trageweise - wnter der Kleidung divekt
am Korper der zu iiberwachenden Permonen = erreicht, indem die vom Korper riickgestreuten
Neutronen geringer fnergie (thermische Neutronen) zur Anregung dienen (sog. Albedu=Dosime-
ter),

Das Dogimeter—Auswertegerdt RDC IIL A enthdlt die zur Auswertung der Gamma=Neutronen-Dogi-
meter RDC ITI D notwendigen mechanischen, fobometrischen und elektronischen Baugruppen.

Das Gamme~Neutronen=Dogimeter RDC III D wird im Dogimeter-Auswertegerst RDC IIT A autome-
tigch gebfinet, in den Strehlengang des fotoelektronischen Wandlers trangportiert und elek-
trisch kontaktiert, Damit wird dex Auvswertevorgang gestartet, widhrend eines definierten
Zeitintervalles die Heizspennung der Dosimeterheizwendel gugeflithrt, die Integration und Ana-
log=Digital=Wandlung des elektrischen Signals, das dem emittierten, dosisproportionalen
Licht entapricht, vorgenommen und das MeBergebnis mittels einer vierstelligen Ziffernanzei-
ge dargestellt

Entsprechende elekironigche Verriegelungen sorgen dafiir, daP nach jeder Inbetriebnahme oder
Unterbrechung der Energieversorgung vor Auswertebeginn zwangeweise die Kalibrierung der
MePempfindlichkeit ausgelost werden muB, die dann automatisch ablduft.

Die Energievergorgung des Dogimeter=Auswertegerdtes RDC III A erfolgt wahlweise aus exter—
nen Kfz-Batterien, anderen geeigneten Gleichspannungsquellen, aus Kfz—Bordnetzen oder Bord—
netzen der Panzertechnik ohne Umschaltung im Betriebsspannungsbersich 10,8 bia 33,6 V.

Netzbetrieb 127 V/220 V, 50 Hz bzw, 60 Hz,ist water Verwendung des Auswertegerdt=Nebzteiles
CRDC III N mbglich,

2. Technische Daten 2)

2.1, Dogimeter-Auswertegerdt RDC III A

20701, Allgemeine technische Parameter

Stromversorgung

= Betrieb durch externe Kfz=Batterie bzw. ein
KmeBOPdneu?9 Bordnetz von Panzertechnik
odex durch eine beliebige externe Gleich-
spannungsquelle im Bedriebsspannungsbereich

Betriebgsspannung 10,8 V bis 33,6 V
Polaritst Minug=Pol am Chasgais
Leisgtungsaufnahme B 26 VA

1) 4R = 0,258 » 1073 o/ke

2) Vertrauenswahracheinlichkeit fir Pehlerangaben: 95 % (20 )
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= Netazbetrieb

Abmessungen

Magse

2:1.20, Leigtunggparameter

Dogismefbereich

libersteverung
Anzeige
MeBzeit

Zuldsgiger Grundfehler unter klimatischen
Normalbedingungen

Anbeizzelt (Einlaufzeit)
Kalibrierung

Nullpunkteinpotellung

Gebrauchslage

127/220 V, 50 Hz bzw. 60 Hz, UBber externe
Stromversorgung mibttels RDC III N

2 278 mm x 205 mm x 214 mm
2 11 kg

3 bis 1500 R (es ste%i die Bezelchnung "R
f£iir die Finheit rem)

iibersteuerungefest
Ziffernanzelge
20,4 bis 28 s in Abhéngigkeit vom MeBwexrt

15 % vom MePwert 3 R

1 min

Vergleich mit intermer Kontrollichiquelle
erfolgt automatisch bei Durchflihrung der

Funktionskontrolle

automatisch

beliebig, Einschrinkungen durch Forderung

nach Ablesbarkeit der Ziffern und der Bedie-
nung der Dogimetereingabe

it und Festigkeit gegeniiber Umwelteinflilggen

Arbeltstemperaturbereich

max, zuldssige Umgebungsiemperatur
bei ausgeschaltetem Gerht

Begténdigkeit gegeniiber Reif und Tau,
Seenebel

Bestindigkeit gegeniiber erhthier Luft=
feuchte

Fegtigkeit gegenilber verringertem Luftdruci

Lagerungsfestigkelt

Lagerfihigkedit
Spritzvasserfestigkeit

Festigkeit gegeniiber dem Eindringen
von Staub

Begtiéindigkeit gegeniiber Pilzen
Beaténdigkeit gegenilber Gamma-Untergrund-

gtrahlung bis zu einer Dosgisleistung
von 5 R/h

2020 RDC III D

20.2.1. Allgemeine technische Pearameter

Abmegsungen
Mapse (ohne Tragetasche)

wiederholte Verwendbarkeit

D 1 rem = 1072 sy (Bievert)

=50 bis +50 °¢
65 °¢ (mex. Einwirkungsdauver 2 h)
gewthrlieintet

unter Beachtung der Prlifbedingungen bis ?8 %
rel. Peuchte bei 50 °C (s, TLB Nr., 58229
gewdhrlelstet

ble 26,7 kPa (=~ 200 Toxr)

Lagerung in massiven, nicht heizbaren Lager-
rBumen zZuléssig

4 Jahre
gewthrleistet

gevidhrleistet
gewdhrlelastet

gewdhrleigtet

A

56,5 mm x 25 mm % 17 mm
220 g

bisg 250 Auswertungen




2»2020 LeiStun ..
1)

Dosismefbereich
Dosisleistungeabhiingigkeit
NeutronenfluBdichteunabhiingiglceit

Zuléssgige MeBfehler

Grundfehlex

Y=Bestrahlung
n-Bestrahlung odexr
kombinierte Bestrahlung

Zugatzfehler
Fehler infolge Restlicht

Fehler infolge Aktivierung durch
Neutronen im gesamten DosismeBbe=
reich (tritt nur suf, wenn die zu-
vor gemessene Dosis durch Initisl-
strahlung hervorgerufen wurde)

Fehler infolge Untergrund (micht durch
Strahlung hervorgerufen) im gesamten
Lagertemperaturbereich

Fehler durch Abnahme der mittleren
Dosigempfindlichkeit eines Kollekiivs
von = 100 Dosimetern

durch Ausheizen

durch Fading im Temperaturbereich
=20 big +50 °C

fiir eine Padingzeit von 10 min bis
5 h nach kurzzeitiger Bestrshlung

Zusatzfehler bei grofen Fading-
zeiten (5 h bis 30 Tagen)

durch Pading im Temperaturbereich
=50 big =20 ©C

Zusatzfehler fir eine Fadingzeit
von 10 min bis 30 Tagen

Fehler durch Verdnderung der mittleren
Empfindlichkeit im Arbeitstemperatur—
bereich

22203, Begtindigkeit und Pestig

Arbeitstemperaturbereich
Max. zZulédssige Umgebungstemperatur

Begtindigkeit gegeniiber Reif und Tau,
Seenebel

BestHndigkeit gegeniiber erhthter Luft~
feuchte

1) in Verbindung mit dem Gerdt RDC IIT A

3 bis 1500 R
gepriift bis 10° R/h

12 n
geprUft bis 5 ¢ 10 g
cm® o 8

20 %
25 %

1 % des vorangegangenen Dosismefwertes im
gesaﬁten Dogismep- und Arbeitstemperaturbe=
reic

1 % des vorangegangenen DosismeBwertes.

Nach einer Dogismessung von = 500 R, die in-
folge Initialetrahlung auftrat, ist nach

£ 48 h eine Zusatzausheizung erforderlich,
wenn anschliefend kleine Dosiswerte gemessen
werden sollen.

1 R innerhalb von 6 Monaten

10 % bis 100 Ausheizungen
20 % bis 250 Ausheizungen

i+

10 %

10 %

=50 big +50 °¢
+65 9¢

gewdhrleistet

unter Beachtung der Priifbedinguagen bis 98 %
rel, ‘Feuchte bei 35 °C gewdhrieistet




= 40 =
Peatigkelt gegenilber var@ingertem
Luftdruck
Lagerungefestigkelt

Lagerfihigkeit
Téu@hwasserdichthait

Pestigkeit gegeniiber dem Eindringen
von Staub

Bestindigkeit gegenilber Pilzen

2030 BDC IIT N

203010 Allg

emeine technigche Parameter

Nennbetriebsspannung

Zuldssige Abwelechung von der Nennbetriebsg-
spannung

Abmessungen

Magse

203.2, Leistungaparameter

Leigtungsaufnahme
Avsgangagleichspannung
Ausgangsglei.chapannung

abgegebene Lelstung

bis 1,33 kPa (= 10 Tory)

Lagerwng in mesgslven, nicht heizbaren
Lagerriumen zulidssig

5 Jahre
gewdhrleistet bis. 41 h in 1 m Wassertiefe 1)

gewdhrleistet 2)

gewBhrlelstet

220 V im Innexn des Gerdtes umklemmbar
127 Vv

MO %, "’”20 7{7
£ 245 nm x 185 ma X 94 mm
2 5 kg

mex. 55 VA
max. 33 V
min. 12 V
max. 26 VA

20303, Bestiindigkeit und Pestigkelt gegeniiber Umwelteinflilssen

Arbeitstemperaturbereich

Max., zulidissige Umgebungstemperatur bei
auggeschalietom Gerdl

Begtdndigkeit gegenilber Reif und Tau

Bestindigkeit gegenliber erhthter Luft-
feuchte

Fegtigkeit gegeniiber verringertem Luftdruck

Lagerungsfestigkeit

Lagerfihigkedit

-50 bis +50 °¢

65 °C (max., Einwirkungsdesuer 3 h)
gewdhrleistet

unter Beachtung der Prifbedingungen bis
98 % rel. Feuchte bei 25 °C (s. TLB Nv,
58231) gewdhrleistet

bis 26,7 kPa (=~ 200 Torx)

legerung in massiven, nicht heizbsren Lager=
rédumen zuléssig

3 Jahre

1 geringe, nicht die Punktion beeintréchiigende Wassermengen in der Kassette sind zuldssig.

2) geringe, nicht die Funkition beeintriéchtigende Staubmengen in der Kassette sind zulissig.
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3. Aufbau des Dogimeters RDC III

3.1, Aufbau des Gamma-Neutronen-Dosimeters RDC III D

Das Gamma-Neutronen-Dosimeter RDC IITI D (siehe Bilder 7 und 8) besteht{aus dem Kassettenge-
héuse (7.,2) und dem Einsatz (8.5), in dem die Soffitte (7.5) befestigt ist. Ein Dichtring
(8.4) em Einsatz verhindert das Eindringen von PFeuchtigkeit und anderen Verunreinigungen
und erschwert zusammen mit dem Bremselement (8.8) das unbefugte Uffnen des RDC III D auPer—
halb des RDC III A.

Auf der KasseltengehBusegrundfléche befindet sich die laufende Nummer (7.1) des Dogimeters.

Die Soffitte ist hermetisch abgeschlossen und besteht aus einem Glasrohr (8.2), in dem kon-
zentrisch angeordnet eine eng gewickelte Drahtwendel (8.6) untergebracht ist. Diese ist mit
dem Leuchtstoff und einem neutronenempfindlichen Zusatzstoff beschichtet. Die Enden der
Drahtwendel sind mit metallischen Kontaktkappen (8.1) verbunden.

Im Einsetz befindet sich ein Bleieinmatz (8.3) zur Korrektur der Gamma~Energieabhiingigkeit.
Eine Folie (8.7) isoliert den Bleieinsatz gegeniiber den Kontaktkappen. Zur Korrektur der
Neutronen—Energieabhiingigkeit besteht der Einsatz aus einem Material, das mit neutronenab-
sorbierenden Zusdtzen versehen ist. Der welterem Korrekiur der Gamme-Energieabhingigkeit
dient eine Bleieinlage (7.4) in der aus Spezislgewebe hergestellten Tragetasche (7.3).

Die Gamme-Neutronen-Dosimeter RDC III D werden um 180° versetzt an der Innenseite des Feld-
dienstanzuges getragen. Dabel ist das Kassettengehiduse mit der flachen Seite zum Korper des
Tréigers gerichbet, Durch diese Anordnung wird die Neubtronendosimetrie nach dem "Albedo=Prin-
zip" realisiert.

3.2, Aufbau des Dosimeter—Auswertegertites RDC III A

3.2.1. AuBerer Aufbau

In den Bildern 11 und 12 sind des Auswertegerdt RDC IIL A und das Unterteil dargestellt,
Das Auswertegerdt RDC III A besteht in seinem #uBeren Aufbau sus folgenden finf Baugruppen:

1. Oberteil, kpl, (11.9)
2. Unterteil, kpl. (11.1)

3. Tasche (11.2)
4. Tasche (11.11)
5. Deckel (11.12)

Das Oberteil, kpl., (11.9) trbgt sémbliche flr die elektrische Punktion des Gerstes erfor—
derlichen Bauelemente. Es ist ‘in das Unterteil, kpl., (11.1) hineingesteckt und durch viar
Schrauben (11.8) fest mit diesem verbunden. Eine Dichtung (12.6) schiitzt den Innenraum der
verschraubten GehHuseteile vor dem Eindringen von Spritzwasser und Staub.

An der Vorderseite ist rechts die Dosimetereingabe (11.10) mit dem Bedienknopf (11.7) ange~
ordnet. Die linke Seite triégt oben des Penster (11.4) fiir die digitale Anzeige. Auf dem Ge-
hdusevorsprung unter dem Fenster befindet sich der Deckel (11.6) iiber dem Trockenmittelraum.
In den Deckel eingespritzt ist die "Kurzbedienungsanleitung" fiir des Gerdét.

Dag Gerdt wird mit dem Bordnetz eines Kraftfahrzeuges bzw., der Panzertechnik oder mit dem
Auswertegerdit-Netzteil RDC III N iiber das AnschluBkabel (11.15) elektrisch verbunden.

Un die bei mechanischer Beanspruchung auftretenden StoBe zu démpfen, ist das Unterteil (12.4)
iiber 8 Gummifedern (12.3) in einem Schwingrabmen (12.1) aufgehingt,

An der Unterseite des Schwingrahmens sind vier flache GummifiiBe angeschraubt, Die GumumifiiBe
verhindern das Weggleiten des Gerdtes bei der Bedienung auf glatten ebenen Flichen.
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VWenn das Gerit gemeinsam mit dem Auvesweriegeridt=Netazteil RDC III W betrieben wird, sitzen
die GummifiiBe formeschliisgig in emtesprechenden Aussparungen an der Obersgeite des Netztelles.
Durch zwei in die Aussparungen (11.14) an den Seiten des Schwingrabmens eingreifende Haken
wird ein Kippen des Auswerbegeridtes auf dem Netzteil verhindert.

PFiir den Betrieb 1lun fahrbarer Technik und fiir die Montage befinden sich 8 Bohrungen mit Ge=
winde M6 an der Rilckwand des Schwingrahmens.

Der Griff (11.5) zum Tragen des Gerdtes liegl in einer Aussparung an der Oberseite des
Schwingrshmens., An der linken und rechten Innenseite des Rabmens ist je eine Tasche angeord-
net, In der linken Tasche (11.2) befindet sich das Ersatztrockenmittel. In der rechten Ta-
gche (11.11) sind ein Pinsel zum Reinigen dexr Dosimeterkassette, zwel Wischer, das Begleit-
heft und die Kodeschablone untergebrachi. Beide Taschen gitzen in Fibhrungen und rasten in
der Endlage federnd in den Schwingrahmen ein. -

Die offene Seite des Schwingrahmens wird durch einen Deckel (11.12) geschlossen. Dieser Dek=
kel schiitzt beim Trensport die Bedien— und Anzeigeelemente und nimmt das Netzkabel auf.

Er wird Uber zwei Spenn¥érschliisse (11.13) mit dem Schwingrabmen verbunden. Im Betriebazu-
astand kann der Deckel auf die Riickseite des Schwingrshmens aufgesteckt uid ebenfalls mit den
genannten Spannversclhiliissen befestigt werden.,

3,2.2. Aufbau des Oberteils, kpl.

In den Bildexm 13 bis 16 ist das Oberteil, kpl., dargestellt. Das tragende Element des Ober=
teils, kpl., ist dag mit Oberteil (13.19) bezeichnete vordere Teil des Al-Druckgufgehiuges,
Auf ihm sind folgende Baugruppen montiertds

Dosimetereingabe  (11.10)

Chasgsis, kple (13.5)
Platte, kpl. (13.20)
Platte, kpl. (15.3)
Platte, kple (13.13)

Die Dosimetereingabe (11.,10) ist durch die entsprechende Uffnung im Oberteil gesteckt. Sie
gtiitzt sich lber die Platten (13.16) und Winkel (13.15) im Obexrteil ab., Mit vier Sechskant-
muttern M5, die auf die Gewindebolzen (13.17) der Dosimetersingabe geschraubt und mit je
einem Pederring gesichert sind, ist sie fest mit dem Oberteil verbunden., Zwischen Oberteil
und Dosimetereingabe liegt eine Dichtung (nicht dargeatellt).

Dag Chasgis, kpl., (13.5) ist schwenkbar, Es hat U-formige Gestalt und ist mit zwei Zylin-
derschrauben M4 x 12 (14.12), die durch PFederring gesichert sgind, auf dem Oberteil befestigho
An der AuPenseite des Chasgsigbodens sitazt die Verbindungsplatte (14.11). Uber diese Leiter—
platte werden die im Chassis, kpl., befindlichen Leiterplatiten elektrisch verbunden. Das
Kabel des Eingangsbausteines und ein Pormkabel verbinden die Bauelemente des Chessis, kpl.,
mit denen dex Dosimetereingabe.

Das sichere Einstecken der Leiterplatten ist durxech seitliche Fiihrungsschienen (13.23) ge-
wihrleigstet, Sie garantieren gléichzeitig den Abstand der Leiterplatten zueinander im einge-
steckten Zustand. Die Steckerleisten der Leiterplatten ragen durch entsprechende Uffnungen
in den Chassisboden hinein. Sie stecken in den auf der Verhindungsplatte (14.11) aufgelite=~
ten Buchsenleisten. )

Im Chassis, kpl., sind folgende Leiterplattenbaugruppen untergebrachi:

Transverter (13.1)
Steuerschaltung 4 (13.2)
Steuerschaltung 2 (13.3)
HeBschaltung (13.4)

Zéhler-Anzeige=Einheit (13.18)
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Der Deckel (15.7) bildet den Abschluf des U~formigen Chassis und dient zur Arvetierung dex
Leiterplatten.

Im montierten Zustand liegt das Chapsisg, kpl., mit der aus dem Chassisdeckel herausragenden
Zunge (15.6) auf der Platte, kple., (13.20) auf, Dabei befindet sich die Zéhler—Anzeige=Ein-
heit perallel zum Oberteil. Ihre Ziffexrm und dex Indikatorsireifen sind im Fenster des Obex-
tells sichtbar. Die Platte, kple, (13.20) ist mit zwei Senkschrauben M4 x 8 am Oberteil be-
festigto, Mit den beiden Biigeln (13.22), die verschiebbar auf der Platte angeordnet sind,
wird das Chassis, kpl., verriegelt.

Die Platte, kple, (15.3) ist von innen mit 4 Senkschrauben M4 x 8 an das Oberteil ange-=
gchraubt. Sie ragt in den unter dem Penstexr vorgesehenen Raum des Obertells hinein. Sie
trégt im oberen Drittel dieses Reumes den Angchluf flir dee AnschluBkabel (16.5), zwei Durch-
fihrungsfilter (16.6) und die Sicherung (16.3) fiir das Gerdt. Im unteren Bereich des 0. g
Reumes sind das Trockemmittel (16.8) und drei Beutel (16.9) mit je vier Sicherungen unter—
gebracht. In einem Beutel befinden sich die Sicherungen fir das Gerdt (2, 5 4), in den en-
deren beiden Beuteln die Sicherungen fiir das Netzteil (T630 mA und T400 mA). Die Schaum~
gtoffplatte (16.7) liegt unter und vor dem Trockenmiftelbeutelo Sie verhindert, dep er sich
bel mechanischer Beanspruchung bewegt, und schiitzt iln demit vor Beschiddigungen durch Ab=
rieb, Der Deckel (11.6) verschliept in diesem Bereich das Gerdt vor dem Eindringen von
Spritzwasser und Staub,

Die Leiterplatten "Schaltstufe® (13.8) und "Netzplatte" (14.3) sind liber elnen Winkel und
die beiden Schienen (13.7) mit der Dosimetereingabe verbunden. Die Platte, kpl., (13.13)
trigt zwel 10polige Buchsenleisten. Sie sind die Trennatelle der Leitungen zwischen Dogime=-
tereingabe und Chessis, kpl. Uber die Steckverbindung (13.,11) werden die Leitungen vom Ein-
gangsbaustein (13.6), Uber die Steckverbindung (13.9) die Leitungen vom Klotz (19.3) (siehe
Bild 19) mit dem Chassis, kpl., verbunden.

3.2.3, Aufbau der Dosimetereingabe

30203010 _Dosimetergingabe

Der Aufbau der Dosimetereingabe (11.10) ist in den Bildern 19 bis 22 dargestellt. Sie be-
steht aus den Hauptgruppens

Filhrung, kpl. (19.10)
Verschluf (19.11)

Die Dichlung (20,11) und die Druckfeder (20,16) (Magseverbindung zwischen Fithrung, kpl.,
(19.10) und Rahmen (19.33)) sind zwischen Pihrung, kple, (19.10) und Rabmen (19.33) ange-
ordnet. Der Rahmen (19.33) besteht aus dem Gehiusetell (20.17), vier Gewindebolzen (20.15),
die verdrehungssicher eingeklebt sind, sowie den beiden Gleitlagern (20.19) und (20.,25),
{Alle Gleitlager sind mit einem warbungsfreien PTPE-Gleitbelag versehenl) Die Offnung am
Rahmen (19.33) ist mit der Klappe (19.30) verschlossen. Die Klappe (19.30) besteht sus dem
Gehduseteil (20.26), der Restscheibe (19,25) mit dem Gleitlager (19.23), der Platte (19.26)
und vier Seakschrauben M2,5 x 8 (19.24). Die Rastscheibe (19.25) und die Platte (19.26)
sind justierbar am Durchbruch des Gehiuseteiles (20,26) angeordnet und mittels der Senk-

schrauben M2,5 x 8 (19.24) miteinander verbunden.

Zwischen den Scharnierteilen des Rabmens (19.33) und dex Klappe (19.30) befindet gich je
eine Gleitscheibe (20,20), derem Gleitbelag gegen die Klappe (19.30) gerichtet istb.
(Alle Gleitscheiben sind mit einem wartungsfreien PTFE~Gleitbelag versehenl)

Die Klappe (19.30) ist durch die Achse (20.23) gelagert und mit einer Stifteschraube (20,18)
gesaichert,

Auf der Achse (20.23) befinden mich die Drehfeder (20.24) und die Buchse (20.22), die mit
einexr Senkschraube M3 = 10 (20.21) befestigt isb.
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Die Winkel, rechis (21,8) und links (21.21), sind mittels Pederwing 3 (19.31) und Zylinder=
gohraube M3 x 5 (19.32) befestigt.

Die Achse (19.29) mit Stift (19.28) und die Gleitscheibe (19.27), deren Gleitbelag am Bund
der Achse (19.29) anliegh, sind dwehbar in der Ragtecheibe (19.25) angeordnet.

Dexr Bedienknopf (19.1) mit den Ramtkugeln (19.21) und Druckfedern (19.22) ilst anf dem Vier—

kant der Achse (19.29) engeordnet und mittels der Scheibe 3,2 (19.7), dem Pederring 3 (19.8)
und der Zylinderschraube M3 x 16 (19.9) befestigb. Der Bedienkunopf (19,.,1) mit der Rasbschei-
be (19.25) gewihrleistet die vier Schalistellungen bei der Gerdtebedienung.

Der einstellbare Anschlag (19.20) besteht aus dem Deckel (19.36), den Ansatzbolzen (19.34),
den Druckfedern (19.35) und den flachen Sechskantmutitern M4 (19,37). Mittels der Zylinder—
gohrauben M4 x 16 (19.19) und Zwischenlegen der Scheiben 4,3 (19.,17) und Federringe 4
(19,18) wird der Anschlag (19,20) am Rabhmen (19.33) befestigt und wrichtet im Zupammenspiel
mit der Drehfeder (20,24) die Klappe (19.30) in die Eingabestellung aug.

Auf den vier Gewindebolzenenden (20,.15) befinden sich je ein Rundring 5 x 2 (20.12) zur
Dichtung und der Verschluf (19,11). Die Baugruppen Rahmen (19,33) mit Klappe (19.30), PFih-
rang, kpl., (19.10) und Verschluf (19.11) sind mittels der FPederrringe 5 (20.74) und der
Sechskantmuttern M5 (20.13) miteinander verbunden.

Der Winkel (19.12) ist gemeinsam mit der Schieme (19.13) eam VerrchluB (19.11) mittels der
Scheiben 4,3 (19.14), der Pederringe 4 (19.15) und der Zylindewrschrauben M4 x 16 (19.16)
befestigh, ’

Die Magnetaufnahme (19.2) ist auf der Schaliwelle des Verschlugses (19.11) angeordnet und
iiber Scheibe 3,2 (19.4) sowie Federring 3 (19.5) mit der Zylinderschraube M3 x 16 (19.6) be-
festighe

Der Klotz (19.3) bestehl aus einem Plastspritziteil mi’t aufgeklebter Hartpapierplatte (20.8).
Am XKlotz (19.3) sind die drei Schutzrohrkontakte K1 bis K3 (20.,1) und die beiden UKW-Drog-
gseln L1 uwnd L2 (20.7) befestigt. Die elektrische Verbindung ist durch das Formkabel (20,10)
und den Stecker X1 (20.,9) hergestellt. Der Klotz (19.3) wird mit den Scheiben 3,2 (20.3),
den Federringen 3 (20,5) und den Zylinderschrauben M3 x 30 (20,6) auf dem Verschlup (19.11)
befestigh. Die Liotose (20.4) zwischen der Scheibe 3,2 (20.3) und dem Federring 3 (20.5)
dient als Massepunkt fiir zwei Kondensatoren,

Die Magnebaufnahme (19.2) mit dem Dauvermagiieten (20.2) im Innexrn und der Klotz (19.3) bil-
den den elektrigchen Betriebsschalter,

Die Aufnahme (21.30) mit dem Fenster (21.31) bildet das Gehiuseteil fiir nachfolgende Einbau-
tene.

In der oberen Bohrung befindet sich der Wellendichbring 6 x 16 x 7 (21.26). Am Boden derx
Aufnahme (21,30) gind die Kontaktwinkel 1 (21.33) und 2 (21.29) angeordnet. Sie sind durch
die Drehfeder 1 (21.34) bzw., 2 (21.28) um je eine Achse (21.27) schwenkbar in je einem
Scharnier (21.35) gelagert und mittels der Senkschrauben M3 x 10 (21.36) befestight. Beide
Kontaktwinkel gind mit Edelmetall (21.50) beschichtet. Dariiber befindet sich der Schieber
(21.19), bestehend aus Plastspritzteil (21,37) und Biigel mit Zapfen (21.51). Beide Teile
gind mittels Senkschrauben M3 x 5 (21.17) miteinandexr verbunden. Der Schieber (21.19) wird
durch die Platte, kpl., (21.18) in seiner Fihrungsbahn gehalten. Die Platte, kpl., (21.18)
begteht aue der Platte (21.39), dem Rastgtiick (21.32) und dem T-Stiick (21.13). Die vier
GuBaugen der Aufnabme (21,30) dienen als Auflagefl#iche und zur Befestigung der Platte, kpl.,
(21.18). Die Befestigung erfolgt einmal mit dem Anschlag, kpl., (21.9), den Scheiben (21.12)
und den Amsatszbolzen (21.23) bzw. (21.,41), zum anderen mittels der Senkschrauben M4 x 8
(21.38).
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Der Anschlag, kpl., (21.9) besteht aus der Platte (21.11) und den Angchlégen 1 (21.22) und
2 (21.40). Der Anschlag 1 (21.22) ist liber den Gewindebolzen (21.1), die Druckfeder (21.3),
die Buchse (21.4) und die Sicherungsscheibe 3,2 (21.5) mit dem Ragtstiick (21.32) verbunden
und wird mit einer Sechskentmutter M4 (21.2) gekontert.

Die Dosimeterfithrung (21.48) mit eingeklebtem Fenster (21.49) und der mittels einer Senk-
schraube M2,5 x 5 (21.14) befestigten Klinke (21.15), ist durch die Achse (21.16) drehbar
mit dem Lagerbock (21.56) verbunden. Mit den Scheiben 4,3 (21.52), den Pederringen 4 (21.53)
und den Zylinderschrauben M4 x 8 (21.54) wird die Dogimeterfithrung (21.48) auf der Platte,
kple, (21.18) befestigh,

Die Zugfeder (21.55) ist in den voigesehenen Bohrungen der Dosimeterfithrung (21.48) und des
Lagerbockes (21.56) eingehsingt.

Die Winkel, rechts, (21.8) bzw. links, (21.21) sind mit je einer Lasche (21.7) und Scheibe
(21.20) sowie je einer Sicherungsscheibe 4 (21.6) verbunden. Die Winkel, rechts bzw. links,
sind am Biigel mit Zapfen (21.51) eingeh#ingt und durch je eine Sicherungsscheibe 4 (21.6)
gesichert, Das Schliefblech (21,.70) mit der Scheibe (24.45) und dem Hebel (21.46) ist auf
den Ansatzbolzen (21.23 bzw. 21.41) angeordnet. Befestigt wird das Schliefblech (21,10) mit
einem Federring 4 (21.24) und einer Zylinderschraube M4 x 8 (21.25) am Angatzbolzen (21.23)
gowie ilber eine Scheibe 3,2 (21.44), einen Federring 3 (21.42) mit einer Zylinderschraube
3 x 14 (21.43) am Ansatzbolzen (21.41)., Auf dem Ansabzbolzen (21.41) sitzt die Drehfeder
(21.47), die den Hebel (21.46) geschlossen hilt.

Der Verschlup (19.11) besteht sus mehreren Baugruppen und Binzeltellen, die auf dem Flangch
(22,35) mit dem eingepreBten Gleitlager (22,42), dem Zylinderkerbstift 2 x 10 (22421) und
dem Halskerbstift B3 x 8 (22.2) angeordnet sind., Im Gleitlager (22.42) wird das Zahnrad,
kpl., (22.10) gefiihrt.

Das Zehnrad, kpl., (22.10) besteht aus dem Zahnrad (22.43) und der Achse (22.23). Auf das
freie Achsende des Zahnrades, kpl., (22.10) sind die Beilagescheiben aus PTFE-Folie (22.40),
die Klinke (22.11) mit dem Gleitlager (22.41) und dem Bolzen (22,22) aufgeschoben, Die Dreh-
feder (22.19) sitzt auf dem zylinderrischen Ansatz der Klinke (22,11). Das axiale Spiel des
Zahnrades, kpl., (22,10) wird durch den Hebel (22.34) und die Scheibe (22,39) begrenzt.
Beide sind mittels der Senkschraube M 2,5 x 5 (22.38) miteinander verbunden.

Die Zugfeder 0,32 x 3,6 x 40 (22.3) ist in den Halskerbstift B3 x 8 (22,2) und in den Bol~
zen (22.22) eingehingt. Die Buchse (22.8) mit den Gleitlagern (22.25) ist mittels der Feder—
ringe 3 (22.26) und der Zylinderschrauben M 2,5 x 6 (22.27) befestigt.

Auf dem Flansch (22.35) ist der Winkel (22.36) mittels der Scheiben 4,3 (22.4), der Feder=
ringe 4 (22.5) und der Zylinderschrauben M4 x 8 (22.6) befestigt.

Der Winkel (22.36) besteht aus einem Biegeteil (22.51), dem Halskerbstift B3 x 8 (22.32)
und dem Bolzen (22.55), auf dem die Beilagescheibe aus PTFE-Folie (22.7) und der Hebel
(22.20) angeordnet sind. Die Sicherung erfolgt mittels einer Sicherungsscheibe 2,3 (22.17).

Der Hebel (22.20) besteht aus einem Bauteil (22.53) mit zwei eingepreften Gleitlagern
(22.54), der Zunge (22.52) und dem Halskerbstift B3 x 8 (22.31).

Die Zugfeder 0,32 x 3,6 x 16 A1 (22.18) wird in die beiden Halskerbstifte B3 x 8 (22.31)
und (22,.32) eingehingt.

In den Langlocherm des Winkels (22.36) igt der Zugmagnet (22.37) justierbar befestigt. Dazu
dienen die Scheiben 2,7 (22.48), die Federringe 2,5 (22.49) und die Zylinderschrauben

M2,5 x 5 (22.50). Der Anker (22.16) ruht in der Spulenbohrung des Zugmagneten (22.37), Die
Lasche (22.9) des Ankers (22.16) ist in die Zunge (22.52) eingehsngt.
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Die Schaltwelle (22.28) bestebt aus der Welle (22.47), dem Xnebelkerbstift 1,5 x 16 (22.24),
dem Ring (22,30), dem Mitnehmer (22.33), der Scheibe 6,4 (22.44), der Druckfeder

C1,6 x 11 x 5,5 (22,45), dexr Scheibe (22.46) und der Gleitscheibe (22.29), deven Gleitbelag
zur Scheibe (22.46) gerichtet iet, Die Sicherung erfolgt mititels einer Sicherungsscheibe 4
(22,1). Die Schaltwelle (22,28) ist in der Buchse (22.8) gelagert, An ihven beiden Stirmsei~
ten befinden sich Gleitscheiben (22:29), dewen Gleitbelag gegen die Buchge (22.8) gerichtet
igt und die durch je eine Sicherungsscheibe 4 (22.1) gesichert sind.

Schieber 1 (22.13) bzw, 2 (22,12) liegen im Eingvriff mit dem Zehnrad, kplo, (22.10) in der
vorgeschenen Flihrung und sind durch die Platte (22.14) mit den Senkachrauben M3 x 4 (22,15)
gegen Abheben gesichert.

3,2.40. Aufbau des Eingangsbausteines (siehe Bilder 23 und 24)

Dasg Gehduse des Eingaengsbausteines besteht aus elnem Rohr (23.6), eimer Passung (23.1), die
iiber das Rohr geschoben wird, einer Gewindekappe (23.8), in dexr sich eine Scheibe (24.13)
befindet, und einem Deckel (24.7).

In das Gehduse ist mit Hilfe von 3 Gummirundringen 36 = 3 (24.1), 2 Schalenteilen (Plagt-
gpritzteile, innen metallisiert) (24.2) und 2 Segmenten (24.3), die Bingangselektronik, be-
stehend aus Eingangsstufe (24.8) und Wandler B1 (24,12), lichidicht und stoBgeschiitzt einge=
baut. (Die Lichtdichtheit wird eret nach Einbau des Fingangsbausteines in die Dogimeterein-
gabe erreichi.) Die Bingangsstufe (24,8) besteht aus einexr bestlickten Leiterplatite (24.9)
und einer versilberten Messingplatte (24.10). Die Meassingplatte (24.10) bat Abschiymfunktion
und Haltefunkbion filr die Leiterplatte (24.9), das Relais K1 (24.11), den Kondensator (1
(24.4), den hochisolierten Lotetiitzpunkt (Teflonisolator) (24.6), das AnschluBkabel (23.3)
mit Durchftihrung (23.5) wund Stecker X1 (23.4) und den Bligel (Zugentlastung) (24.5). Dag An-
schluBkabel (23.3) wird lichtdicht durch eine Bohrung in dexr Durchfithrung (Plastspritzteil)
(23.5) nach aufen gefihrt, seine Lage wird unmittelbar hinter der Avetrittsatelle durch

zwel fest mit dem Rohr (23.6) verbundene Schellen (23.2), (23.7) lagefixiert.

3:2.50, Aufbau der elektronischen Punktionsgruppen

Die elektronischen Funktionsgruppen sind auf durchkontaktierten 2-Ebenen-Leiterplatten ange-
ordnet. Eine geringe zusHizliche Anzahl von Bauelementen ist funktionsbedingt auf entapre-
chenden mechanischen Baugruppen montiert.

Tabelle 1 gibt eine Ubexrsicht iibexr die im Gerdt befindlichen Leiterplatten (mit Auvenahme demx
im Abschnitt 3.2.4 beschriebenen Fingangsstufe),

Pabelle 13 Elektronische Baugruppen

Baugruppe Leiterplatten~ | Kontakiierung Dargtellg. | Leiterplatten=
groe Einzelteil
) Sach=Nr,

Benennung Sach=Nr, mm X mm Stecker Buchse Bild=Nr,
MeBschaltung 548 880.2 110 x 100 1 - 25 548 882,7
Steuerschaltung 31 | 548 885.1 111G x 100 1 = 26 548 887.6
Steverschaltung 52 | 548 890.7 10 x 100 1 - 27 548 892,3
Zdhler-Anzeige-
Einheit 548 895,6 110 x 90 1 = 28 548 897.2
Transverter,
bestehend ausg: 548 900,8

Transvertexr 1 548 905,7 110 x 100 1 1 29 v,30 | 548 907.3

mit Platte, kpl. | 548 901.6

Transverter 2 548 916,.1 110 % 100 1 = 31 548 918,6
Schaltetufle 548 920,0 70 = 70 Lot ogenanschl, 32 548 922,5
Netzplatte 548 930.5 70 x 70, Lotdsenanachl, 33 548 932,.1
Verbindungsplatte | 548 925.8 120 x 90 = 5 34 548 927.4

Lotosenanschl,
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330 Aufbau des Auswertegerit—Netzteiles RDC IIT N

303010 AuBerer Aufbau

Das Auswertegeriit-Netzbteil RDC ITI N (siehe Bild 35) ist in einem lackierten Aluminivm=Guf-
gehiuse (35,11) untergebracht., Dieses wird mit einem Aluminium=~GuBdeckel (35.3) verschlog-
gen, der durch vier unverlierbare Halsschrauben M6 (35.2) befestigt ist. Das Avswertegerit~
Netzteil RDC III N weist den Schubtzgrad JP X4 nach TGL-RGW 778 auf, Die Gummischnur in dex
unlaufenden Vertiefung des Aluminiumgupdeckels (35.3) gewdhrleistet den erforderlichen
Spritzwasgser- und Staubschutaz.

An der Gerdteunterseite befinden sich vier GummifiiBe (35.,12). Die dreiadrige Netzanschluf-
schmur (35.7) ist durch eine Stopfbuchsverschraubung (35.9) mit Kabeltiille (35.8) (Enick-—
gehutz und Dichbtung) an einer Schmalseibe des Gehiuses herausgefithrt. Auf dieser Seife be~
finden sich zusdtzlich die’ durch einen Deckel verschlossene Buchse X2 (35.6) filir die Aug-
gangsgleichspannung und die durch ein Schild (35.10) (Aufdruck der Sicherungsart) verdeckte
Offrnung filr die Aufnahme dex Sicherungen. An beiden Schmalseiten des RDC III I ist Jje ein
Gewindebolzen (35.4) mit unverlierbarer Rindelmutter (35.5) und Haken (35.1) zum Arretieren
des Dosimeter-Auswertegertites RDC IIL A angebrachte.

303.20 Aufbau des Chassis (siehe Bilder 36, 37 und 38)

Auf dem Chassis (36.5) sind der Transformator T (36.9), der Kondensatorbaustein A3 (36.1),
die Gleichrichterbausteine A1 (36.6) und A2 (36.7) und der Sicherungsblock (36.4) unterge—
bracht @ )

Am Transformator T1 (36.9) ist die mit X3 und X4 bezeichnete AnschluBleiste (37.7) zum Um=
klemmen der Netzspannung befestigt.

4. Funktionsprinzip (s. Ubersichtsschaltplan, Bild 39)

4.1, Dosimeter-Auswertegerdt RDC III A

4.,1.1. MeBverfahren

Mit dem Schliefen der Dosimetereingabelclappe wird der Kassetteneinsatz mit Soffitte eines

in die Dosimeterfilihrung eingelegten Dosimeters RDC IIL D in den Strahlengang des fotoelektri-
schen Wandlers transportiert und die elektrische Verbindung zu den Kontaktkappen der Soffit-
te hergestellt, Durch Drehung der Schaltwelle in die Schaltstellung <:>‘ wird die Dosimeter-
eingabeklappe verriegelt und gleichzeitig der Start des lMeBvorganges liber einen Schutzrohr-
kontakt SM, der durch ein Permanentmagnetfeld gesteuert wird, ausgelSst. Innerhalb des Liep=-
vorganges wird flir eine definierte Zeitdauer von 12 g die Heizgpannung fiir die Soffitte ein-
geschaltet und zu Beginn der Heizphase der vor dem fotoelektrischen Wendler befindliche
Lichtverschlup elektromechanisch gedffnet., Wihrend der Heizphase erfolgt die Abgabe der in
der Soffitte gespeicherten, der absorbierten ionisierenden Strahlung entsprechenden knergie
in Form von Lumineszenzlicht, Der Lichtstrom & (t) wird im fotoelektrischen Wandler in
einen proportionalen elektrischen Strom i (t) umgewandelt. Dieses Stromsignal i (%) wird un-
mittelbar dem Kondensator C1 zugefilhrt und deraus - unterteilt in drei gleichlange Zeitin-
tervalle Tz bisg T4 von je 4 s Dauer - das Zeitintegral Uy (t) gebildet., Dieses gteht am Aus-
gang des Impedanzwandlers/Verstirkers A1 als Spannungssignal Uy (t) zur Verfiigung. Das Signal
enthélt neben dem dosisproportionalen Anteil (Nutzsignalstronm iM (t)) zusitzliche Storantei-
le, herriihrend von Isolationsstrimen der hochohmigen Schaltungsteile und vom Dunkelstrom

des fotoelektrischen Wandlers. _

Zur Trennung von Nubtz- und Storanteil sind dem Heizintervsll die Kompensationgsintervalle Tq,
I5 von jeweils 4 s Dauer vor- und nachgelagert, wihrend denen auf den fotoelektrischen Wand-
ler kein Licht einwirkt und demzufolge nur der Storstrom flieBto
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Am Fnde jedes der 5 gleichlangen Zeitintervalle Tqa@@Ts wird in einer definlerten,gegeniiber
diesen Intvervallen kurzen Ubernahmezeit Tu die jeweils an A1 vorhandene Ausgangsspannung

U, (t) auf den Analogwertspeicher (Tmpedanzwandler/Verstirker A2, Kondensator C2) iibertra-
gen und danach der Koundemsator €1 durch kurzzeitiges Schliefen eines Schalters S1 entladen.
Die Ubertragung des Signales u, (t) erfolgt auf den als Millerintegrator arbeitenden Analog-
spelicher so, daPp wdhrend der Zeitintervalle Tq, T5 bei geschlossenen Schalterm S2 und S4

der nichtinvertierende Eingang (+) und der Integrationswiderstand R4 wirken und dap wihrend
der Zeitintervalle T,, T,, T, bei geschlossenem Schalter S3 der invertierende Eingang (-)
und der Integrationswiderstand R3 eingeschaltet sind. Auf diese Weise und mit dem gewshlten
Verh8ltnig der Integrationswidersténde R3 ¢ R4 = 3 ¢ 2, die eine Wichbtung der beiden Ein-
ginge von A2 bewirken, wird der StOranteil des Signales wihrend der Zeitintervalle T2 bis '.1‘4
durch das (Stor-) Signal wihrend der Zeitintervalle Tys T5 kompensiert, Damit ergibt sich
mit ausreichender Genauigkeit folgender mathematischer Zusammenhang fiir die am Ausgang von
A2 anliegende Spannungs § = Tq " Tz $ . 4D

R + R2 Tu 1 )
B(T,lﬂa’T2+T3+T44'T)_U -~ ° W0 ° 0T iy () at (441)
‘t:'.[‘,]

3 4

Zum Zwecke der Digitalisierung der Anzeige arfolgt nach Ablauf der Zeitintervalle Tq bisg T5
eine Analog=Digital-Unsetzung der Ausgangsspannung Ug ($) durch Abwdrtsintegration (Doppel-
integrationsverfahren), Dabei wird der Kondemsator (2 bei geschlossenem Schalter S5 iiber den
resultierenden Widerstand RS * (Kalibriernetzwerk) gegen die Betriebsspannung + UB umge laden.
Beim Nulldurchgang der Spannung ug (%) kippt der bei geschlossenem Schalter S6 angeschaltete
und in dieser Arbeitsphase als Komparator wirkende Verstidrker A1, so daB an desmen Ausgang
ein pogitiver Spannungsimpuls entsteht. Damit wird der zu Beginn der Abwdrisintegration iibex
die Steuerschaltung und den Start/Stop-Schalter gestartete Zéhlfreduenzgenerator wieder ge-~
stoppt. Die widhrend der Zeit TA der Abwdrtsintegration auf den Zihler gelangenden Impulsge
des Zdhlfrequenzgenerators mit der Frequens fo = 225 qu bilden das Zghlergebnis z entspre-
chend der Bezishung:

s

+UB

° Rﬁ’w s (2 o f (402)

z =T, ¢« f = o

A 0

Die Z8hlfrequenz fo bildet gleichzeitig die Zeitbasis filir sémbliche Taktzeiten. Der wihrend
dieger Zeiten nicht zur Mepfwertumsetzung benttigte Z#hler wirkt als Frequenzteiler. Mit der
gewdhlten Zeitbasis wird das Zdhlergebnis z direkt in Einheiten der MeBgroBe (R) angezeigt.
Mit

1

T = 900 fo“ =4 8 (4.3)

n
Ic]

il
=3

1
=]

i

\7

1

und -1
Ty = 100 £7° = 0,44 s _ (404)

sowie mit den Gleichungen (4.1) und (4.2) wird

t = 3600 £ =
2= BB A0 . §%§ [ () dt, (4.5)
t = 900 £~

Zwischen dem Kefstrom iy (t) und dem dogisproportionalen Lichtstrom P (+) besteht der
Zugammenhang iUbexr die Empflndl1chkelt g des fotoelektrischen Wandlers:

iy (8) =8 ¢ P (b) (4.6)
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Als besondere Mapnahme zur volligen Ausheizung bestrahlter Soffitten wird die dosigabhingi~

ge Zeitgpanne TA genutzt und widbrend dieser Zeit ermeut die Helzspanmung zugefiihrt. Das da-

bel abgegebene Restlicht leistet keinen Beitrag zum MeBergebnis. Diese Mapnahme schlieBt die
songt in Abhingigkeit von der vorangegangenen Dosis moOgliche Verfilschung der Nachfolgemes=

sung aus und gestattet die sofortige Wiederverwendung des Dogimeters.

éo’l 020 Kallbr‘lemg

Zur Einhaltung der zuligsigen Pehlergrenzen ist wegen der physikalisch bedingten Temperatur=
wnd Langzeitabhiingigkeit der die leBempiindlichkeit beeinflussenden Bauelemente - besonders
des lichtelektrischen Wandlers = eine entsprechende Kalibriermbglichkedi? notwendig.

Bei der Kalibrierung der Mefempfindlichkeit wird zunichst mit Hilfe der im RDC IIT A fest
eingebauten Kontrollichtquelle KLQ, die sich im Strahlengang des lichtelektrischen Wandlers
befindet, die vorhandene WMefempfindlichkeit ermittelt. Zu diesem Zweck wird durch Drehen der
Klappenverriegelung in Stellung A (bei verriegelter Dosimetereingabekiappe, kein Dosime-
ter eingelegt) liber den Schalter SK ein MeBvorgang ausgelSst. Dabei ist jedoch fiir die Ab-
wirtsintegration (Zeitintervall TA) generell nur der Widerstand R5 wirksam. Dies entgpricht
einer im Kalibrierspeicher eingespeicherten "Null",

Am Ende der Zeit TA wird der Istwert angezeigt der sich am Zihler einstellt., Dieser Istwert
wird ~ ausgelbst durch einen Ladeimpuls = in den Kalibrierspeicher in der Veise eingegeben,
daB bei Werten griger alg "Hull" entsprechende Parallelwiderstidnde einen resultierenden Vi~
derstand RS * erzeugen. Dies bewirkt bei den nachfolgenden MeBvorgingen eine dmpfindlich~
keitsverminderung und fiihrt damit zur Einstellung der Sollempfindlichkeit, Der Kalibrier—
speicher = ein zusdtzlicher Zihlerschaltkreis - Ubernimmt bei diesem Vorgang nur den Zshlen-
wert der Zehnerstelle des Zihlers, Die Beschrénkung auf die Zehnerstelle ist ausreichend fiir
den erforderlichen Kalibrierbereich und den zuléssigen Quantisierungsfehler, Der eingespei~-
cherte Zustand (Wert von R5%* ) bleibt bis zup Auglosung des néchsten Kalibriervorganges oder
einer L¥schung bei Unterbrechung der Betriebsspannung erhalten., Im letzbteren Pall Ffordert
eine optische Signalisierung (Anzeige " [ ") zur ermeuten Kalibrierung auf. Bis zu deren
Durchfihrung wird die Auswerbtung von Dosimetern blockiert.

4.1+3. Steuerschaltung

Viie teilweise bereits beschrieben, wird die Steuerung des zeltlichen Ablaufs sowie die Um-
schaltung der filir das lepverfahren, die Kalibrierung usw. notwendigen Funktionen vom Zishlfre-
quenzgenerator abgeleitet, Dabei werden durch Frequenzteilung mittels der Zihlerschaltkreise
die Taktzeiten hergestellt und durch logische Verkniipfungen mit entsprechender Pegelformung
zu den bendtigten Impulsfolgen zZugammengesetzt.

40104, Betriebsspannungserzeugung

Die fiir den Betrieb dex Punktionsgruppen erforderlichen Arbeitsspannungen werden von einem
geregelten Transverter erzeugt und konstant gehalten, ’

4,2, Tunktionsprinzip des Auswertegerit-Hetzteiles RDC III W

Das Auswertegerdt-Netzteil RDC III N dient zum Anschluf des Dosimeter~Ausvwertegerstes whC
III A an das Wechselspannungsnetz von 220 V bazw. 127 Ve

Die Gleichspannung wird durch Zweiweggleiechrichtung und Siebung einer auf der Sekunddrseite
des Netztransformators zur Verfligung stehenden Wechselspannung gewonnen. Vegen des groBen
Spannungsregelbereiches des Transverters im Dosimeter-Auswertegerit wurde auf eine Spannungs-—
stabilisierung im RDC III N verzichtet.
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Die mit sinkender Umgebungetemperatur verbundene starke Kapazitdbtesabnahme der Elekitrolyt-
kondensatoren erfordert die Parallelschaltung von acht Kondensatoren, demit die zuldssige
Brummgpannung nicht iliberschritten wird.

Die Umstellung von 220 V auf 127 V erfolgt durch das Umklemmen entsprechender Anschliisse

auf der Primsrseite des Netztransformators, Hinweise dazu sind im Begleitheft enthalten.

5, Funktionsbeschreibung und elektrigche Priifung an Hand des Stromlaufplanes

5010 Punktionsbeschreibung und elektrische Priifung deg RDC III A

Die Punktionsbeschreibung und elektrische Priifung erfolgt nach Punktionsgruppen entsprechend
der im Ubersichtsschaltplan getroffenen Aufgliederung.

Umfapt eine Funktionsgruppe Bauelemente auf unterschiedlichen Leiterplatten oder Baugruppen,
wird das Kurzzeichen des Bauelements durch Hinzufligen der Kurzbezeichnung der Baugruppe er—
ginzt. %. B, ist unter VIM das Bauelement V1 auf der MeBschaltung (M) zu verstehen. Zum bes-
geren Verstindnis erweist es sich bei der Funktionsbeschreibung teilweise als zweckmépig,
funktionell zusammengehtrende Bauelemente als ein Funktionselement zu betrachien. In diesem
Palle werden filr die Kurgzbezeichnung Kleinbuchstaben verwendet,

561e1o Funktionsbeschreibung deg RDC ITI A

5e16167. FPunktionsbeschreibung von Eingangsbaustein (Sach-Nr. 548 960.2) und Mefschaltung

on e ew e em Sew owm w3 em

56101071 Punktionsbeschreibung des fotometrigchen Verstdrkers

Zur fotometrischen Baugruppe gehdren der Eingangsbausfe;n 548 960.2 und die Bauelemente VM
big V4M, RIM bis R16M, R33H, A1M, A3(1,3,4)M, A4M, CIM bis C5H, A3(1,3,4)M bedeutets An-
gchliisse 1,3,4 von A3M auf der Steckeinheilt liefschaltung 548 880.2,

Die fotometrische Bauvgruppe hat drei Hauptaufgaben zu erfiillens

a) Umwandlung des vom MePobjekt (Dosimeter RDC III D oder Kontrollichtquelle KLQ) wihrend
des MePvorganges abgegebenen Lichtes in einen zum Lichtstrom proportionalen elektrischen
Strom.

5
b) Integration des Lichtdetektor—Ausgangsstromes innerhalb von definierten Zeitabschnittern
und Umwandlung in eine @gazu proportionale Spannung.

¢) Nutzung von wesentlichen Teilen der Baugruppe als Komparator bei der Analog-Digital-Un=-
getzung des liefwertes in Zeitabschnitten, in denen die Funktionen a) und b) nicht bent-
tigt werden,

Wwirkungsweisge:s Y

Uber die Kontakbte X1L:A4, B4 erhidlt der Lichtdetektor die Speisespannung mUA von 12 V. Der
in Reihe zur Katode liegende Viderstand R1E begrenzt den Fotostrom auf etwa 10 - A, damit
ist eine Uberlastung der Bauelemente FS 300 (B1E) und K1E auch bei einem unbeabsichtigten
Einfall von Tageslicht wdhrend des elektrischen Betriebes der Baugruppe ausgeschlossen. Der
Integrationskondengator C1L ist bei geschlossenem Kontakt K1E des Schutzrohrkontaktrelais
entladen, der Anodenstrom iF deg Lichtdetektors wird in diesem Fall iibexr den Kontakt K1E ge-=
gen liasse (X1E : B1) abgeleitet, Nach Uffnung des Kontaktes zu einem Zeitpunkt t, entsteht

tiber dem Kondensator C1E eine Spannung UC,]E der Griope

L

T
Ugqp (8) = ﬁ%ﬁ/ ip (6) at (5.1)
-t .

@)
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Beginn und Dauer des Integrationsvorganges werden damit vom Zeitverlauf der zwischen

X1E ¢ B3 und X1B : A2, B2 liegenden Steuerspannung fir K1E bestimmt, Die bei den Schaltvoxr—
gingen auftretende Spannungsiiberhthung bei Unterbrechung des Relaigspulenstromes wird durch
die Freilaufdiode VI1E unterdriickt.

Die Verarbeitung des im Bereich 10774 bis 5 » 1011 4 liegenden Signalstromes des Lichtde-
tektors macht die Realisierung einer wirksamen Integrationszeitkonstanten von T 2 45 s bei
einer Kapazitdt von C1E = 100 pF erforderlich., Der entsprechende Isolationswiderstand von
Ris Z 4,5 ¢ ’10,1/l § wird durch den Kondensator C1E, den Isolationswiderstand des Schutzrohr—
kontaktes K1E und durch wirksame Anteile des Fingengswiderstandes des MOS-Transistors A1E,
der Isolationsstrecke zwischen Anode A und Erdungsring S des Lichtdetektors B1E und vom kon-
struktiven Aufbau des Eingangsbauvsteines bestimmt., Mit Ausnahme der Isolationswiderstinde
von C1E und K1E wird der Einfluf der anderen Faktoren und demit die Anforderung an die ent-
gprechenden Bauelemente und Bauteile durch das realisierte Schutzschirmsystem wesentlich
vermindert, Dazu ist es notwendig, die Potentisldifferenz zwischen dem Iingang von A1k und
dem Schutzgchirm méglichst klein zu halten, um das AbflieBen von Ladungen iiber die Isola-
tionsetrecken zwischen den signalfilhrenden Leitungen und den benachbarten, auf Schutzschirm=
potential liegenden Teilen zu verhindern. Das Schutzschirmpotential wird iber X1E:A3 zuge-
fithrt, Theoretisch ist ein Isolationswiderstand von etwa 1040 §¢ zwischen den signalfilhrenden
Leitungen und dem Schutzschirm zuldssig. Praktisch sollte Jjedoch ein Wert von 5’1010 % nichd
unterschritten werden, da mit dem Isolationswiderstand die Schleifenverstirkung des gegenge-
koppelten Systems herabgesetzt wird, was mit einem Anstieg des am Verstdrkerausgang wirksa-
men Funkelrauschens verbunden ist.

Auf Schutzschiympotential liegen folgende Anschliisse bzw. Bauteile:

= Schutzring von B1E

= dufere Abschirmung von K1E

= Anschliisse 2 und 9 von A1E

= Schirm der Verbindungsleitung zwischen R1E und der Katode von B1E
= Schirm von Kabel 548 977.2

= Schalentell 548 965.1

=~ Platte 548 878.8

~ entsprechende Leitersiige auf der Leiterplatte 548 877.1

Die Verstdrkung der liber dem Integrationskondensator CI1E liegenden Spannung erfolgt mit Hil-
fe des potentiometrischen Verstirkers, der aus den sktiven Bauelementen A1E und A1H und den
entsprechenden pagsiven Bauelementen besteht, Bild 1 zeigt ein aus dem Stromlaufplan abge-
leitetes Prinzipschaltbild,
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Dabei haben die verwendeten Symbole folgende Bedeutung:

84

Up

k3M
k4l

Tp3m
Teu

Juo

idealer Operationsverstirker, bestehend aus den Elementen A1E, R2E, R3M, R4M, RSM,

V3M, R6M, A1M, C2M, ROM, CSH, C4l, RSM.

wirksame Offsetspannung des realen Operationsverstirkers,

Hauptanteil: Offsetspannung von A1E.

elektronischer Schalter, bestehend aus den Elementen V1M,

elektronischer Schalter, bestehend aus den Elementen A4M,

wirksamer Durchlapwiderstand des Schalters k3M.
Igsolationswiderstand von Kondensator C1M.
wirksamer Isolationgstrom.

Thermospannung von K1E.

Fotostrom des Lichtdetektors.

Schaltzeitpunkt des Offnens von K1E.

VoM, R1M, A3(1,3,4)M.
R15M, R16M, R14M und V4M.

Die Kompensation der Offsetspannung UD und der Thermospannung Uth erfolgt automatisch in
den Mefpausen.

Zu diesem Zweck werden die aus MOS-Transistoren und passiven Bauelementen bestehenden elek~-
tronischen Schalter k3l und k4M sowie der Schubtzrohrkontakt K1E durch entsprechende Steuer—
signale an X1M:A3, B3 und X1E:B3 geschlossen, Die Gegenkopplung iiber k4l bewirkt, daB am
liegt, die wegen der Verbin-
dung von C1M iber R2M und k3K mit Masse zu einer Aufladung von C1M fithrt. Ngherungsweise

Ausgang von al ndherungsweise eine Spannung der GriPe UD + Uth

gilt:

Ugqu = (Up  Ugy)

. - D31

)
(RTH + xpy) o {1 + RMM/(RI2M+R13M)} + RIM

~ Up + Uy (5.2)
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Durch die Aufladung von CIM suf den Wert von UD + Uth wird erreicht, dap bei normalem Ver—
stdrkerbetrieb (k4M und k3M offen) UD und Up[;h durch die dazu gegenphasige Spannung UCﬂM nahe~
zu vollsténdig kompensiert werden. Ngherungsweise gilt die Beziehung

t
RI1MM 1
Ua::(‘i P et ) 0 ip (%) dt
R12M + R13M 1B
tO

ke
) R
PRI w1 % RN/ (RiZH 4 RS0 ¢ 20

+ (UD + U

b t
L ] (503)

+ (U, + U, ) o
D th h] -
C1M °* Toim CIM

Aus diesen Uberlegungen leitet sich die Forderung nach einer Isolationszeitkonstante von
CIM o Yo > 2000 s und nach moglichst geringen Isolationsstrtmen iD abe

Die Verstérkung des potentiometrischen Verstirkers wird mittels R13M eingestellt,

Dexr elektronische Schalter k3M wird durch die Bauelemente A3M (Anschllisse 1,3,4), i, V1K
und V2N realisiert. RI1M, VM und V2M bilden ein ODER-Glied in negativer Widerstandsdiodenlo-
gik. Spannungen von O bis =2 V an XM A5, :5B und X1M:A3, :B3 gegen lasse sperren den LiUS-
Transistor A3M (Kontakt k3M gebffnet). A3M wird leitend (k3M geschlossen), wenn eine der
beiden Spannungen oder beide Spannungen im Bereich =10 big =15 V liegen,

Ehnlich ist der elelstronische Schalter k4M, bestehend aus den Elementen R14H, R15M, V4,
R16M, A4M, aufgebautj es werden Jjedoch beide Séhaltstrecken von A4M genutzt. Isolationsstri-
me von A4M zwischen den Anschliissen 3 und 4 bzw. 6 und 7 werden bei gesperrtem Transistor
Uber R16M gegen Masse abgeleitet. Der elektronische Schalter k3M ist nur fir Spannungen von
+0,7 bis -20 V zwischen Anschluf 3 von A4 und Masse geelgnet, Positive Ausgangsspannungen
> 0,7 V von at werden durch die Kombination R14M, R15H und V4M von A4M ferngehalten.

Die Prequenzkorrektur von A1M wird durch die Bauelemente C2M, ROM und CSH realisiert. Zur’
Verminderung der Schwingneigung erfolgt die Betriebsspannungszufithrung fir A1 Uber KSK und
R6M; C4M ist zur Abblockung notwendig.,

Die erforderliche hohe Eingangsimpedanz von al wird durch die Vorschaltung einer Sourcefol-
gerstufe, bestehend aus A1E, R3M, R4M und RSM, vor A1M erreicht,

Die Z-Diode V3M begrenzt die maximale Gleichbakteingangsspannung an den Anschliissen 4 und >
von A1M bei nicht angeschlossener Eingangsstufe auf den Zuléssigen Wert,

Die liber den Widersténden R12H und R13M abfallende Spannung wird lber dem aus R1CH und CO3i
gebildeten TiefpaB dem schutzschirm zugefithrt, Der TiefpaB verhindert die Selbsterregung des
Systems,

Der potentiometrische Verstdrker wird in der Phase der Analog~Digital-Umsetzung als Kompara-
tor betrieben. Diese Betriebsart erfordert die Abschaltung der Gegenkopplung durch SchlieBen
von k3M (L-Pegel an X1M:AS, BS). Das Eingangssignal wird dabei iiber lleBpunkt der hep-
schaltung zugefithrt, K1E ist geschlossen., Der Komparatorausgangsimpuls wird uberMBBM an die
Steuerschaltung 1 548 885.71 abgegeben,

561070102, Funktionsbeschreibung des Millerintegrators

Zum Millerintegrator gehdren die Bauelemente A2, 43(6,7,70), A5 bis A9, C6 bis 13, 17 bis
R32, R34, V5 bis V14 auf der Steckeinheit lieBgchaltung 548 880C.2,

Der Millerintegrator hat zwei Hauptaufgaben zu exfiillen:
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a) Vorzeichenbehaftete Wichtung und Speicherung von -Signalanteilen

b) Loschung des gespeicherten Wertes durch Integration einer konstanten Spannung zur Gewin-
nung eines dem MeBwert proportionalen Zeitintervalles fiir die MeBwertumsetzung (Zeitver—

gchliiBlerprinzip).

Wirkungsweise:

Bild 2 zeigt ein aus dem Stromlaufplan abgeleitetes Prinzipschaltbild des Millerintegrators.
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liillerintegrator (Prinzipschaltbild)

Dabei haben die verwendeten Symbole folgende Bedeutung:

a2 =

o

k5 =
k6 =
k8 =
k71 =
k72 =

Liittels

idealer Operationsverstdrker, bestehend aus den Elementen A2, AG, R26 bis R29, C10
bis €12

wirksame Offgetgpannung des realen Operationsverstirkersyg
Hauptanteil: Offsetspannung von A9

elektronischer Schalter, bestehend aus den Elementen A5, C6, R19
elektronischer Schalter, bestehend aus den Elementen A6, C7, 18
elektronischer Schalter, bestehend aus den Elementen A8, R23, V8
elektronischer Schalter, bestehend aus den Elementen A7(6,7,10), R20, V5
elektronischer Schalter, bestehend aus den Elementen AT7(1,3,4), R30, V9, V10
Eingangsspannung des Integrators (Ausgangsspannung von A1)

positive Betriebsspannung 15 V

Ausgangsspannung des liillerintegrators

Auggangsspannung von a2

der vier elektronischen Schalter k5 big k8 lassen sich die notwendigen Betriebsarten

des Lilllerintegrators realisieren:

SErE IR VRS tE TR Oe e e e T E = e Tl S S NS

Diege Munktion erfordert folgende Schalterstellung:

k5, k6,

k8 offen, k71, k72 geschlogsen,
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Dle Gegenkopplung iiber k72 bewirkt, daf am Auvegeng von a2 niherungsweige eine Spennung dex
Grife Ué = UD liegt, die wegen dew Verbindung iber k71 zu einewr Aufladung des Kondemsators

auf die Spannung

U = U

c8 D

fiihrt, Gleichzeitig wird dex Integrationskondensator C9 tiber R32 und R21 entladen (Integra=-
torriickstellung). Die Integratorriickatellung setzt voraug, daf die Offsetspannung lUD' klei=
ner isgt als die Summe der FluBspennungen von V11 und V13 bzw, V12 und V14,

Integration der Eingangespannung Uy
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Diege Funlktion erfordert folgende Schalterstellung:
k6, k71, k72, k& offen, k5 geschlosgen,

Das SehlieBen von Schalber k5 im Zeitintervall to bis t1 fihet zu folgender Ausgengsepan-

nungs tq
U, () == 1 / U, (t) at
(R14 + R15 + R17) €9
to
fir & 4, . (5.4)

Integration dexr Eingangespannung Ue mit positivem Vorzeichen

Diese Punktion erfordert folgende Schalterstellungs
k5, k72, k8 offen, k71, k6 geschlossen.

Dag SchlieBen von Schalter k71 und k6 im Zeitintexrvall to big t1 bewirkt folgende Integra=

torauggangsspannung: tq
U, (4) = 222 - / U, (4) at
a R22 + R14 + RI15 09 ° R21
[}
.i;q
~ ] / U (t) at
G9 » R21 e
I;O
fir ¥ 2 4, (5.5)

Ligehung_des_gespejcherten Wertes durch Integration eiper konstanten_Spagnung
Diege Funktion wird durch folgende Schalterstellung realigiert:
k5, k6, k71, kT2 offen, k8 geschlossen.

Unter der Voraussetzung, dap die Integratorausgangsspannung zum Zeitpunkt tO die Grope Uao
hat, gilt fir § > 4

, U (t=to)
Ua (t) = Ugo ™ mz;”: Réé (5.6)

Die flr das MePverfahren des Gerdtes angegebenen vier unterschiedlichen Betriebsarten des
Millerintegrators werden durch entoprechende Steuersignale fiir die elektronigchen Schalter
k5, k6, k71, k72 und k8 realigiert. Die elektronischen Schalter sind so im Netzwerk des Inte-
grators angeordnet, daf die zu schaltenden Signale unter Beachtung der mdglichen Polaritit
und Groe stets mit Steuersignalen Tir den Schalter im Bereich von O bis =2 V (Schalter ge=
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UT{fnet) und =10 bis =20 V (Schalter geschlossen) (Begugspotential : Masse) verarbeitet wer-
den konnen. Der elektronische Schalter k5 wird durch die Bauelemente A5, C6 und R19 reali~
siert. Isolationsstrome von A5 zwischen den Anschlilssen 6 und 7 werden bei gesperrtem Tran-
sistor A5 gegen Masse abgeleitet. Der Kondensator C6 verhindert bei unterschiedlichen
Schaltzeiten und Schwellspannungen der beiden Transistorsysteme von A5 die mbgliche kurz-
zeitige falsche Polung der Anschliisse 3 und 4 von A5 wihrend des Schaltvorganges., Der elek-
tronigche Schalter k6 ist analog zu k5 aufgebaut, der Kondensator C7 erfiillt die gleiche
Tunktion wie C6 beim Schalter k5. Zu kG gehbren die Bauelemente A6, C7 und R18.. Der elektro-
nische Schalter k71 besteht aus den Bauelementen A7 (Anschliisse 10,7,6), R20 und V5. Diode
V5 wird zur Entkopplung der Steuerleitungen X1:A8, :B8 und X1:A3, :B3 benttigt. Der elektro-
nische Schalter k8 besteht aus den Bauelementen A8, V8 und K23, Diode V8 verhindert bei ge=-
gperrtem Transistor A8 den Aufbau einer Spannung mit falscher Polarit#t zwischen den An-
schllissen 6 und 7 von A8. Isolationsstrome der Schaltstrecke 6 und 7 von A8 werden bei ge-
sperrtem Transistor AS iiber R23 gegen Masse abgeleitet.

A7 (Anschliisse 1,3 und 4), R30, V9 und V10 bilden den elektronischen Schalter k72. R30 und
die antiparallel geschalteten Dioden V9 und V10 begrenzen die Signalspannung suf den zulés=
sigen Wert von 0,5 bis 0,7 V. Die Forderung, dap die wirksame Offsetspannung von a2 kleinex
sein mup als die zulHssige Signalspannung filr Schalter k72, ist damit realisiert, Dieselbe
Punktion erfilllen R14, R15 und V17 fir die Schalter k4l (s. Bild 1, S. 22), k5 und k6 sowie
V6, V7 und R25 fiir den aus dem MOS-Transistor A3 (Anschlisse 6,7,10) gebildeten elektroni-
schen Schalter. Mit Hilfe des zuletzt genannten Schalters wird in der Phase der Mefwertum-
setzung das Ausgangssignal des lillerintegrators an den als Komparator arbeitenden Eingang
des fotometrischen Verstidrkers geschaltet. A
Die Frequenzgangkorrektur von A2 erfolgt durch die Bauelemente R29, €10 und ¢12. Zur Vermin=
derung der Schwingneigung wird ein geringer dynamischer Widerstand zwischen den lefpunkten
und benttigt, der durch €13 erreicht wird. Die erforderliche hohe Eingangs-
impedanz von a2 erh#lt man durch Vorschalten einer Sourcefolgerstufe, bestehend aus A9, R26,
R27 und R28.

Uber den Widerstand R34 wird der Integrationskondensator C9 in der Phase "Integratorriick-
gtellung und Cffsetspannungskompensation" auf eine Spannung von etwa 6 mV aufgeladen. Durch
diese Vorspannung wird die endliche Intscheidungszeit des Komparators bei der Mefwertumset-

zung kompensiert,

5,1.1.2. Funktionsbeschreibung der Steuerschaltung S2 (Sach=-Nr, 548 890,7)

Die Steuerschaltung S2 hat folgende Aufgaben zu erfilllen:

a) Erzeugung von Impulsfolgen zur Ansteuerung der elektronischen Schalter k5 (Signaliibernah=
mesteuerung), k6 und k71 (Storgrofeniibernahmesteuerung), k8 und k3M (Komparator- und In-
tegratorstenerung) auf der LeBschaltung (s. Bild 1 auf S. 22 und Bild 2 auf S, 24).

b) Erzeugung der Steuersignale fiir die Steuerung von K1E des Eingangsbausteines

¢) Erzeugung der Steuersignale zur Ansteuerung der elektronischen Schalter fiir die Dogime-=
terheizspannung und den VerschluPmagneten

d) Erzeugung des Steuersignals fiir die Start/Stop=Steuerung des Zihlfrequenzgenerators auf
der Steuerschaltung 51

e) Erzeugung des Steuersignals fir die Z#hlerriickstellung (Zahler—Anzeige-Einheit)

f) Bereitstellung geeigneter Impulsfolgen zur Erzeugung der unter den Punkien a) bisg e) ge-
nannten Steuergignale.

567016207 Kombinatorische Logik

Die kombinatorische Logik verkniipft die unter Pkt. f) genannten Impulsfolgen zu den unter
a) bis e) aufgefiihrten Steuersignalen. Die kombinatorische Logik besteht aus den Bauelemen-
ten C9 bis 12, R43 bis R66, V20 bis V23 und V27 bis V46,
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In den Bildexrm 41 und 42 mind die fiir die Realimierung des MeBprinzips bendtigten Steuer—
gignale unter Angabe der geitlichen Zuordnung uwad der Signalpegel smchematisch dargestellt.
Dabel stimmt die Numerierung dexr Steversignale mit dexr Bezeichnung dexr Mefpunkie auf dem
Schaltbild der Steuerschaltung S2 liberein. Alle angegebenen logigchen Gleichungen beziehen
gich auf eine positive Logik.

Wirkungsweise:
Steuergigngl s55_(5t0rgriBeniibergabme steuerung)

Dag Steuversmignal s55 wird durch die logische Verkniipfung der Signale 821, 834 und 826 in-
der aus den Bauelementen R43, R44, V18, V19 und V27 gebildeten logigchen Schaltung erzeugt.

855 = 821 + 834 + g26 (5.7)

Die ODER=Verkniipfung exrfolgt in dem ave den Dioden V18, V19 und dem Widerstand R43 gebilde-
ten Netzwork, demsen Ausgangssignal (Meppunkt ) iiber den aus R44 und V27 gebildeten
Initterfolger an XT1:A4, :B4 bereitgestellt wird,

Stevgrgignal_sj6_(Steuergigngl_fiiv VergchluBmagnet)
Das Steversignal 856 wird durch eine ODER-Verkmipfung von 837 mit 855 in der sus V28 und
R45 bestebenden logischen Schaltung bereitgestellt,

856 = 837 + 855 : (5.8)

Steuergignal s58 (Stevergignal fiir_Dosimeterheizung)
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Dag Steuersignal s58 wird durch die logische Verkniipfung von 837, 834 und s33 gewonnen.,
858 = 837 ° 834 ° 533 (5.9)

Die UND-Verkniipfung von 837 und 834 erfolgt in dem aug V31, V32, R4T und R48 gebildeten
Widerstands=-Diodennetzwerk, V33 und R49 dienen zur Negation des an MeBpunkt liegenden
Signals. Die entsprechend der angegebenen Gleichung notwendige UNDmVerknﬁpfungamit 833 wird
durch das aus V34, V29 und R50 bestehende Netzwerk realisiert.

Steuergignal s57_(Signglibernehmesteuerung)
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857 wird durch eine ODBR-Verknlipfung von s27 und 858 im Netawerk R46, V30 realisiert.

857 = g2 & 858 (5.10)

Stevergigngl, s59_(K1=Steuerung)

859 ist das Ausgengssignal der asus den Bauelementen V35, V36, R51, {54 und R55 gebildeten
bigtabilen Kippschaltung.

Liegt das Potential an MeBpunkt (:) iber der Plufspannung von V35, wird V36 durch den
iiber R54 in die Basgis eingespeisten Strom in den leitenden Zustand geschaltet (Ausgangsspan—
nung an MeBpunkt etwa +15 V). Dieser Einschaltvorgang wird durch die litkopplung tiber
R55 unterstitzt (Erhohung der Plankensteilheit des Ausgangssignales),

Die Angteuerung von V35 erfolgt durch die liber eine UND-Verkniipfung aus 834, 527 und 3¢ am
Mefpunkt (36) gewonnenen Spannung und durch das vom Netzwerk C9, R53 und V37 differenszierte
Signal s21' (L/H-Ubergang). V37 begrenzt die Basig~Emitterspannung von V35 auf den zulisgi-
gen Wert.

859 = 839 o 827 ° ¢34 + a21' (5.11)

Das Netawerk fixr die UND-Verkniipfung besteht aus den Bauelementen V20, V21, V22, R51 und
R52, die Negation wird durch die bistabile Kippschaltung selbst realisiert (Phasenumkehx
durch V35),.
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861 wird durch eine NAND-Verknilpfung der Signale 826 und 27 gewonnen, Die UND=Verkniipfung
erfolgt im Netzwerk V39, V40 und R59§ die Negation wird in der aus V42, R57, R58 und R60
bestehenden Schaltstufe realisiert. Koppelelement zwischen dem UND=-Glied und dem Negator

ist die Z-Diode V41.

Die notwendige Verzbgerungszeit tyg = t17 (Bild 41) (SchlieBen von K1E vor Beginn der Ab=
wirtsintegration) bestimmen die Bauelemente R59, €10 und V41,

MeBpunkt liegt vor dem Zeitpunkt des L/H~Uberganges der Signale 526 und 827 auf dem
Bezugspotentials der durch R59 flieBende Strom wird iiber die Dioden V39 oder V40 bzw., V39
und V40 abgeleitet. Nach dem L/H-Ubergang beider Signale fiihrt der durch R59 fliefende Strom
zu einer Anhebung des Potentials an MePpunkt auf den durch die FluBspannung von V43
und UCEBat von V46 bestimmbten Wert von etwa 0,8 V. Kondensator C10 wird durch den Strom von
R59 bis zu einem Zeitpunkt aufgeladen, zu dem nach Brreichen der Zenerspannung von V41 ein
Bagisstrom in V42 eingespeist wird. Der dadurch bewirkte H/L-Ubergang von 861 steuert iiber
(11 und R62 die Basis von Transistor V46 an, Der dadurch hervorgerufene L/H-Ubergang an Mep=
punkt bewirkt die Sperrung von V43 und demit die weitere Erhohung des Basisstromes von
V42, Diese Mitkopplung garantiert die notwendige Flankensteilheit des L/H-Uberganges von

862 und erlaubt die Verwendung eines relativ kleinen Koppelkondensators €11 bei der durch
C10 und R59 bestimmten geringen Flankensteilheit des Steuersignales an der Basis von V42,
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Dag Steuersignal 862 wird durch eine Verkniipfung der dynamischen Signale 961', 559' (H/L~
Ubergang) und des statischen Signals &3 in dem aus R62 bis R66, C¢11, C12, V44, V45 und V46
gebildeten Netzwerk gewonnen.

862 = 83 + 8611 % 859! (5.12)

Die Steuerung durch s61' wurde oben bereits beschrieben. .
859 wird durch €12, R63 und R65 differenziert. Diode V45 begrenzt die Basis=Emitterspannung
von V46 auf den zuldssigen Wert.
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Dag Signal 860 wird zur Start/Stop-Steuerung des auf der Steckeinheit 548 885.1 (Steuer—
schaltung S1) befindlichen Takitgenerators des Auswertegerites benttigt. Bei gesperrtem Tran-
sistor V36 gibt der Taktgenerator eine periodische Rechteckimpulsfolge ab. Die Schwingung
wird unterbrochen, wenn WMeBpunkt durch Transistor V38 guf Massepotential geschaltet
wird. Die Ansteuerung von V38 erfolgt durch die Signale 859 und s61 iiber das Widerstands-
netazwerk R56, R57 und R58,.

Pir das Basisspannungssignal s47 von V38 gilt die Beziehung

847 = 859 ° g61 (5.13)

V38 wird durch den L-Pegel von s47 gesperrt, der H-Pegel filhrt zur Durchschaltung von V38,

5e1e162.2., Prequenzteiler

Die Aufgabe des Frequenzteilers besteht in der Erzeugung von Signalimpulsfolgen, aus denen
mittels der unter Pkt. 5.7.1.2.4 beschriebenen kombinatorischen Logik die bendtigten Aus-
gangssignale gewonnen werden.

Der vierstufige Frequenzteiler besteht aus den Bauelementen C1 bis €8, R1 bis R42, V1 bis
V19, V24, V25 und V26,

In den Bildern 41 und 42 gind fir die Ansteuerung der Logikschaltung benttigten Signalim-
pulsfolgen schematisch dargestellt. Die Numerierung der MeBpunkte entspricht der Bezeich-
nung der Steuersignale. ‘
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Teileratufe 11 besteht aus den Bauelementen 1, C2, R1 bis R12, R40, R41, R42, Vi, V2, V3
und V26,

Die Anateuverung dexr bistabilen Kippschaliung erfolgt durch statische TIL=Signale iiber

X113 (82) und X1:413 (1) sowie durch die Steuerslgnale 83 und 861, Dabei sind die Signa-
le 81 und 82 nur bei H-Pegel von 61 und 83 wirksam.

Unter dieser Voraussetzung fiihrt ein L/H~Ubergang von 82 zur Sperrung von Trensistor V1
(I~Pegel von 813), Der Strom durch R9 bewirkt das Durchschalten von V3 und damit den H=Pegel,
von 827, Dieser Schaltzusteand wird durch einen H/L-Ubergang von &1 nicht veréndert. Ein
L/H-Ubergang von &1 bewirkt das Umkippen der Schaltung in den Zustand "V3 gesperrt und V1
leitend® (813 : H-Pegel, m21 :: L-~Pegel). Fine theorebisch mgliche, gleichzeitige Steuerung
durch g1 und 861 wird durch das Verzigerungsglied C2, R7 verhindert. V2 und RS begrenzen

die Basisg=Emitterspannung von V1 und V3 auf den zulidsesigen Wert.

R1 und R2 werden zur Anhebung des L-Pegels von & und s2 auf mindestens 2,4 V unter den ge-
gebenen LastverbBliniesen benttigh. g

Steuersignal 839 wird duwch eine logische Verkniipfung von 83 und 24 in dem aus den Bauele-
menten R41, R4O, R42, V26 und V23 bestehenden Netzwerk erzeugh:

839 = 821 + 83 (5.14)

Ieilergtufe 2

&R S

Teilerstufe 2 besteht aus den Bauvelementen C3, C4, R13 bis R20, V4 bis V7 und V25,

Das Setzen der bistabilen Kippschaltung in eine definierte Anfangslage erfolgt durch Steuer—
signal 83 (Rilckstellsignal Zeitgeber). Der I~Pegel von 83 bewirkt ilber V25, R16 und R19 die
Sperrung von Transistor V4 und damit den H-Pegel von 834.

Das H-Potential von 834 und der Basisstrom von V7 werden dabei durch den Spannungsteiler
R13, R15 uad die Basis=Emitterspannung von V7 bestimmb. V7 ist in diesem Zustand leitend
(I-Pegel von 814).

Der H-Pegel von s34 fithrt liber R17 zur Sperrung von V5, da das Anodenpotential von V5 am
MeBpunlk @g@ niherungeweise mit dem Emitterpotential von V4 ibereinstimmt. In diesem Schalt=
gugtend der bistabilen Kippschaltung wird die Spannung {iber V6 im wesentlichen durch die
Bagig-Initterspannung von V7 bestimmt. Unter Voraussetzung des H-Pegels von s3 sperrt ein
H=1-Ubergang von 813 V7 und fithrt demzufolge zum Kippen der Teilerstufe in den Zustand

"g34 : L-Pegel, 814 : H=Pegel", Ein L=H-Ubergeng vom Signal 'g13 beeinfluft den Schaltzustand
der Kippstufe nicht (Dioden V5 und V6 in Sperrichtung). Der darauf folgende H~L-Ubergang
gperrt V4 und schaltet demzufolge die Teilerstufe in den Ausgangszustand zuriick. R19, R20,
R11 und R9 begrenzen die Bagis-Emitterspannung von V4 und V7 auf den zuldssigen Wert.

Zeilgrgtufe 3
Teilerstufe 3 besteht aus den Bauelementen C5, 06, R21 bis R30 und V8 bis V13.

Die Wirkungsweise der Schaltung entsprichi der von Teilerstufe 26

Dag Setzen in die definierte Ausgangelage erfolgt durch 3 (L=Pegel). Zusdtzlich 188t sich
durch 88 (H-Pegel) ein definierter Schaltzustend hevstellen: =26 : I~Pegel baw. 833 : H=FPe=-
gel. R30 wird in Verbindung mit R27 und R28 zur Begrenzung der Basis-~Emitterspannung bent-
Jl;ig"l;e

Teilegrgiufe 4

Tellerstufe 4 beateht aus den Bauelementen C7, C8, R31 bism R39, V14 bis V17 und V24. Die
Wirkungsweise stimmt mit der von Teilewstufe 2 baw. 3 iibexrein,
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5e10003._Funktiopshegchreibung_der Steuersghaliupe_S1 _(Sagh=Np. 548_885.1)
Auf der Leiterplatte der Steuerschaltung S1 befinden sich folgende Funktiomsgruppens

- Start/Stop=Schalter mit Kurzschlufsicherung und Startverriegelung bei eingeschalteter Ka=
librieraufforderung, bestehend aus den Kondensatoren C1, 02, den Widerstinden R1 bis R6,
den Dioden V1, V30 und den Transistoren V2 und V3.

~ Scheltung zur Auslésung der Kalibriersufforderung beim Einschalten des Gerdtes und nach
kurzzeitigem Ausfall der Speilsespannung, bestehend aus Kondensator C3, den Widerstiénden
R7 bis R12, der Z-Diode V9, den Dioden V6, V8 und den Transistoren.V4, V5, V7.

- Kalibriernetzwerk und Kalibrierspeicher gowie Schaltung zur Erzeugung von Schreibimpulsen,
bestehend aus den Kondensatoren C4, C5, C8, C9, den Widerstdnden R13 bis R41, R58, den
Z~Dioden V10, V41, den Dioden V12, V31, den Transisioren V13 bis V17 und dem Schaltkreis
Al

-~ Schaltung zur Hellsteuerung der Lichtemitteranzeige am Ende des MeB= bzw. Kalibriervorgan-
ges, bestehend aus dem Kondensator C6, den Widerstinden R45 bie R48, der Z-Diode V20, den
Dioden V19, V21, V22 und den Transistoren V25, V26,

= Schalter zur Anzeige "Dosimeterauswertungt, bestehend aus den Widerstidnden R42, R43, der
Z=Diode V18, der Diode V24 und dem Traungsistor V23.

- gZidhlfrequenzgegenrator, zugleich Taktgenerator zur Zeitablaufsteuerung, bestehend aus dem
Kondensator C7, den Wideratinden R49 bis R57 und den Transistoren V27, V28, V29.

Im Bild 43 sind die fiir die Realisierung des MeBprinzips benttigten Signalverléufe unter An-
gabe der zeitlichen Zuordnung und der Signalpegel schematisch dargestellt. Dabei stimmt die

Numerierung der Steuersignale mit dexr Bezeichnung der Mefpunkte auf dem Schaltbild der Steu-
erschaltung S1 {iberein. Alle angegebenen logischen Gleichungen beziehen sich auf eine posi=-

tive Logik.

561e103.1. Start/Stop=Schalter mit Kurzschlufsicherung und Startverriegelung bei eingeschal-
teter Kalibrieraufforderung

Wirkungsvweises

Der Start des MeBvorganges im Gerdt wird durch Sperrung von Transistor V3 ausgelist. Bei ein-
geschaltetem Transistor V3 erfolgt die Rlicksetzung der Zeitablaufsteuerung in den Anfangsazu-
gtand und damit der Abbruch des lieBvorganges.

In diesem Betriebszustand ist Transistor V2 eingeschaltet, da das vom Strom durch Rl bestimm-
te Emitterpotential von V2 hoher ist als das Basispotential. Uber X1 : A13 wird in diesem
Betriebszustand kein Signal zugefiihrt. Der Kollektorstrom von V2 schaltet Transistor V3 ein.

Fugktion "Stgrt deg Mefvorgapges_bei_ Funktionskoptrolle

Nach jeder Inbetriebnahme des Ger#dtes, nach Unterbrechung der Betriebsspannung bzw. Unter—
schreitung des unteren Betriebsspannungsgrenzwertes wird Transistor V7 in den leitenden Zu-
stand geschaltet (elektronischer Schalter fiir die Kalibrieraufforderung ~ Symbol [ auf der
Lichtemitteranzeige des Gerdtes). Mit Auslisung der Funktionskontrolle des Gerdtes durch die
Klappenverriegelung (Schaltstellung & ) wird durch zwei im Gerdt untergebrachte Schutzrohr-
kontakte X1:A6 mit X1:413 verbunden, Damit liegt das durch die Z=Diode V41 und den Widerstand
R58 bestimmbte Potential am Emitter von V2 unter dem durch die Betriebsspannung +7,8 V und

den Spannungsteiler R1, R3 realisierten Basispotential. Dies bewirkt eine Sperrung von Tran-
gistor V2 und damit von Transistor V3 (Auslésung des Mepvorganges bei Funktionskontrolle).
Wahrend der Funktionskontrolle bleibt V2 gesperrt (Zeitverlauf von s4 siehe Bild 43).

Durch Diode V1 wird die Bagis-Emitterspannung von V2 auf den zulédssigen Wert begrenzt.
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Fopktion vgtgri deg Mefvorganges_bei_dar Mesgung von Dogimetern (bgw, Li@ht@@kmnd@rétagd@rgﬁg

In der Schalitgtellung <:> der Klappenverriegelung wird iiber den Heiszwendelwiderstend des
Dogimeters, unter Zwischenschalbtung von zwei Fiir diese Funktion unbedeutenden UKW-Drosseln
.und eines Schutzvohrkontakites, X¥1:A13 mit dexr Speisespannung von +7,8 V verbunden, Bei ein-
geachaliteter Kalibriervaufforderung (V7 eingeschaltet) liegt das Potential an MeBpunkt
unter dem Imitterpotentiaml, Transistor V2 bleibt leitend, der MeBvorgeng wird nicht ausge-
1ost,

Diese Blockierung verhindert die Auawértung bzw. Messung von Dosimetern ohne vorherige
Duvchfiibrung der Punktionskontrolle. Bei gelUschien Kalibrieraufforderung ist V7 gesperrt.
In dlepem Falle gtimmen Basis- und BEmitterpotential von V2 iberein, da der Emitter iiber den
niederohmigen Helzwendelwiderstend und die Basis iiber R2 an die gleiche Betriebsspannung
(+7,8 V) angeschlosgen sind. Damit wird dex MePvorgeng ausgelvst., Bis zum Abachluf des MeP-
vorganges durch die Betiiigung der Klappenverriegelung bleibt V2 gesperct (Zeitverlauf von
54 siehe Bild 43). Diode V30 macht Uberapannungespitzen unwirksam, die auf Grund der im
Hedzkreis vorbandenen Induktbivitéten bei Schaltvorgingen suftreten, Bine Hlmliche Funktion
erfiillt der aus R5 und €1 bestehende Tiefpef. Kondensator 02 beseitigt den Einfluf von Im~
pulssitrungen durch HuBere Stirquellen.

Fugktion_ "KurzgehluBgicherungh

Der zur Ausweritung von Dogimetern benttighte Heizstrom wird durch den Heizwendelwiderstand
des Dosimeters bestimmt. Zur Vermeidung der durch einen Kurzschluf der Dosimetberheizwendel
bedingten Uberlastung des Transverters wird dex Heiszstrom bei Uberschreitung eines vorgege-
benen Grenzwertes durch Rilckstellung des Zeitgebers abgeschaltet. Die Uberschreitung des
Helzatromgrenzwertes lost ilber eine Baugruppe im Transverter einen L/H=-Ubergang an MeBpunkt
(E) aug, der iiber R4 einen Bamisstrom in V3 einspeist. Die Eingchaltung von Trangistor V3
bewirkt, dap die Zeitablanfstenerung in den Anfangszusbtand rilickgestellt und damit der Heiz=
strom abgeschaltet wird. Nach etwa 4,5 s wird der Heizgtrom erneut eingeschaltet und in derx
beschriebenen Art und Weise sofort wieder unterbrochen., Diese Schaltfolge wird bis zum Ab-
bruch des MeBvorgenges durch Betitigung der Klappenverriegelung periodisch fortgesetzt.

5¢1s1.302. Sohaltung zur Auslosung der Kalibrieraufforderung beim Einschalten des Geritesm
und nech kurzzeitiger Unterbrechung der Speisespannung

Nach jeder Abschaltung des Gerdtes und nach Unterbrechung der Betriebsspannung haw. Unter—

schreitung der unteren Betriebsmspannungsgrenze wird der Inhalt des als Speicher arbeitenden
Schaltkreises A1 (Dezimalzihler) geldscht. Dies macht eine Funktionskontrolle erforderlich,
bei der automabtisch der fiir die Eupfindlichkeitskorreltur notwendige Speicherinhalt ermeut

in A1 eingeschrieben wird,

Die auf der Lichtemitteranzeige sichtbare optische Signalisation in FPorm des Symbole [

wird durch die Schaltung zur AuelSsung der Kalibrieraufforderung gesbeuert,

Bine aus den Banelementen R7, B8, R9, R11, V4 und VS sufgebaute bistabile Kippschaltung ist
g0 dimensgioniert, dap beim Einschalbten der Betriebsspannung stets der Schaltzustand "V5 lei-
tend"™ und "V4 gesperyt" erveicht wird. Die dazu notwendige Unsymmetrie der Schaltung wird
durch den direkten AnschluB der Basis von V5 iiber R7 an die Betriebsspennung errelicht, im
Gegengatz zur Besgis von V4, die iiber den Spennungsteiler R8, R9, R10, R11 mit der Betrieba~
gpannung verbunden ist. Kurzzeitige Grenzwertunterschreitungen der Betrisbsepannung +5 V
werden liber €3 und V8 an die Basgis von V4 gekoppelt und flihren zum Kippen der Schalbung in
den 0. go Zumtand auch denn, wenn die Betriebsspannung +15 V konstant ist. Kondemsator G3
wird liber R12 entladen. Die Umschalbung der Kippetufe in den entgegengesetzben Schaltzuatand
erfolgt mittels Steuersignal 24 dureh Sperrung von Transistor V5. Der dasu notwendige H/L-
lhergang von 824 erfolgti wihrend der Funktionskontrolle des Gerdtes. 824 wird durch eine
ODER=-Verkniipfung in dem aus R13 und V10 bestehenden Netazwerk aus den Signalen s9 und s62 ge-
wonnen.

824 = 89 + 862 | ‘ (5.15)
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Transistor V7 ist liber Diode V6 an den Kollektor vom V5 angekoppelt. V7 arbeiitet als Enit-
terfolger.

5010103+3. Kalibriernetzwerk, Kalibrierspeicher und Schaltung zur Erzeugung von Schreibim-
pulsen

Die Aufgabe dieser Funktionsgruppe besteht darin, vor der Analog=Digital=-=Umsetzung des Mep-
wertes bei der Punktionskontrolle des Gerdtes die Dezimalzahl O und mit Anschlup der Analog=
Digital-Umsetzung die Ziffer der Zehnerstelle des MeBergebnisses'duélkodiert in dem als
Speicher arbeitenden Dezimalziihler A1 zu speichern. Der Speicherinhalt steht dualkodiexrt an
den Ausgingen Q bis QD des Schaltkreises A1 zur Verfiigung (Steuersignale 830, 832, 834,
836)., An die Ausginge QA bis Qp gind die aus den Bauelementen R19, R20 und V14, R21, R22

und V15, R23, R24 und V16 sowie R25, R26 und V1T bestehenden elektronischen Schalter enge-
schlossen, Mit ihnen wird das ausg den Bauelementen R27 bis R4 bestehende Widerstandsnetz=
werk in Abhingigkeit vom Speicherinhalt umgeschaltet, so dap an Mefpunkt ein Strom ge-
gen massepotentialfiihrende Punkte entnommen werden kann, der nidherungsweise zur eingespei-
cherten Dezimalziffer proportional ist.

Die Steuerung der elektronischen Sohalter erfolgt em Emitter. Die Wideratéinde R19 bis R26 hile
den die notwendigen Basisspannungsteiler. Bild 43 zeigt die wichitigsten Signalverldufe wih-
rend der Funktionskontrolle.

Die Schreibimpulse fiir den Schaltkreis A1 werden sus dem L/H-Ubergang von s14 in der aus

den Bauelementen R58, V31, R14, R16, C4, C5, R15, V12, V13, R17 und C9 gebildeten Punktions-
gruppe abgeleitet. Der H-Pegel von s14 wird durch die Zenerspannung von V41 bestimmt, dex
entsprechende Zenerstrom wird iiber R14 eingespeist. Bei der Messung von Dosimetern wird liber
X1 : A6 kein Signal eingespeist und damit kein Schreibimpuls fiir den Schaltkreis A1 erzeugh.
Bei Durchfiihrung der Punktionskontrolle ist X1:A6 mit dem Ausgang des elektronischen Heiz-
stromachalters auf der Schaltstufe (Sach~Nr. 548 920.0) verbunden. Damit ergibt sich bei

der PFunktionskontrolle fiir 814 der in Bild 43 dargestellte Verlauf. Der L-Pegel von 814 be-
wirkt die Entladung des Kondensators C4 iiber V31, R16 und V12. Der L/H-Ubergang von s14

wird iiber R16 und C4 auf die Basgis von V13 iibertragen und bewirkt den H/L-Ubergang von =28
am Kollektor von V43. Nach einer durch R16, C4, R15 und V13 bestimmten Zeit erreicht der
Basisstrom von V13 wieder den Wert Null (H-Begel von 828). Der somit erzeugte Impuls an Mep~
punkt fithrt zur Einstellung des Zdhlerstandes von A1 (Ausginge QA bis QD) auf den zu
diesem Zeitpunkt an den Eingdngen A bis D von A1 anliegenden dualkodierten Zahlenwert (Zeh~
nerstelle des bei der Funktionskontrolle angezeigten MePwertes).

Eine wesentliche Forderung an diese Baugruppe ist die Gewdhrleistung der erforderlichen
Sttrsicherheit, da eine Veridnderung des Speicherinhaltes durch HuBere Storquellen wihrend
der Messung oder wihrend der MePBpausen durch den Bedienenden nicht bemerkt wird. Schaltungs-
technisch wird diese Storunterdrlickung durch die Abblockung mit C5 und C9, durch einen nie-
derohmigen Kollektorwiderstand R17 sowie durch eine negative Vorspannung von etwa 0,7 V an
der Basis von V13 infolge des ilber R15 in V12 eingespeisten Stromes erreicht,

In der Schaltstellung d) der Klappenverriegelung wird der Anschlup X1:A6 iiber den nieder—
ohmigen Dosimeterwiderstand an die Betriebsspannung +7,8 V gelegt. R58 begrenzt den dabed
auftretenden Zenerstrom durch V11. Diode V31 begrenzt den Spannungsabfall iiber R58 wdhrend
des IL=Pegels von 814,

561163040 Schaltung zur Hellsteuerung der Lichtemitteranzeige nach Abgchluf des MeBvorgan-
ges bzw, der Funktionskontrolle

Die Hellsteuerung der Lichtemitteranzeige nach Abschluf der MeBwertumsetzung garantiert eine
dem lMefergebnis eindeutig zugeordnete MeBwertanzeige. Die Hellsteuerung wird durch den zum
Abschluf der MeBwertumsetzung erzeugten Komparatorimpuls an MeBpunkt (:) auggelost., Der po=
gitive Komparatorimpuls gelangt iiber die Dioden V21 und V22 an die Basis von Transistor V25,
Der dadurch hervorgerufene Kollektorstrom von V25 schaltet iiber R48 Transistor V26 ein, das
Potential an MeBpunkt C{) wird durch V26 niherungsweise auf das Betriebsspannungspotential
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von +7,8 V angehoben. Dieser Schaltzusband dei aug Komplem@gtﬁrtr@nsistoreﬂ sufgebauiten pi-
stabllen Schalbung wird, unabhingig vom Signael an Meppunkh s duirch die Rlickkopplung iiber
RA6 oufwechierhalten. Die Dioden V29 und V22 verhindern einermeits das Zuriicklkippen dex

Sochaltung bel negativen Spannuﬂgen an MeBpunkt G’ s andeverselts fithren geringe positive
Spannungen an Meppunkt nicht zum Fluschalten von V25 und V26,
RKurzzeitige positive L’anulse an Mefpunkt werden durch (6 in Verbindung mit dem Tunenwi~

dergtand der ilbexr X1:B13 amngeschlogmenen Komparator@ohaluung unterdriickt.

Das Rilckkippen der Schalitung in die Ausgangslage erfolgt mit dem Riickstellen des Zeltgebersg
(I~Pegel von 856), Die Z-Diode V20 begrenzt dabei die Bagig-Enitterspannung von V25 auf den
zuliseigen Werts Diode V19 wird bei positiven Stbrimpulsen an MeBpunkt G§9 gesperrt und
verhindert demit das unbeabsichitigte Kippen der bistabilen Schaltung.

5010103.5. Schalter zur Anzeige "Dosimeterauswertung?

Die Zeit vom Beginn des Mepvorganges bis zur Hellsteuerung der Lichtemitteranzeige wird op-
tisch durch das Symbol "=% guf der Lichtemitteranzeige signalisiert, die enteprechende Kato=
de der Lichbtemltteranzeige wird durch Transistor V23 angesteuert., Wihrend der Mefpausen des
Gertites ist V23 dureh 856 (L-Pegel) gesperrt., Dex Mepvorgang wird durch den H-Pegel von Si-
gnal 856 ausgelost. Bei anliegenaem H~Pegel an Mefpunit wird Diode V18 gesperrt, das
Potential an Mefpunkt steigt auf den im wesentlichen dm:'cb, den Spannungsbeiler R42, R4Z
begtimmten Wert an. Der dadurch bedingte Kollektorstrom von V23 f£lieft durch den entsprechen=
den Leuchtbalken der Lichtemitteranzeige (Anzeige "Dosimeterauswertung"). Mit der Zahlenhell~
gteuerung nach Abschlup des Mefvorgenges wird V25 eingeschaliet (@. Punkt 5:16163.4) und da=
nit das Bagimpotential und der Kollekbtorstrom von V23 verringert.

5¢16103.60 Ziihlfrequenzgenerator

Der Zéhlfrequenzgenerator fiir die Mepwertumsetzung, der glelichzeitig als Taktgenerator fiir
die Zeitablaufsteuverung des Gerdtes verwendet wird, besteht aus

= der Differenzstufe V27 und V28 mit den Widersténden R55, R49 und dem Teilernetzwerk R50,
R53 und R56,

= dem Schalttransistor V29,

= den Widerstinden R51, R52, R54 und R57 sowie dem Kondensator C7e

Die Schaltung stellt einen riickgekoppelten Schmitt=Trigger mit Differenzetufe dar. Uber RS54
wird das Start-Stop=-Signal eingespeist., Wird R54 an Masse gelegt, so ist V27 leitend, V28
und V29 gesperrt (Ruhezustand)., Im Startmoment wird die Masseverbindung uaterbrochen, und C7
kann sich iiber R51, R52 und R57 aufladen.

Die Bagis von V28 liegt auf einer Spannung von

Upse 't Lo Us R53 Il R56 ‘ (5.16)
= R53 Il .R56 + R50
(UR56 = Spennung zwischen fr R57 << R53, RD6,
MeBpunkt® und +5 V V29 gesperrt

Unter der Voraussetzung R50 = R53 = R56 ergibt sich die Spannung

Upgg =~ 0533 Uy (5.17)

Ubersechreitet die Spannung iliber €7 diesen Wert, wird V27 gesperrt. Durch das Absinken der
Spannung iiber R55 vergropert sich die Bagis-Emitterspannung von V28, und der Umkippvorgang
wird besch]eunlgu, go dap V28 und V29 beschleunigt leitend werden. Durch den geoffneten Tran=-
sigtor V29 wird nun die Entladestrecke fiiz 7 freigegeben, die aus den Widerstinden R51, RS2
und der Kollekftor=Emitter-Strecke von V29 besteht. Gleichzeitig werden iibexr V29 die Wider—




m34m

stinde R50 und R53 parallelgeschaltet, so daB sich an der Basis von V28 ein Potential von

UR56|tﬁ ~ Uy (5.18)
einstellt.
Mit R50 = R53 = R56 wiederum

Urse|t, ~ 0,67 Uy (5.19)

Unterschreitet die Kondensatorspannung von C7 diesen Wert, so wird V27 wieder leitend umd
zieht einen Emitterstrom, der den Spannungsabfall lber R55 erhtht und damit die Bagis-Emit-
tergpannung von V28 vermindert. V28 und V2¢ sperren, womit sich auch sofort wieder das Ba=
gig=Potential von V28 auf 0,33 Ug verringert, so daf der Sperrvorgang beschleunigt wird und
mit hoher Flankemsteilheit verléuft. Nun wird C7 wieder iiber R51, R52 und R57 aufgeladen.
Dieser Vorgang wiederholt sich stdndig, bis lber R54 an die Basis von V27 Massepotential
gelegt wird und der Taktgeber gestoppt wird. Die Zihlimpulse werden am Kollektor von V29 ab-
gegriffen., Bel gesperrtem Transistor V29 liegt UB an, bei leitendem V29 praktisch Masse.

Der zeitbestimmende Kondensator wird laufend zwischen 1/3 UB und 2/3 UB umgeladen, Dadurch
wird ein relativ steiler und linearer Verlauf der Lade-~Entlade~Kennlinie genutzt. Durch die
Differenzschaltung der (gleichartigen) Trangistoren V27 und V28 heben sich die Winflilsse der
Bagis=Emitter=Spannungen einschliefBlich der Temperaturdrift weitgehend auf.

Ein Tastverhdltnis von 0,5 wird erreicht, wenn die Widerstinde im Lade= und Entladezweig
gleich grof sind., R51 und R52 bestimmen die Grope des Auf= und Entladestromes. K57 und der
Widerstand der leitenden Kollektor=Emitterstrecke von V29 sollten daher gegen R51 + R52 mig=
lichst klein sein, was durch enisprechende Dimensionierung gewdhrleistet ist.

Die Schwingfrequenz berechnet sich unter Vernachlissigung von RH7 zu

1
f =
(R%1  R52) C7 1n {[8 (uy = Up)l /7 [Uy (2 + 6,8/B29) - 2 UBE]}

mit Upp = Basis-Emitter—Spannung von V27 bazw. V28
Uy = Betriebsspannung (5.20)
B29 = GroBsignalstromverstirkung von V29

T s e R ae e waDas e @ e e o &08 & e e

Die Zdhler=Angeige—Einheit hat folgende Aufgaben zu erfiillen:

a) Z#hlung und Speicherung einer dem MeBwerd proportionalen Inpulszahl

b) Dekodierung und Anzeige der gespeicherten Impulszahl

¢) Bereitstellung von Signalen fiir den Zeitgeber und die Kalibrierautomatik des Gerdtes

d) digitale MePwertbegrenzung.

Die Numerierung der Steuergignale stimmt mit der Bezeichnung der Mefpunkte auf dem Schalt-

plan der ZBhler-Anzeige-Einheit liberein. Die angegebene logisnhe Gleichung gilt fiir eine po=
sitive Logik.

561010401, ZBhler

Der Zihler besteht aus drei synchronen Vor=Riickwdrits~Dezimalzihlern A1 bis A3 und einer bi-
gtabilen Kippstufe, bestehend aus Vi, V2, C1 und R1 bis R4,
Prinzipiell ist damit eine MeBwertdarstellung von O bis 1999 mbglich, wobei jedoch durch
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elne digitale MePwertbegrenzung (8. Abschnits 5.1.,1.4.5) der obere Wert auf 1800 begrenzi
wird., Die an A1 bis A3 nicht bendtigten Binghnge T2 (Rickwidrtezihlen) und L (Laden) sind
gtindlg nit "HY bgw, die Dateneinginge AO bisg A3 mit "LY belegt. Ein L=Pegel von Signal s7
(Zéblerrlickstellung) bewirkt, dap eine an MeBpunkt enliegende Impulsfolge von A3 verar—
beitet wird,

Die nachfolgenden Zihler A2 und A1 werden vom Ausgang “"Ubertrag Z#hlen vorwdris" des jeweils
davorgeschalteten Zihlers angesteuert., Bei einer Impulszahl von 1000 wird die bistabile
Kippstufe vom Ubertrag des Zdhlers A1 iiber C1 getriggert, d. h. V1 gelangt durch den L/H=
Ubergang von Signal #13 in den leitenden Zustend., Dieser Vorgeng wird durch eine Mitkopp=-
lung liber R2, V2 und R3 unterstiitzt und sufrechbterhalten.

504013402o Dekodierung

Die Dekodierung des Zihlerstendes erfolgt|flir die Biner-, Zehner- und Hunderterstelle durch
A4 bis A6 (BCD-zu-T-Segment-Dekoder). Eine Dekodierung der Tausenderstelle ist Uberflussig,
gie erfolgi durch die bistabile Kippstufe selbat.

594«104930 Meswertd&rﬂt@lluﬂg

Der Zéhlerinbhalt wird nach der Dekodierung in Dezimalzifferndarstellung mittels dexr Liéntm
emitteranzeigen A7 bis A10 dargestelli. Die Widersténde R1, R6 bis R11, R13 bis R33 begren-
zen den Segmentsirom der Lichtemilteranzeigen. Neben der Tausendersielle des Zihlergebnis-
ses werden auf A7 folgende Symbole verwendet:

° Betriebsbereitachaft

[ Kalibrieraufforderung

= Mefvorgang liéuft,

Saqeqo4e4a ZﬁhlerruCKBﬁellung

Die Z#hlerriiekstellung erfolgt durch ein H-Signal s87. Signal 87 steuert dabei den Riickstell-
eingang von A1 bis A3 an und bewirki gleichzeitig eine Sperrung von V1 und damit von V2,

5e1e1e4:5. Digitale MePwertbegrenzung

Die Einsehrénkung des Wertbereiches der Anzeige auf O bis 1999 macht eine digitale MeBwert—
begrenzung erforderlich, de endernfalls Werte ilber 1999 in der Tausenderstelle nicht richtig
angezeigt werden. Diese Werte konnen jedoch intern bei Ubersteuerung des Gerites aufitreten.
Zur Vermeidung des damit verbundenen Riickgenmgeffektes bei Ubersteuerung (z. B. wiirde ein
MePwert von 2400 als 1400 oder 400 angezeigt) dient die digitale Mepwertbegrenzung, die
durch Signal s4 susgeltst wird,.

84 = g12 o 865 (5.21)

Bei der Zshlerstellung 1800 filhren s12 und 565 H~Pegel, Der damit verbundene L/H-Ubergang
von 84 lost die Hellsteuerung der Lichtemitteranzeige und damit den Stop des Zihlfrequenz-
generatora aus, Werte iliber 1800 kommen daher nichi zur Anzeige.

Die UND=-Verkniipfung erfolgt in dem aus R5 und V3 gebildeten Netzwerk. Diode V4 wird zur Ent-
kopplung benotigt,

LAl g~ A 4 C el Al Y

Zur Schaltstufe gehbren

= der Schaltverstirker fiir den Verschlumegnet mit den Transistoren V2, V3, V4, der Z-Diode
V1, der Diode V6 und den Widersténden R1, R3, R4, RS sowie

= der Schaltverstirker flir die Dogimeterheizspannung mit den Transistoren V8, V9, V10, der
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Z=Diode V7 uad den %idergténden R7 bis Rl14.

Un mit den entsprechenden Steuversignalen die niederohmige Dosimeterheizung bzw. den Vei=
schluBmagnet schalten zu kinnen, sind jeweils drei Verstidrkersitufen erforderlich., Der Auf-
bau in Komplemeniéirtechnik bringt den Vorteil, dap die Schalbung im Ruhezustand prakitisch
keinen Strom zieht (Reststromel). Da beide Schaliverstivker wei%gehend'gleiﬁh avfgebaut
gind, wird die Wirkungeweise nur anhand des Schaltveratdvkers fiir die Dogimeterheiszung er-
lautert:

Im Ruhezustand liegt an MeBpunkt H-Pegel an, entgprechend eimner Spannung von etws O V.
Damit sind die Z~Diode V7 und der gesambte Schaliverstdrker etromlos. Zum Ableiten der Bamig-
restatrome und zum gicheren Sperren der Transisioren dienen dabei die Widewstiidnde R8, R9,
R,

Beim Anlegen eines L~Pegels an MeBpunktd <i> , entsprechend einer Spannung von etwa =13 V,
wird Z=Diode V7 leitend. Begrenzt durch den Widerstand R7, flieBft ein Bagisstrom in den
Transistor V83 dieser wird leitend., Damit FliePt Bber die Kollekbtor=Bmitter—Strecke von
Trangigtor V8 ein Basisgsitrom in den Transistor V9, der gleichfalls leitend wird und iibexr
den strombegrenzenden Widerstand R10 den Schalttransistor V10 bis in die S#Httigung durch-
gechaltet. Damit liegt das TL=Dogimeter iiber MePpunkt éib y Widergteand R12 parallel zu R13
und gegebenenfalls R14 sowie iber die Kollekbtor=Emitter=Strecke des Transistors V10 gegen
Masse, Widersbtand R14 dient als Abgleich=Bauvelement zum Ausgleich der Toleransz dexr Subbi-
gungéspannung des Schalttrangistors V10, um eine Kompatibilitdt der Leiterplatten bei Ein-
halbung der engtolerierten Dosimeterheigzmpannung zu gewihrleisten,

Abweichend zu vorgtehender Beschreibung9 enthiélt der Schaltverstidrker fiir den Verschlupma=
gnet zusdtzlich die Freilaufdiode V6, die parallel zum Verschlupmegnet liegh und die Ab-
gchalf-Induktionsspannung kurzschliepfts Fin Begrenzerwiderstand im Fiagang (snalog zu RT)
entfdllt, da die Begrenzung schon in der vorgeschalbteben Steuerschalbtung enthalbten ist, Des-—
gleichen gind keine Abgleichwidersténde im Ausmgang vorhanden,

Die beiden Schaltverstirker werden mit der Speisespannung +7,8 V betrieben.

Der zeitliche Verlauf der Schaltpegel an den Mefpunicten (A7) und igt in Bild 44 darge-
stellt.

Seded.6._Funktionsbegchreibune der Nebtzplatte (Sach-Nr, 548 930.5,_dargegtellt_auf 025_040,1)

Auf der Netzplatte befinden sich die Kondensatoren C1 und €2, die Drossel 111, die Diode V1
und der Widergtand R1. Diese Bauelemente haben folgende Funktion:

= Diode V1 dient als Verpolungsschutz, Bei richtiger Polung der Speisespannung des Gerdtes
igt Diode V1 unwirksam, bei falscher Polaritst liegt sie in PluBrichtung. Der dann flie=
Bende Kurzschlufstrom 18t die Schmelzsicherung 1 ansprechen und verhindert eine Beschi=-
digung des Gerdtes. Nach richtiger Polung (Pluspol am Mittelkontakt des Kfz=Steckers) und
dem Wechsel der Schmelzsicherung ist dag Gerdt wieder einsatzfihig

= Die beiden MKT~Kondensatoren ¢, C2 diemen in Verbindung mit Drossel Irl als Ladungsspei-~
cher zur Verringerung der am Innenwiderstand von FEnergiequelle und Zuleitung entstehenden
Brummspannung (Transverter-Impulsfolgefrequens) auf einen zuldssigen Wert

= Aufgabe von Widerstand R1 ist die Beddmpfung des aug &l und 1, €2 bestehenden Reihen-
gchwingkreiges, Durch R1 werden Schwingungen im Eingangskrels des Transverters auch dann
zuverlégsig vermieden, wenn (Hufere) Zuleitungsinduktivitdten den vereinbarten Grenzwert
nicht Uberschreiten.,

R A A a1 = T A 2 P & am em e es e e b

025 040.1)
Die Verhindungsplatte hat folgende Aufgaben zu erfiillen:

= Realisierung aller elekirischen Verbindungen zwischen den Steckeinheiten Transverter, Mep-
gchaltung, Steuerschslitung 51, Steuerschalbtung S2 und Zihler-Angzeige=Einheit
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= Aufnabme von LUtetltzpunkten, an dile alle auBerhalb des Chamesis untergebrachten elektri-
schen Fuaktionsgruppen Uber Kabel bzw. Kebelbiume angeschlossen werden.

= Slebung von kritischen Belriebsspennungen zur Unterdriickung vem Hi-Stbrungen milttels
Durchfiihrungasfilters (L2 bis LT)

-~ Nachstablilisierung der Speisespannung "UA fir den Eingengsbaustein durch Rl, V1 zur Er-
relchung der notwendigen Kurzzeltetabilitit widhrend eines Mepvorganges

= Mechanische Befestigung der Federlsisten fiir die Kontaktierung der unter dem ersten An=
strich genannten Steckeinheiten.,

Die Verbindungsplaite weist keine schalitungsitechnisechen Besonderheiten auf.

50161080 Funktionsbeschreibung des Transverters (Sach-Nr. 548 900.,8), bsstehend aus Trans-

verter 1 (Sach=Nr. 548 905,7) mit Platte, kpl., (Sacthr. 548 901.6) und Transver—
- e oo Ster.2 (Sagh=Nr. 548 916.1) _ _ _ | _ L o o el L . e o o o
Die Versorgung des Geridtes mit den erforderlichen Speisespannungen iibernimmi der Tfanaver_
ter, der als selbstschwingender Sperrwandler nach dem Prinzip der stabilisierten Windungs-
spannung arbeitet. '

Der geforderte grofe Eingangsspennungsbeveich fihrt in Verbindung mit den unterschiedlichen
Lastverhdiltnissen zu einem breiten Bereich der Schwingfrequenz des Trensverters.

Un eine Ger#uschbeléstigung zu vermeiden, wurde als unterer Grenzwert eine Sehwingfrequenz
von etwa 15 kiz gewdhlt., Mit steigender Frequenz wachsen die Umschaltverluste in den Lei-
gtungstransistoren V1T1 und V272, Ein Pausengenerator begrenzt deshalb die Frequenz nach
oben auf etwa 50 kHz. Bei hoher Last und niedriger Betriebsspannung ist der Pausengenerator
unwirksam. Die Gewdhrleistung der Kurzschluffestigkeit des Transverters und der Schutz der
Schalttransistoren V1P und V2P erfordern eine Begrenzung des Primirstromes. Diese Funktion
Uberninmt V2472,

Dexr Transverter sebzt sich aus zwei Hauptteilen zusammen:
Trangverter 1 mit Platte, kpl., enthidlt

= die Siebkondensatoren C1T und C2™

= die Schalttrensistoren V1P, V2P mit den Widersténden R1™, R271, R3M
- den Ubertrager MT1 mit den Gleichrichtern V1™ bis V4T

=~ die Gléttungskondensatoren C6T1 bis C14T ‘

= die Abschlupwideratinde fiir die Sekunddrwicklungen R4TM bis RT™

= die KurzschluBsicherung (V571 mit den Widerstéinden R8T und ROT )

= die Vorwideratidnde R10T1 bis R13T1 fiir den Dosimeterheizkreis.

Transverter 2 enthdlb:

= die Vergleichsstufe, bestehend aus V172 bis V4T2, R1T2 bis R6T2 und dem Speicherkondensa-
tor C2T2

= den Sperrverablrker, bestehend aus V6T2 bis V1172 mit den Widerstinden R8T2 bis R10T2 und
dem Kondensator C1T2

= den Finschalttrigger, bestehend aue V4272 bisg V16T2, den Widerstinden R11T2, R15T2 bis
R17T2 und dem Kondensator G312

= den Pausengenerator, bestehend aus V19T2 bis V2372, den Widerstinden R21T2 bis R23T2 und
dem Kondensator €472

= den Stromgenerator fiir die Schalttransistor-Kaskade, bestehend aus V1772, V1812, R18T2 bis
R20T2

= den Regeltransistor V26T2 mit V2572, R24T2 und R25T2
= den Transistor V24T2 zur Prim#rstrombegrenzung mit den Widerstinden R1272, R1372, R14T2.
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561016861, Binschalttriggen

Der Eingchalttrigger sorgt fiir ein gicheres Anschwingen des Traunsverters im gesamben Ar—
beitagbereich. Im aunasgeschalleten Zuatand sperrt er die Schalttransistoren V1P und V2P iiber
V2672 und sichert somit eine sehr geringe Stromaufnahme der Schaltung. Er verhindert gleiche
zeitig den Betwieb mit zu gervinger Speisespannung. Uber Mefpunkt 9 erhdlt der Trigger liber
den Funktionsschaltber des Gerdtes die Speisespannung. Uber RIqT2 wird en der Z-Diode V1212
die Vergleichsspannung des Triggers bereifgestellt. Unterhalb der Einschalitschwelle ist
V1372 zundichet in der SHttigung. Mit zunehmender Speisespannung wird V1272 leitend und hilt
das Bagigpotential von V1312 fest; g0 daf dieser zunebhmend in den aktiven Bereich iibergeht.
Igt die Kollektor=Emitterspannmung von VI3T2 suf etwa 0,5 V angestiegen, beginnt V16T2 zu
leiten, Der Emitterstrom von Vi6T2 vergtBert den Spannungsabfall {iber R17T2 und vermindert
damit die Basig-Emitterspannung von V1372, Die Kollektor-Emitterspannung von V1372 und so-
mit das Basispotential von V1612 gteigen an, so daB der Umkippvorgang durch diese Mitkopp-=
lung beschleunigt wird. V1472 und V1572 halten das Basispotential von V1612 fest, der Spen-
nungsangtieg ilber R17T2 fihrt zum Sperren des Transistors V1372,

In eingeschalteten Zustend wirkt V1672 in Verbindung mit V1472 und V572 alg Stromgenerator
fiir zwei weitere Stromguellen mit V18T2 und Vi9T2.

Der Ausschalbvorgang verliuft analog. Beim Unterschreiten der minimalen Speisespennung von
etwa 6 V erhilt VI6T2 kein ausreichendes Basispotential mehr, wodurch der Spannungsabfall
liber R1702 abeink®, das Basis-Emitter=Potential von V1372 ansteigt und V1372 leitend wird,
Der Spannungsabfall iiber R15T2 steigt und V1672 wird gesperrt.

5610108.2. Stromgenerator fiir Schalttransistor-Kaskade, Regeltransistor und Speicherkonden=

gator

V1812 bildet mit V1772, RI10T2, R18T2 und R2072 die Stromquelle fiir den Regelibransistor V2612,
Unmittelbar nach dem Einschalten des Transverters igt 02T2 entladen, und die Stromquelle
V18172 liefert ihren gesambten Strom in den Speicherkondensator C2T2, bis dieser die Basis-
Emitter-FluBspannung der Transisboren V26T2, VIiP, V2P zuzliglich der FluBspannung von V512
erreicht, Sodann wird V2672 niederohmig und liefert einem Strom an die Schalbtransistoren
V1P und V2P, wodurch die erste FluBphase eingeleite®t wird. V25T2 und R25T2 begrenzen den
Steuerstrom fiir die Schaltitransigioren.

501076803 Schalttransistor-Kaskade und Prim#retrombegrenzung

Die Anordnung des Treibertransigtors V2P gewdhrleistet, dap dexr Schalttrengistor V1P im akbti-
ven Gebiet betrieben wird und somit eine hohe Schaltfrequenz erreicht werden kenn. Zu Beginn
der FluBphase befindet gich V1P in der SHbttigung. Mit dem zeitlich linearen Anstieg des Kol-
lektorstromes von V2P steigt proportional der Spannungsabfall iiber R3T1, bis die Basis—Fnit-
ter-FluBspannung des Strombegrenzungstransistors V2472 erreicht ist. Mit R1212 LaBt sich
dieses Potential einstellen. V2472 wird durchgesteuert und schaltet die Basis des Regeltran-
sistoras V26T2 an Masse, wodurch die Schalttransistoren V1P und V2P gesperrt werden. Dabei
wird die Basis=DImittersirecke von V2P iiber den niederohmigen Widerstand R2T1 entladen. Piir
den Treibertransistor V1P ibernimmt diese Aufgabe der Sperrverstidrker V1172 bzw. der Sperr—
beschleuniger VOT2 in Verbindung mit der in Durchlafrichbtung gepolten 2Z-Diode V2572,

56101.8.4, Sperrschaliung

Die Sperrschalibung gewthrleistet ein sicheres Schwingen des Sperrwandlers unter allen Bela- ]
stungsbedingungen,

Nach dem Zinschalten des Transverters werden die beiden Stromguellen=Transigtoren V1672 und
V1872 leitend, und C2T2 wird aufgeladen. Nach Errveichen der Basis—-Emitter-Flufspannung von
V26T2, V1P und V2P beginnt die erste StromfluBphase, die in der beschriebenen Weise durch
den Strombegrenzungstransistor V2472 beendet wird. Dexr Kollektorgirom in V2P kann nicht wei-
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ter enstelgen, dle Kollekbtorspannung von V2P erhoht sich. Wihrend der StromfluBphase ent~
steht am Transformatoranschluf 7 eine gegen Masse negative [Spennung von der Grofe der Spei=
sespannung, multipliziert mit dem Ubersetzungsverhiltnis. Dadurch wird der im Basiskreis
des Sperrverstéirkers VOI2 liegende Kondemsator G112 iiber R9T2 und V8T2 aufgeladen, Durch
dag Ansteigen der Spannung iiber dem Schalttransistor V2P sinken die im Trafo induzierten
Spannungen in gleichem MaBe ab,

Avf Grund der kleinen Zeitkonstante (172 . ROT2 1lédt sich C1T2 fast suf die volle, an der
Transformatorwicklung zwigchen Anschluf 3 und Anschlup 7 wihrend der Stromflupphase liegen-
den Spannung auf, Ist die Spannung an der Transformatorwicklung um etwa 1 V abgefallen,
wird durch die Reihenschaltung von Transformetorwicklung und C1T2 das Potential an der Bs—
gls von V9I2 positiv, und der Transistor wird leitend. VOT2 hilt die Basis des Regeltransi-
gtors V26T2 auf Potential =Uy (Magse), bis der Spannungsumschlag an der Trensformatorwick-
lung beendet ist und sich C1T2 umgeladen hat, Bevor VOT2 wieder sperrt, ist durch die an der
Trafowicklung inzwischen pogitive Spannung VA1T2 iber R7T2 leitend geworden. VI1T2 sperrt
den Regeltransigtor V26T2 go lange, bis die im Transformator gespeicherte Energie abgegeben
igt und die Spannung an der Wicklung wieder die Polaritdt wechselt. Damit wird V26T2 ibexr
V1812 wieder angesteuert, eine neue Stromflufphsse beginnt.

Bei der Einleitung des Sperrzustandes durch Spitzenstrombegrenzung sind also nacheinander
die Trensistoren V24T2 (Strombegrenzer), V9I2 (Sperrbeschleuniger) und V1172 (Sperrverstéir—
ker) beteiligt. Spitzenstrombegrenzung tritt ein nach Einschalten des Transverters wehrend
des Hochlaufens der Sekunddrspennungen, bei sekundérseitigem KurzschluBf und bei zu hoher
Last. Bei normalen Laestverhdltnissen und im eingeschwungenen Zustand arbeiten nur VOT2 und
V1172 in der beschriebenen Weise. Dabei wird das Absinken des Basis~-Emitter-Potentials der
Schalttransistoren durch den mit dem Strom linear ansteigenden Spannungsabfall liber R3™
zur Beendigung der FPlufphase ausgenutzt. Der Kollektorstrom durch V2P kann dann nicht mehr
welter ansteigen, die induzierte Spannung sinkt, und der Sperrverstirker setzt in der be—
schriebenen Weise ein,

(172 und RYT2 haben aufer der genennten Punktion als Differenzierglied zur Sperrbeschleuni~
gung eine zweite Aufgabe. G172 bildet zusammen mit der Induktivitét der Sekundérwicklung

des Trafos und ROT2 iiber V6I2 bis V8T2 einen aperiodisch geddmpften Schwingkreis., Dieser
verhindert eine am Trafo entstehende gedimpfte Schwingung, die von der - in der Wicklungs~
kapazitdt gespeicherten = Energie am Ende der Sperrphase bei eingeschaltetem Psusengenerator
angeregt wird., Dieser Betriebsfall tritt ein bei hohen Speisespannungen und geringer Last,

5:1:1:8.5, Pausengenerator

Der grofe Speisespannungsbereich mit einem Verh#ltnis von hSchster zu niedrigster Spannung
von 3,4 : 1 sowie die hohen Lastschwankungen ergeben beim selbstschwingenden geregelten
Sperrwandler mit Regelung der Stromflupzeit und des Tastverhiltnisses eine sich stark #ndern—
de Schaltfrequenz. Zur Vermeidung von Gerduschbeléstigungen wurde die niedrigste Schaltfre-
quenz, die sich bei kleinster Speisespannung und maximaler Lest einstellt, auf etwa 15 kiz
festgelegt. Um die Schaltfrequenz nach oben und damit die Umschaltverluste zu begrenzen,
wurde ein Pausengenerator eingefiigt, der die Schaltfrequenz nach oben auf etwa 50 kHz be-
grenzt. Er besteht aus einer monostabilen Kippstufe mit V2172, V2372 und der Stromquelle
V19T2. Im Ruhezustand, wihrend der StromfluBphase, ist V2112 iiber R23T2 leitend, der Kollek-
tor von V21T2 ist praktisch an Masse geschaltet, V2372 ist damit gesperrt, C4T2 ist entla-
den. Die Stromquelle VA9T2 ist bei eingeschaltetem Transverter immer stromfithrend.

Zu Beginn jeder Sperrphase kippt der Pausengenerator in den quasistabilen Zustand. Die An-
steuerung der monostabilen Kippstufe erfolgt vom Basispotential an MeBpunkt (:) o Wenn die-
ges Potential durch einen der Sperrtransistoren V9T2, V1172 oder Begrenzungstransistor V24712
nUE gelegt wird, sperrt V2172 {iber R23T2., Der Kollektorstrom der Stromquelle V19T2 flieft
Jetzt liber C472 in die Basis von V2372 und hdlt diesen leitend, bis C4T2 aufgeladen ist.
Wehrend dieser Zeit liegt die Ba51s des Regeltransistors an mU o Ist nach Ablauf der Kipp-
zelt des Pausengenerators die Sperrphase des Transverters noch nicht heendet, bleibt der
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Pausengenerator flir den Trangverter wnwirksem. Ist aber die Sperrphase des Transverters vor
Ablauf der Kippzeit des Pausengenerators beendet, erhSht der Pausengenerator die Linge der
Sperrphase zusdizlich. )

Der Ubergang vom normalen Betrieb zum Beirieb mil Pausengegenrator erfolgt stetig, so daB
gich die Regeleigenschaften der Schaltung nicht verindern.

5.1.1.8.6. Vergleichsschaltung

Der Spannungsvergleich zwischen Referenzdiode V3T2 und Windungsspsnnung im Transformabor
wird mit der Transistorstufe V272 in BEmitterschaltung durchgefithrt, Ist die vorgegebene
Windungsspannung erreicht, wird V272 leitend, Der einsetzende Strom fithrt lbexr VIT2, V3T2,
den Verbindungstransistor V4T2 und R6T2 die widhrend der letzbtem Stromflufphase in €272 zu
hoch eingespeicherte Spannung wieder ab.

Die Vergleichsspannung arbeitet im Impulsbetrieb, d. h., der Vergleichstransistor wird nur
kurzzeitig zu Beginn der Sperrphase leitend,

5¢1¢108.7, Heizstromkreis = Kurzschlufsicherung

Tritt an Mefpunkt eine zu hohe Belastung bzw. ein KurzschluB gegen Masse auf, so steigh
der Spannungsabfall iiber R3T1 an. Transistor V5T wird leitend und liefert einen Strom, der
zur elektronischen Lastabschaltung im Gergt liber Meppunkt fithrt. R9T1 dient der Begren-
zung des Basisgstromes von V5T1. Die Kombination R3T1 bis R121M wird zur Grobeinstellung denr
Dosimeterheizspannuag auf den erforderlichen Wert abgeglichen, l

I a A - A M- LNt e LA AT e &= w s T a

Der Bedienknopf (19.1) an der Vorderfront der Dosimetereingabe (11.10) wird von der Aus-Stel~
lung (:) in die Eingabe=Stellung (L) gebracht und die Klappe (19.30) getffnet. Sie wird da=-
bel selbsttétig durch eine auf der Achse (20.23) befindliche Drehfeder (20,24) gegen den ge~
federten einstellbaren Anschlag (19,20) gedriickt und in der auswertungsvorbereitenden Stel~
lung gehalten.

In die automatisch ausgeklinkte Dosimeterflhrung (21.48) (zu Beginn jeder MeBreihe Auslisung
von Hand notwendig), wird das Dosimeter bis zum Angchlag eingefiihrt. Durch leichten Druck
von Hand auf das Dosimeter wird die Dosimeterfithrung (21.48) nach innen geschwenkt und
selbsttitig mittels Klinke (21.15) und Rasbstiick (21.32) gesperrt. Beim Einschwenken dexr
Dosimeterfithrung (21.48) wird gleichzeitig der Zapfen vom Biigel (21.51) in eine Use am Kopf
des Dosimeters eingeflihrt. Wohrend des SchlieBens der Klappe (19.30) bewegt das mit ihr ver—
bundene Koppelgetriebe in Form von Winkel, rechts, (21.8), Winkel, links (21.21) und Lasche
(21.7) den Schieber (21.19), mit dem der Bigel mit Zapfen (21.51) verbunden ist, auf einer
geradlinigen Bahn. Dabei wird das Dosimeter gedffnet und der Binmatz lichtgeschiitzt aus dem
Kassettengehduse gezogen. Kurz vor der Endlage der Klappe (10.30) werden durch die Keilfli~
chen des Schiebers (21.19) die Konbakbwinkel 1 (21.33) und 2 (21.29) abgesenk®t und die Sof-
fitte kontaktiert. Koppelgetriebe und Schieber (21.19) sind so abgestimmt, dap kurz vor Be-
wegungsende die Heizkontakte in Form von Kontaktwinkel 1 (21.33) bzw. 2 (21.29) auf den Kon-
taktfldchen der Soffitte aufsetzen und sich damit selbst reinigen. Klappe (19.30) und itahmen
(19.33) sind so gestalteb, dap mittels Peder und Iut bei geschlossener Klappe (19.30) die
erforderliche Lichtdichtheit erwreicht wird, Wihrend des Schliefens der Klappe (19.30) wird
die in ihr gelagerte Achse (19,29) formschlissig mit dem Schwert der Schaltwelle (22.28) ver—
bunden, In der Indlage der Klappe (19.30) wird diese bei Betdtigung des Bedienknopfes (19.1)
mit Hilfe des in der Achse (19.29) sitzenden Stiftes (16.28) in Verbindung mit dem Schliep-
blech (21.10) gegen selbsttétiges Uffnen verriegelb. Gleichzeitig wird die Drehung von 900
verwendet, um mittels der an der Schaltwelle (22.48) befestigten Magnetaufnahme (19.2) iiber
die Schutzrohrkontakte im Klotz (19.3) (elektrischer Betriebsschalter) die BElektronik des
Gerdtes zu steuern, Hach selbsttdtigem Dunkelstromabgleich wird der Ausheizvorgang der Sof-
fitte eingeleitet. Zur gleichen Zeit wird der gespannte, d. h. geschlossene, Verschluf
(19.11) durch den Zugmagnet (22.37) gedffnet. Das von der Soffitte ausgestrahlte Licht wird
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gemessgen und in einen digital angezeigten Wert umgesetzt.

Der Auswertevorgeng ist beendet, wenn der MeBwert an der Anzeige sufleuchtet. Nach dem Able-
gen des MePwertes ist der Bedienknopf (19.1) in die Entriegelungslage (b un 90° zurlickzu~
drehen, wobei auf den ersten 50° Drehwinkel iliber Achse (19.29), Schalitwelle (22.48), Klinke
(22.11) und Zahnrad, kpl., (22.10) die Schieber 1 (22.13) und 2 (22.12) geschlogsen werden.
Die Verriegelung erfolgt dabei mittels Klinke (22.11) und Hebel (21.46),

Nach etwa 80° Drehwinkel wird durch den elektrigchen Betriebsschalter der gespeicherte MeB~
wert geldsoht. Ist nach 90° Drehwinkel des Bedienknopfes (19.1) die Raststellung erreicht,
kann die Klappe (19.30) getffnet werden, wobei folgende Vorginge gleichzeitig bzw. liber—
lappt ablaufen: '

Durch die rilicklBufige Bewegung der Klappe (19.30) wird die Soffitte in das Kasgsettengehiuse
zurlickgefvrdert. Dabel werden in der ersten Phase durch die Keilflichen des Schiebers
(21.19) die Kontaktwinkel 1 (21.33) und 2 (21.29) abgehoben.

Als Gegenlager belm Einschieben der Soffitte in das Kagsettengehduse dienen die gefederten
Anschlége 1 (21.22) und 2 (21.40). Die Druckfedern im Anschlag (19.20) sind so dimensioniert,
daf die Soffitte bel Finhalbung maximal zuldssiger SchlieBkrafte voll in das Kasgettengehtiu=
ge eingeschoben wird. Die beiden Anschlige bleiben dabei in Ruhestellung. Durch weiteres
Ziehen der Klappe (19.30) wird das geschlossene Dosimeter mit steigender Kraft gegen die
beiden Anschliige gedrlickt, bis diese ausweichen. Der Angchlag 1 (21.22), iber den Gewinde-
bolzen (21.1) mit dem Raststlick (21.32) verbunden, wird dabei soweit zurlickgezogen, bis die
Klinke (21.35) freigegeben wird. Die Dosimeterfithrung (21.48) wird durch die Zugfeder
(21.,55) nach vorn bewegt, und das Dosimeter kann mithelos entnommen werden. Der Anschlag
(19.20) und die Drehfeder (20,24) richten die Klappe (19.30) in die Eingabestellung aus.

22102, Punktionskontrolle und elektrische Priifung des Dosimeter-Auswertegersites DG ITI A

Angaben zu den lMeBpunkten beziehen sich, falls nicht anders angegeben, auf die Verbindungs-
platte, Sach~Nr. 548 925.8, dargestellt auf Stromlaufplan RDC III A, Sach-Nr., 025 040.1.

Die Zuordnung der Schaltzeitpunkte wihrend einer lMessung zu der Schaltstellung des Funktions-
schalters ist in Tabelle 5 dargestellt, Bine Ubersicht iber die elektrischen Baugruppen ent-
hdlt Tabelle 1 (Seite 16),

Zur elektrischen Prﬁfung des RDC III A wird nach Ldsen der vier Gehsuseschrauben das Cher—
teil aus dem Unterteil (Gehduse) herausgezogen. Das Cberteil ist auf einer sauberen Arbeits~
fléche abzustellen. Dabei ist besonders darauf zu achten, daBf AnschluBdrdhte nicht abgeris-
sen und Leiterzlige der Verbindungsplatte nicht untereinander kurzgeschlossen werden.,

Dexr Priifling ist auszuschalten und an eine Gleichspannungsquelle (Stromversorgungsgeriat) mit
einem einstellbaren Spannungsbereich von O bis 33,6 V anzuschliefen (I & 4 A).

Anmericung:  Alle unter Pkt. 5.1.2.2 angegebenen Zeiten werden nicht gemessen, sie dienen
lediglich der Orientierung.

5:1¢2.2471, Messung der Stromaufnahme

Die Stromaufnahme ist bei Betriebgspannungen von 10,8 V und 33,6 V bei den Schaltstellungen
O (Aus) una (D (Bereitschaft) zu messen., Dabei ist die Binhalbtung folgender Werte zu
kontrollierens
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Betriebsspannung Schaltetellung des zulédgsige Stromaufnahme
Funktionsschalters
33,6 V O (us) < 2 mA
33,6 V (H) (Bereitschart) 320 bis 480 mh
10,8 V (Y (Bereitschart) 675 bis 995 mA

5162:202, Priifung der Schutzdiode VIN gegen Verpolung der Betriebsspannung

Die Wirksamkeit von Schutzdiode VIN (VIN = Diode V1 auf der Netzplatte) ist bei verkehrt ge-
polter Betriebsspannung UB (Ifinuspol am Innenleiter des Kfz—Steckers) zu kontrollieren.

Dazu ist der Eingangsstrom auf (1 * 0,1) A zu begrenzen und bei diesem Strom die Betriebs—
spannung zu messen.

Sollwert: |UB| £1,57V

Die Strombegrenzung kann durch einen ohmschen Widerstand oder durch eine entsprechende Be-
grenzung am Stromversorgungsgeridt realisiert werden,
5016262030 Funktionsgrobkontrolle, Kalibrierung

RDC IIT A mit einer Betriebsspannung von (20 £ 0,4) V (Nemmspannung) betreiben. Gerdt aus-
schalten (Schaltstellung () ) und danach auf "Bereitschaft" (Schaltsetellung Q) ) schalten.

Kontrolle: Symbolanzeige: Q[

Schalter auf Stellung "Kontrolle" schalten und folgende Vorginge kontrollieren:

Zeit nach Start des Vorgang Symbolanzeige Bemerkung

Kalibriervorganges

Startzeitpunkt = L —°x

4,5 8 Auslosung des Verschlusses °L Kontrolle anhand des

Schaltgerdusches

20,5 s = ﬂ: e O etwa 0,5 8 vor Hell-

- steuerung der Licht-
’ emitteranzeige
21 bis 22 s Hellsteuerung der Lichtemit- dreistellige -
teranzeige Dezimalzahl

Gerdt auf Stellung "lessen" ( <:> ) schalten und Symbolanzeige kontrollieren:

Symbolangzeige " . "

5e1.2.2.4, Ubersteuerungsfestigkeit

Lichtsekunddrstandard "LSS 5" einlegen und messen.

Dabei sind folgende Kontrollen durchzufithren:
Symbolanzeige ‘= im Zeitintervall von O bis 24,6 s nach Auslbsung des LieBvorganges
Symbolanzeige °~=| im Zeitintervall von 24,6 bis 23 s nach Auslbsung des MeBvorganges

Anzeige *1800 etwa 28 s nach AuslOsung des lieBvorganges

Danach ist LSS 5 den Priifling zu entnehmen.,
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5.10202050 Kursschluffestigkeit

Liochtgekundéirstandard "LSE 6% einlegen und messen (Schaeltstellung <:> Yo Dabei sgind die
Symbolanzeige (Symbol °~) und das periodische Ansprechen des Kurzhubmagneten fiir den Ver—
schluf (Periodendauer der Schaltfolge: etwa 4 s, Schaltzeit: etwa 0,5 g) ilber eine Zeit von
mindestens 15 s zu kontrollieren. Nach einer kurzen Unterbrechung der Betriebsspannung
(etwa 0,5 8) ist die Symbolanzeige zu kontrollieren (Symbol ° [ ). Danach ist LSS 6 dem
Pritfling zu eninehmen. '

2°102.3._Absleich deg Augweriegextifeg
Aebhtung! Betriebsspanaung wihzend der folgenden Messumgen nicht unterbrechen!

$519:2.3.1. Kontrolle der internen Betriebsspannungen

Betriebsspannung am Stromversorgungsgeriit entspreechend den Angaben der Tabelle 2 einstel-
len und mittels Mefspitze an folgenden MePfpunkten die Spannungen gegen MeBpunkt (:) (llasse)
kombrollieren (Messung mittels Digitalvolimeter). ‘

Zabelle 2: Sollwerte und Toleranzbereiche von Speisespannungen

Betriebsspannung in V| Mefpunkt | Sollwert in V zulaséiger Toleranzbereich in V
10,8 @ 15,25 14,5 bis 16,0
10,8 ® -15,25 ~14,5 bis =16,0
10,8 ®) -12,65 ~11,0 bis 14,3
33,6 @ 15,25 14,5 bis 16,0
33,6 ® ~15,25 ~14,5 bia ~16,0
33,6 P 12,65 ~11,0 bis ~14,3

56162+3.2+ Dogimeterheizspannung und Betriebsspannung 5 V

Betriebmapanneng am Stromversorgungsgerét aul 10,8 V einstellen. Prlifling kalibrieren und
anschlieBend Dosimeter mit ausgemessenem Gleichstromwiderstand von R = 1C,3 bis 10,7 % ein~
legen (Schaltstellung Q) e )

' Digitalvolimeter an MeBpunkt (14 (Klots) und MeBpunkt (5) (iiasse) anschlieBen.
Klappenvegriegelung in Stellung "Messen" ( <:>) schalten und wihrend der Heizzeit Spannungs~
anzeige am Digitalvoltmeter kontrolliexen.

Sollwert: 0,3 bis 0,4 V.

Klappenverriegelung in Stellung d) schalten und eine Betriebsspannung von 2C V am Strom=
vergorgungsgeridt einstellen. Digitalvoltmeter an leBpunkt ﬂb (Klotz) und MeBpunkt
(Klotz) anschliefen.

Klappenverriegelung in Stellung "Messen" ( <:> ) schalten und wihrend der Heizzeit die an
Digitalvolimeter angezeigte Heizspannung mittels Einsteller R3 (Transverter 2) auf den
Sollwert 6,59 bis 6,61 V einstellen. ‘ ‘

Klappenverriegelung in Stellung (1) gchalten und eine Betriebsspannung von 10,8 V am Strom-
versorgungsgerét einstellen. liessung wiederholen und Sollwert der angezeigten Helzspannung
(6,54 big 6,66 V) kontrollieren.

Klappenverriegelung in Stellung d) schalten und eine Betriebsspannung von 33,6 V am Strom=
versorgﬁngsgerﬁt einstellen. liessung wiederholen und Sollwert der angezeigten Heizspannung
(6,54 bis 6,66 V) kontrolliexen, :
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Klappenverriegelung in Schaltstellung Q) schalten und Dosimeter entnehmen.

Digitalvoltmeter an kefpunkt (:) und (:) anschlieBen und bei Betriebsspannungen von 10,8 V,
20 V und 33,6 V Spannungsanzeige am Digitalvoltmeter kontrollieren.

Sollwert: 4,85 bis 5,15 V

Liegt dieser Wert auBerhalb des zulissigen Toleranzbereiches, ist der Helzspannungsabgleich
durch Verindern der Abgleichwiderstiénde R11 und R13 (Transverter 1) zu korrigieren. Danach
ist eine Viederholung der Priifung nach Pkt. 5.1.2.3.2 erforderlich.

561¢2:3.3. Abgleich der Generatorfrequensz

Betriebsspannung am Stromversorgungsgertit auf 20 V einstellen. Steckeinheit Steuerschaltung
52 entfermen,

Prequenzmesser iiber einen Koppelkondensator voun 470 pF an Mefpunkte (:) und (:) anschlie~
Ben und mittels Einsteller R52 auf Steckeinheit Steuerschaltung S1 Generatorfrequenz aguf
den Sollwert (225 % 2) Hz abgleichen.

Steckeinheit Steuerschaltung S2 wieder einsetzen.

51620304 Kontrolle der Dosimeterheizzeit

Elektronischen Zeitmesser an liefpunkt @ (liasse) und MePBpunkt (Klotz) anschlieBen, die
Zinstellungen am Zeitmesser sind entsprechend der Gerdtebeschreibung des Zeitmessers vorzu~
nehmen.

Startimpuls: negative Planke (H/L-Ubergang)

Stopimpuls: positive Flanke (L/H-Ubergang)

Zeitbhasis: 160 us

Dosimeter einlegen und messen, am Zeitmesser Heizzeit kontrollieren.

Sollwert: 11,9 bis 12,3 s

Hach der Liessung ist das Dogimeter dem Gerdt zu entnehmen,

50102435, Abgleich der Dunkelstromkompensation

Betriebsgpannung am Stromversorgungsgerit auf 20 V einstellen. Gerdt kalibrierens falls der
Angeigewert nicht im Bereich von 150 bis 30CC R liegt, Einsteller 13 und /15 (Steckeinheit
LieBschaltung) in Hittelstellung bringen und Gerdt erneut kalibrieren. Liegt der Anzeigewert
erneut auBerhalb des angegebenen Bereiches, ist die Einstellung der Kontrollichtquelle (KLQ)
g0 zu veridndern, dap der geforderte Vertebereich (bei Wiederholung des Kalibriervorganges)
erreicht wird. Zur Verdnderunyg der KLQ-Einstellung ist die Arretierungsschraube (10,1) der
an die Dosimeterfilhrung angeschraubten KLQ-Baugruppe 548 480.0 so weit zu losen, daf sich
die Blende mittels der Einstellschraube (10.2) gerade noch verschieben 1#8t. Wach dem Lin-
stellen der Blende Arretierungsschraube (10.1) wieder festziehen (siehe Bild 10).

Durch Linksdrehen der Klappenverriegelung um etwa 300, ausgehend von der Schaltstellung
"Kontrolle" ( & ), Zahlenwert der Anzeige ldschen, ohne den Verschlup zu verrieéelne

lfach einer Pause von mindestens 3 s Klappenverriegelung erneut auf Schaltstellung "Kontrolle"
( & ) schalten. Dieser Vorgeng ist jeweils nach dem Verstellen von M5 (Steckeinheit lieB-
gchaltung) oo lange zu wiederholen, bis folgende Vlerte eingehalten werden:

Sollwert der Anzeige O bis 1

Sollwert der Spananung zwischen lieBpunkt
(Stecklbtose = lieBschaltung) und
ePpunkt (5) (liasse) nach Hellsteuerung
der Lichtemitteranzeige: =10 bis O mV
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Achtun g !

Bei. dieser Messung ist das Digitalvoltmeter erst nach der Zahlenhellsteuerung mit
MeBpunkt zu verbinden,

56102:3.6. Kontrolle des Dunkelstromes des Lichtdetektors, der Isolationsstrome, der Offset~
gpannung der Bingangsstufe und der Funktion des Integrators

Betriebsspannung am Stromversorgungsgerdt auf 20 V einstellen, LSS1 einlegen und Cszillo-
grapheneingang an Meppunkt <:> angehliefen (Bezugspotential: MePpunkt (:) (liasse)).

Wehrend der Messung von LSS1 ist das OUszillogramm auf FEinhaltung der angegebenen Grenzwerte
zu kontrollieren. Bel htheren Kippfrequenzen wird vom Uszillographen, bedingt durch die
langsam ablaufenden Vorginge, nur eine langsam in vertikaler Richtung laufende horizontale
@erade geschrieben, der reale Zeitverlauf entspricht einer SHgezahnfunktion mit einer PFre-
quenz von f = 0,25 Hz., Der Momentanwert kann dabei in Richtung auf den positiven oder negati-
ven Grenzvert laufen (eine Vorzeichenumkehr des Anstiegs der Sigezahnfunktion innerhalb der
fiinf Perioden von je 4 s ist nicht zulidssig).

Nach Ablauf von etwa 20 8 stellt sich ein stationdrer Zustand zwischen beiden Grenzwerten

ein.
Zuldssige Grenzwerte: =60 bis +40 mV
Sollwert der Anzeige: O
Zuléssiges Zeitverhalten: entgpr, Bild 3
| B
40 - - i 40 - - f
20 ' 20 +
0 % 0 t
-20 | 4s 20 | \ -
=40 + - 40 |
|
-60 ; . e oder _g ) B o

Bild 3 ZulHssiger Verlauf der Ausgangsspannung des fotometrischen Verstirkers bel der lues~-
sung von LSS1

Achtung! Zur Unterdriickung der vom Transverter stammenden hochfrequenten Storspan-

nungen ist es zweckméfig, zwischen Lieppunkt <:> und den Uszillographen=
eingang einen RC=~Tiefpap mit einer Grenzfrequenz von etwa 10C Hz zu schal-
ten,

56¢702¢3.7« Nullpunktkontrolle des Analogwerispeichers

LSS1 einlegen und Uszillographeneingeang an liefpunkt @ (Stecklotvse auf Steckeinhei't'l‘.leﬁ—
schaltung) anschliefen (Bezugspotential: iieppunkt (liasse) ). Vdhrend der hessung von
1381 ist das Cszillogramm auf Einhaltung der angegebenen Grenzwerle zu lkontrollieren,.

Bei hheren Kippfrequenzen wird vom Uszillographen, bcdingt durch die langsam ablaurenden
Vorginge, eine horizontale Linie beschrieben, die aller 4 s in lichtung aufl den positiven
oder negativen Grenzwert stufenweise auf ein hoheres oder niedrigeres Potential springt
(Treppengpannung). Nach Ablauf von etwa 2C s stellt sich ein stationirer Zustand zwischen
den beiden Grenzwerten ein.
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Zuldssige Grenzwertes +60 bis =40 mV
Sollwert der Anzeige: o]
Zuldsesiges Zeitverhalten: entspr. Bild 4
60 - - ——_— 60
40 40+
20 T 20 1
0 ____.t O’W
X3
- 40 o _ oder ~40
mV . my

Bild 4 Zul#ssiger Verlauf der Ausgangsspannung des Millerintegrators bei der Messung von
LSS1

Aechtung! Zur Unterdriekwag der vom Transverter stammenden hochfrequenten Stdrapan=
nungen ist es zweclkmdfig, zwischen MeBpunkt und den Oszillographenein-
gang elinen Rc-TiefpaB mit einer Grenzfrequenz von ebtwa 100 Hz zu schalten.

561¢203+8, Abgleieh der Empfindlichkeit
Betriebsspasnung am Stromversorgungsgerdat auf 20 V einstellen.

Aeht ung! Der Abgleieh der Gerdteempfindlichkeit setzt einen definierten Schalitzu~
stand des Kalibrierspeichers voraus, der durch die Priifgéinge nach Pkt. 5.1.2.3.5 eingespei-
chert wird, PFalls versehentlich durch einen Spannungsunterbrechung der Speicherinhalt ge-
18scht wurde (Symbolanzeige ‘[ ) oder zwischenzeitlich entgegen der Abgleichvorschrift ein
Kalibriervorgang ausgelost wurde bazw. wird, ist vor dem néchsten Priifgeng wie folgt zu ver=
fahren:

Gergt kalibrieren und durch Linksdrehen der Klappenverriegelung um etwa 300, ausggehend von
der Schaltstellung A , Zahlenwert loschenm (ohne den Verschluf zu verriegeln) und nach ei-
ner Pause von mindestens 3 s Schalter ermeut auf Stellung "Kontrolle" ( A ) schalten.

Sollwert der Anzeige: O bisg 3

Danach Klappenverriegelung auf Stellung "Bereitschaft" (1) schalten. LSS3 mit Nennwert
NLSSB einlegen und messen. Mittels R13 auf Steckeinheit MeBschaltung (548 880.2) Empfindlich-
keit 80 einstellen, daf ein Anzeigewert von 150 bis 350 bei Wiederholung des MeBvorganges
erreicht wird.

Das Uberschreiten des Grenzwertes 350 bei Linksenschlag von R13 ist dabei unkritisch. Mepvor=
gang dreimal wiederholen, aus M1 bis MB ist der Bezugsweri MLSSB durch Mittelwertbildung zu
errechnen.

R

- 1 , ‘ :
Lss3 = 3 (M,] * M, ¥ 1\13)

Dabei ist eine Pause von mindestens 3 s zwischen zweli aufeinanderfolgenden Messungen einzu-
halten (Einstellzeit der automatischen Nullpunktkorrelctur).

Zuldssige Streubreite der LieBwerte: Mmax - Mﬁin 2 4
Betrdgt die Differensz Mma = M mehr als 1, dann ist MLSSB mindestens sus 5 MeBwerten zu

X min
ermitieln.
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Berechnung des Sollanzeigewertes der geridteinternen KLQ:

10
Mprg = Mpgss ° W

LSS3

LSS3 entnehmen, an der KLQ-Baugruppe Nubtzungshalbjahr entsprechend der Nutzungszeit des Ge-
rétes einetellen (Weuzustand: nulltes Nutzungehalbjahr) bazw. Einstellung kontrollieren.
Gerdt kalibrieren und Anzeigewert mit dem errechneten Sollwert MKLQ vergleichen. Bei Abwei-
chungen ist die KLQ=Einstellung zu verdndern (siehe Pkt, 5.7.2.3.5). Gerdt kalibrieren und
Anzeigewert mit dem Sollwert vergleichen. Dieser Vorgang ist so lange zu wiederholen, bis
der Sollwert MKLQ mit einer Genauigkeit von £ 1 % erreicht wird. Mittels 13 auf der Steck-
einheit MePschaltung die Empfindlichkeit so einstellen, daB ein Anzeigewert MKLQ = 160 bis
170 bei Wiederholung des Kalibriervorgaenges erreicht wird. Zur Funkitionskontrolle der halb-
Jéhrlichen Einstellkorrektur der KLQ nulltes Nutzungshalbjahr einstellen. Gerdt kalibrieren
und angezeigten Wert M1 notieren. Nutzungshalbjahr 7 an KLQ-Baugruppe einstellen, Gerdt er=
neut kalibrieren und angezeigten Wert MB notieren,

3 1,88 1,
Bei Uber— bzw. Unterschreitung der ‘Toleranzgrenzen sind die Abgleichschritte a) bis ¢) durch-

zufithren.

Kontrolle: 1,64 M1 =M

a) Lage der Justierscheiben (1fd. Nr. 10 von 549 480.0) der KLQ-Baugruppe entsprechend Skiz-
ze verdndern,

Justierschelbe

"!""; | Buohss, bedr.

Vormalfall H5>'H5max MJ < MBmin

Bild 5 Montagevorgchrift fiir die Justierscheiben

b) Nutzungshalbjahr "(O" an KLQ-Baugruppe einstellen.
KLQ-Einstellung so verdndern (siehe Pkt. 5.1.2.3.5), daB beim Kalibrieren der urspringli=-
che Wert von HH mit einer Gensuigkeit von * 4 erreicht wird. Heuen lieBwert mq notieren.
¢) Nutzungshalbjahr 7 an KLQ-Baugruppe einstellen, Gerdt erneut kalibrieren und angezeigten
Wert liy notieren.

= 1,88 I

Kontrolle: 1,64 L% = 4

i 3
Nutzungshalbjahr 4 an KLQ-Baugruppe einstellen, Gerdt erneut kalibrieren und angezeigten
Wert M2 notieren,

Kontrolle: 1,34 M1 = M2 21,45 m1

Hutzungshalbjahr entsprechend der Nutzungszeit des Gerdtes an KLQ-Baugruppe einstellen, Ge-
rét kalibrieren,

LSS3 (lennwert MLSSB) messen.

Kontrolle: Sollwert der Anzeige entsprechend folgender Tabelle:
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Tabelle 3: Zuldssige Abgleichfehler

Myt Prss3

160 -4,9 bis =0,9 %
161 =4,3 bis =0,3 %
162 =3,7 big +0,3 w
163 -3,1 bis +0,9 w
164 ~2,5 bis 1,5 %
165 -2,0 bis +2,0 %
166 ~1,5 bis +2,5
167 -0,9 bis +3,1
168 =043 big +3,7 %
169 +0,3 bis +4,3 »

Bel Hichteinhaltung des Toleranzbereiches igt der Abgleich zu wiederholen.

5616263:9. Kontrolle der Transvertersteuerung

Betriebsspannung am Stromversorgungsgerit auf 10,8 V einstellen und LSS5 messen. HePwert
kontrollieren (Sollwert:1800) Betriebsspannung UB am Stromversorgungsgerit langgam verrin-
gern, bis der Transverter abschaltet (erkennbar am Verltschen des Symbols ° auf der Licht-
emitteranzeige).

Kontrolle: Up
Klappenverriegelung auf Stellung "Bereitschaft" ( (1) ) schalten und Betriebsspannung lang-
sam erhthen, bis der Transverter einschaltet (erkennbar am Aufleuchten des Symbols ° [  auf

der Lichtemitteranzeige).

= 5,0 bis 8,0 V,

Kontrolle: UB = 7,0 bis 9,0 V,

506102:3.10, Kontrolle der Ziffernanzeige

Betriebsspannung am Stromversorgungsgerdt auf 20 V einstellen und Gerdt ausschaltben.

Gerdt einschalten und kalibrieren.

Funktion der Anzeigesegmente fir das Symbol ‘[f wihrend des Kalibriervorganges kontrollie-
ren, .

Kalibriervorgang wiederholen, Unmittelbar nach Auslisen des Verschlusses (feststellbar an~
hand des Schaltgerdusches) MeBpunkt (:) auf der Verbindungsplatte unter Zwischenschaltung
eines Schutzwiderstandes von 0,8 bis 1,6 ki; kurzzeitig mit Meppunkt (:) auf der Verbindungs-
platte verbinden oder kurzzeitig unter Zwischenschaltung des o. g. Schutzwiderstandes an eine
Gleichspannung von 15 ... 25 V (gegen Bezugspotential Mefpunkt (:) (Masse) legen, dadurch
wird die Hellsteuerung der Lichtemittersnzeige ausge lost, Wihrend des periodischen Zihlens
von O bis 900 ist die TFunktionstiichtigkeit der Leuchtbalken zu kontrollieren.

5e1¢203011. Indpriifung
Prifling im ausgeschalteten Zustend an das Stromversorgungsgerdt anschliefen und Betriebs—
gpannung von 10,8 V Stromversorgungsgerit einstellen.

= Ger#dt einschalten und 1 min nach dem Einschalten kalibrieren, jeweils nach einer Pause von
5 s Kalibrierung viermal wiederholen.

Kontrolle:

« zZulissige Streubreite der Anzeigewerte:

I ~ L. B
max " Mmin = 3
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o Sollwert dexr Anzeige: 155 bis 172

o Symbolanzeige nach dem Einschalten: L

« Symbolanzeige auf Schaltstellung <:> s °f
(vor dem eraten Kalibrieren) bzw. ° (nach der ersten Kalibrierung)

o Symbolenzeige wHhrend des ersten Kalibrierens: 'f?

o Symbolanzeige wihrend der ilbrigen Kalibriervorginge: °=

= LSS1 messen
Kontrolle:

o Symbolanzeige °~ wdhrend des Mefvorganges
. zuldgsiger Anzeigewerts O oder 1

= Betriebsspannung am Stromversorgungegerdt auf 33,6 V einstellen, LSS1 messen.
Kontrolle: zuléssiger Anzeigewertv: 0 oder 1

= Betriebssgpannung am Stromversorgungsgerdt auf 20 V einstellen.
LSS1 messen,
Kontrolle: zulissiger Anzeigewert: O odexr 1

- LSS2 (Nennwert: NLSSZ) messen und Anzeigewert RH notieren.
Kontrolle: Anzeigewert: M,l = NLSS2 *r 3 R

-~ LSS4 messen (Nennwerd N1 gs ), unmittelbar danach LSS2 messen.,
Kontrolle: Anzeigewert von LSS4: NLSS4 (1% 6,1)
Anzeigewert von LSS2: RH * 3R

= L3S3 (Hennwert NLSSB) messen.
Kontrolle: Anzeigewert: NLSSB (1t o,08)

= LSS5 messen
Kontrolle: Anzeigewert: 1800
= LSS6 einlegen, Klappenverriegelung auf Stellung "Hessen" schalten,
Kontrolle: Symbolanzeige: °=
Periodisches Ansprechen des Kurzhubmagneten anhand des Schaltgeriéiusches iiber

mindestens 4 Perioden kontrollieren.

= Betriebsgsapannung kurzzeitig unterbrechen,
Kontrolle: Symbolanzeige: °[

= LSS6 entnehmen, Prifling ausschalten,

5.2. FPunktionsbeschreibung und elektrische Priifung des Auswertegerdt-letzteiles RDC IIT N

54201, Funktionsheschreibung des Auswertegerdt~Netzteiles iDC III N

Die Stromversorgung 025 044.2 besteht aus den Sicherungen F1 und 2, dem Wetsztransformator

503 247.8, den Gleichrichterbausteinen 521 098.6 und 521 09G.4 mit den Gleichrichterdioden

V1, V2 und V3, V4, dem Kondensatorbaustein 521 097.8 mit den Elektrolytkondensatoren C1 bis
C8 und den Drahtwiderstinden 1 und R2,

Der Netztransformator gewdhrleistet die galvanische Trennung zwischen dem Viechselspannungs-
netz und dem Gleichspannungsausgang. Am Auvggang des Netztransformators steht eine Vlechsel-
gpannung von 20 bis 21,5 V zur Verfiligung, die mit Hilfe der aus den Gleichrichterdioden V1
big V4 gebildeten Brilickenschaltung gleichgerichtet wird. Uber dem Ladekondensator, beste=-
hend aus den Elektrolytkondensatoren C1 bis €8, fHllt eine Gleichspannung mit hinreichend
kleiner Welligkeit ab. Die Lastwiderstdnde R1 und R2 begrenzen die Leerlauf-Ausgangsspan=
nung auf maximal 33 V.

Das Auswertegerdt=Netztell RDC IIT N ist fir den Anschlup an Wechselspannungsnetze von
220 V und 127 V vorgesehen (Auslieferungszustand: Einstellung auf 220 V).
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Die Umstellung von 220 V auf 127 V und umgekehrt erfolgt durch Umklemmen am Netziransforme-
tor nach folgendem AnschluBschems:

T400 30
& Fr——y
N | S—— By
X4
220V~
T400 X3
= I

Bild 6 AnschluBschema des Netztransformators

Bei Umstellung der Netuzspannung sind die im Abschnitt 2.3.4 des Begleitheftes enthalienen
Hinweise zu beachten!

56220 Blektrische Prifung des Auswertegeridt-~Netzbeiles RDC III N

&%

Ausgangegleichspannung Ua bel einer Eingangsspannung von (242 * 3,6) V messen.

Sollwert: U £ 32,5 V (bei einer Meﬁéenauigkeit von £ 2 %).

202+22._Ausganggspapnung bel Belagtung

Ausgangsgleichspannung Ua und Effektivwert der Ausgengsbrummspannung UBx ofF unter den in
der Tabelle angegebenen Bedingungen messen., Der Ausgangsstrom JA ist durch entsprechende
Belastungswiderstinde einzustellen.

Exrforderliche MeBgenauigkeit:

Eingangswechselspannung U, .pp 8 % 1,5 7
Eingangsstrom Je off * 2 %
Ausgangsstrom JA s £ 2 %
Auwsgangsspannung UA s k2 %
Effektivwert der Aug-

gengsbrummepannung Upp ofgt £ 5 %

Tabelle 4: Prifwerte und =bedingungen

Einstellwerte Sollwerte

Ue erf Ip Up Uy eff

176 V 1,8V 14,2 bis 15,8 V £ 380 mV

220V 1,2 A 20,9 bis 23,1 V = 280 mV | 190 bis 270 mA

Achtungl

Zur liessung der Brummspannung ist ein effektivweritmessendes Volitmeter zu verwenden, der
Spannungsverlauf weicht von der Sinusform ab.
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6, Ingtandsebtzungshinweise

6.1, Inatandsetzungehinweise fiir das Dogimeter—Auswertegerst RDC ITI A

60.101. Allgemeine Hinweise

Die erforderlichen Ersatzieile filr Instandsetzungsarbeiten am Dosimeter—Auswertegeréit RDC
III A und Auswertegerdt-Netzteil RDC III N gind dem Ersatzteilsatz (E-Satz RDC III A/N
025 05T.1) zu entnehmen.

Dag Inhaltsverzeichnis des Ersatzteilsatzes ist der Instandsetzungstechnologie als Anlage
beigefligt. Bei Reparaturen am RDC ILI A igt zu beachten, dap bel einem Defekt mit wenigen
Ausnshmen keine Bauelemente, sondern grundsiitzlich komplette Baugruppen ausgewechselt wer-
den miigsen, Grimde daflir sind die zur Gewdhrleistung der technischen Daten notwendige Ober—
fléchenbehandlung, die nur mittels eines Prilfautomaten mogliche sichere Fehlerlokalisierung
im Herstellerwerk sowle die notwendige Priifung an den Grenztemperaturen, Um die zur Fehler=
ermittlung erforderlichen Eingriffe auf ein Minimum zu beschrénken, ist der Fehler durch
ein gezieltes Auswechseln von Leiterplatten und Baugruppen einzugrenzen., Hinweise zur syste-
matischen Pehlersuche werden in Abschnitt 6.1.3 gegeben, Nach der Instendsetzung ist das
Gerdt an Hand der Priifvorschrift (Pkt. 5.1.2) zu kontrollieren und erforderlichenfalls ab~
zugleichen.

6,1.2. Offnen des Dosimeter—Auswertegerites zur Instandsetzung

Ist zur Beseitigung von elektrischen und mechanischen Storungen am Gerdt der Zugeng zu Bau-
gruppen oder Bauteilen im Gerd#bteinnern erforderlich, sind folgende Arbeitsginge auszufiihren
(siehe Bild 11):

4. Spennverschlisse (11.13) Bffnen und Deckel (11.12) abnehmen,
2, Anschlupkabel (11.15) aus dem Deckel herausnehmen.
3. Tasgchen (11.2) und (11.11) heraunsziehen.

4, Siegellack aus dem Napf der rechten unteren Schraube (11.8) mit geeignetem Werkzeug ent-
fernen.

5, Vier Schrauben (11.8) herausdrehen.

6. Oberteil, kpl., (11.9) herausziehen,

6.1.3, Systematik der Fehlersuche

Ist die Ursache einer Fehlererscheinung nicht ohne weiteres zu lokalisieren bzw, handelt es
sich nicht um sofort behebbare Defekte (z. B, Sicherung), so ist eine schrittweise Demontage
des Auswertegerdtes mit jewells eingefligten Priifschritien zur Einkreisung der Fehlerursache
vorzunehmen,

Dabei ist wie folgt zu verfahren:

= Punktionsgrobkontrolle entsprechend Pkt. 5.1.2.2.3 durchfithren

- Interne Betriebsspannungen entsprechend Pkt. 5.1.2.3.1 Uberpriifen

~ Betriebsspannungen *5 V und +7 V (unbelastet) zwisechen Mefpunkt (:) (liasge) und den lLieB=
punkten (:) bzw. (j) (Auswertegerdt RDC III A 025 040.1) Uberprifen.

Zulégsige Toleranzbereiches 4,85 bis 5,15V
7,3 bis Q V
(Schaltstellung db )
Liegen die Werte auBerhalb der angegebenen Toleranzgrenzen, ist der Transverter probewei-
ge zu wechgeln.

Fehlen gdmtliche Betriebsspannungen, ist vor dem Austausch des Transverters durch lessung
der Spannung zwischen Buchse X1:A1, B1 (Verbindungsplatte) und LieBpunkt (:) (Masse) sowie
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Buchse X1:A13, B13 (Verbindungsplatte) und Meppunkt (5) (Masse) zu priifen, ob die extexme
Betriebaspennung und die Steuerspannung flir den Elnschaltirigger des Transverters anlle-
gen. ‘ ’

-~ Treten nach dem Wechsel des Transverters weiterhin Toleranzilberschreitungen bel den inter—
nen Versorgungsspannungen auf, ist durch Herausziehen von Leiterplatien, durch Sichtkon=
trolle der Verbindungsplatte und der Kabelbidume, durch Unterbrechung der Spannungszufith-
rung zur Schalistufe oder andere geeignete Mapnahmen der Fehler weiter einzukreisen. Defek=
te Baugruppen sind 2zu ersetzen, :

- Pehler, die nicht unmittelber auf Stdrungen in der Betriebsspannungsversorgung surlckzu-
fithren sind, konnen wile folgt weiter eingekrelst werden:
Entsprechend Pkte 5.71.2.2.3 ist dle Funktionsgrobkontrolle durchzufithren und jeweils nach
dem Wechsel einer Baugruppe zu wiederholen. Im Fehlerfall gind die Baugruppen Mepschal-
tung, Steuerschaltung S2, Steuerschaltung 51, Zhhler-Anzeigeeinheit, der Eingangsbaustein,
die Schaltstufe, ggf. die Verbindungsplatte oder andere in Frage kommende Baugruppen zu
wechseln. Vor dem Austausch der Baugruppe "Klotz" ist durch Uberbriicken der Schutzrohrkon-
takte K2 oder K3 zu ilberpriifen, ob der Fehler auf einen dieser Schutzrohrkontakte zurlick=
zufiihren ist.

Steckeinheiten und Baugruppen, die wihrend dieser Priifung als nicht defekt erkannt werden,
sind nach der Fehlerlokalisierung wieder ins Gerdt einzustecken bzw. einzubsuen. Die in
den Bilderm 40 bis 44 schematigch dargestellten Signalverldufe treten bel einem funktions-
tlichtigen Gerdt wihrend der Funktionskontrolle auf. Die Bedeutung der in den Bildern 40
bis 44 enthaltenen Zeitpunkte to bis t21 geht aus den Tabellen 5 und 6 hervor. Durch eine
oszillografische Kontrolle der Signalverliufe wird die Lokalisierung defekter Funktions~
gruppen erleichtert (Bingengswiderstand 2 10 MR!). Fehlfunktionen des Gerdtes treten in
der Regel erst bei erheblichen Signalpegelabweichungen auf. :

~ Gerdt entsprechend Pkt. 5.1.2 prifen und abgleichen. Fehler, die bei der Funktionsgrobkon=
trolle nicht erkannt werden konnten, sind analog zur heschriebenen Verfshrengwelse durch
das Wechseln von Baugruppen zu lokalisieren und zu beseitigen.

6.1.4, Wechseln der Baugruppen Transverter, Steuerschaltung 51 und 52, MeBschalibung und
Zihler-Anzeige=kinheit

Zum Ausbau der 0. g. Baugruppen sind sm Oberteil, kpl., folgende Arbeiteginge- erforderlich
(siehe Bilder 13 bis 15):

1, Zylinderschrauben M4 x 10 (14.9) herausdrehen
(Pederringe beachten!).

2, Zylinderschrauben M4 x 8 (15.5) am Deckel (15.7) losen (1 bis 2 Umdrehungen).

3, Zylinderschrauben M4 x 16 (13.21) 1bsen, Bligel (13.22) so weit nach auBen schieben, daB
die Zunge (15.6) freigegeben wird.

4. Chassig, kple., (13.5) wa etwa 30° kippen, Schieber (15.4) bis zum Anschlag schieben und
Deckel (15.7) abnehmen.

5. Baugruppen [ransverter (13.1), Steuerschaltung 51 (13.2), Steuerschaltung S2 (13.3), MeB-
schaltung (13.4) oder Zihler—iAnzeige~Einheit (13.18) mit geeignetem Werkzeug herauszie-
hen.

Der Einbau erfolgt in umgekehrier Relhenfolge.

6.7.5. Wechseln der Verbindungsplatte

Zum Ausbau der Verbindungeplatte sind am Oberteil, kpl., folgende Arbeltsginge erforderlich
(siehe Bilder 13 bis 115):

1. Ausfiihren der Arbeitsginge 1. bis 5. gem#B Abschnitt 6.1.4.
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2, Zwel Zylinmdermchrauben M3 x 20 (14.8) herausdrehen (Scheiben und Federringe beachten!).
Hulesen (114.7) seitlich herausziehen,
3. Dred Zylinderschrauben M3 x 14 (14.10) hersusdrehen (Scheiben und Federringe beachten!).

4. Zylinderschraube M3 x 16 (14.5) hersusdrehen, Schelle (14.4) und Platte (14.6) abnehmen
(Pederring beachten!).

5. Verbindungeplatte (14.11) vom Chassis nebmen.
6. Formkabel (14.2) und Kebel (14.1) abltten.
7. Der Einbau erfolgt in umgekehrter Reihenfolge unter Beachtung folgender Besonderheiten:

Nach dem Anltten der Kabel ist die Verbindungsplatte locker, d. h. verschiebbar, an das
Chassis anzuschrauben. Anschliefend sind die Baugruppen Transverter, MeBschaltung und
Zdhler=-Anzelge-Einheit bis zum Anschlag in des Chassis zu stecken. Dadurch erfolgt die
Lagejustierung der Verbindungsplatte (Zuordnung zur Lage der Fihrungsschienen (13.23) am
Chassis ).

8. Zylindergchrauben M3 x 14 (14.10) anziehen (Scheiben und Pederringe beachten!).

9. Zylinderschrauben M3 x 20 (14.8) und Zylinderschrauben M3 x 16 (14.5) mit den Bauteilen
(14:7)s (14.4), (14.6) powie Scheiben und Federringen einsetzen.

10, Steuerschaltungen S1 wnd S2 in das Chassis stecken.

Dle weitere Montage erfolgt enisprechend dem unter Abschnitt 6.1.4 beschriebenen Arbeitsgine-
gen, ’

6,1.6, Wachseln von Netzplatte und Schaltstufe

Fir den Ausbau von Netzplatte und Schaltstufe sind folgende Arbeitsginge erforderlich (siehe
Bilder 13 und 14),

1. Schaltstufe (13.8) vom Formkabel (14.2) ablbten.

2. Netzplatte (14.3) von den Formkaebeln (14.2) und (14.13) abldten.

3. Zylinderschrauben M4 x 25 (14.14) herausdrehen (Scheibe und FPederring beachten!).
4. Obere Sohlene (13.7) abnehmen.

5. Netzplatite bzw, Schaltgtufe aus der unteren Schiene herausziehen.

Der Finbau erfolgt in umgekehrter Reihenfolge.

6.1.7. Wechseln des FBingangshausteines

Fir den Aus- und Einbau des Eingangsbausteinés sind folgende Arbeitsginge erforderlich (sie=-
he Bilder 13 und 15):

1. Zylinderschraube M4 x 20 (13.74) am Stecker herausdrehen (Federring beschien!).

2, Stecker (13.11) hersusziehen. Kontakte nicht unnttig berithren (Gefahr der Zerstorung des
Doppel=MOS~Transistors im Bingangsbaustein durch Fremdspannungen bzw. elektrositatische
Aufladung). Ein sicherer Schutz des MOS-Transistors ist durch das Verbinden aller Kontak-
te von Stecker (13.11), z. B. durch eine entsprechende KurzschluBbuchse, gewghrleistet.
Der Einbau wird erleichtert, wenn man nach dem Herausziehen des Steckers die Zylinder=
gchraube M4 x 20 (13.14) sofort wieder einige Umdrehungen hineindreht und demit die Hilse
(13.12) anm Herausfallen hindert.

3. Vier Zylinderschrauben M4 x 12 (15.2) herausdrehen. Eingangsbaustein in sxialer Richtung
hersusziehen, bis der azylindrische Ansatz nicht mehr in die Bohrung des Flansches hinein-
ragt. Die Zylinderschrauben bleiben dabei in ihren Bohrungen. Eingengsbaustein nach auBen
abziehen,

Der Einbsau erfolgit in umgekehrter Reihenfolge,
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6.1.8, Wechseln dex Dosimetefeingggg

Flir den Aug= und Einbau der Dosimetereingabe sind folgende Arbeitsginge erforderlich (siehe
Bilder 13 bis 15):
1. Zylinderschrauben M4 x 25 (14.14) herausdrehen (Federringe und Scheiben beachten!),

2, Obere Schiene (13.7) abnebmen,
3. Zylinderschraube M3 x 4 herausdrehen und Schelle (13.10) abnehmen (Federring beachten!).

4. Zylinderschrauben M4 x 20 (13.14) herausdrehen und die Stecker (13.9) und (13.11) (Hin=
weis im Abschnitt 6.1.7 beachten - Kontakte mbglichst nicht beriihren!) herausziehen

(Federring beachten!),
Der Einbau wird erleichtert, wenn men nach dem Herausaziehen der Stecker (13.11) und
(13.9) die Zylinderschrauben M4 x 20 (13.14) wieder einige Umdrehungen hineindreht und

damit die Hilsen (13.12) am Herausfallen hindert.

5, Vier Zylinderschrauben M4 x 20 (15.2) herausdrehen. Eingangsbaustein in axlaler Richtung
herausziehen, bis sein zylindrischer Ansatz nicht mehr in die Bohrung des Flansches hin-
einragt. Zylinderschrauben bleiben dsbel in ihren Bohrungen. Eingangsbaustein nach aufen
wegnehmen.

6. Vier Sechokantmuttern M5 von den Gewindebolzen (13.17) abschrauben. (Federringe beachten!)

7. Zwei Platten (13.16) von den Gewindebolzen (13.17) ziehen.

8, Zwei U=Winkel (13.15) entfernen.

9, Dosimetereingabe (11,10) aus dem Oberteil herausnehmen.

Der Einbau erfolgt in umgekehrter Reihenfolge,

6.1.9, Ingbandsetzungshinweise fir die Dosimetereingabe

6416G.1. Wechseln von Stiftschraube (20.18), Drehfeder (20.24), Buchse (20,22) und Gleit-
scheibe_(20,20)_(gighg Bilder 19 und 20) _ _ L L L @ c e e c e e e m e === ==

P . . = e =

1. Stiftschraube (20.18) herausdrehen. Dabei ist mittels Schraubendreher, eingesetzt in ei-
nen der Schlitze von Achse (20.23), ein Gegendrehmoment zu erzeugen, damit die Stift=
schraube beim Herausdrehen nicht klemmt.

2. Senkschraube M3 x 10 (20.21) von Buchse (20.22) herausdrehen.

3, Durch Herausziehen der Achse (2C.23) sind die unter 1. genannten Teile freigelegt und
ktnnen je nach Zustand einzeln oder komplett ersetzt wexden,

4, Die Montage erfolght in umgekehrter Reihenfolge. Dabei ist zu beachten, daf der wartungs-
freie PTFE-Gleitbelag von Gleitscheibe (20,20) an der Klappe (19.30) anliegt.

5, Nach Befestigung der Buchse (20, 22) mittels Senkschraube 13 x 10 (20.21) ist die Drehfe-
der (20.24) zu spannen, dabei ist mittels Schraubendreher die Achse (20.23) etwa 270°
nach rechts zu drehen und diese Stellung durch die Stiftschraube (20,18) zu sichern.

6e1+9.20 Wechseln von Bedienknopf (19.1), Achse (19.29), Gleitscheibe (19.27) und Rastschei=

. _.be (19.25) (siehe Bild 19) . . m m e e m e m c e e m e - e e e e =

1. Bedienknopf (19.1) in die Raststellung () bringen, Zylinderschraube i3 x 16 (19.9) her-
ausdrehen und Bedienknopf (19.1) abziehen (Federring und Scheibe beachten!).

2, Achse (19.29) nach hinten aus der Lagerbohrung ziehen, Gleitscheibe {(19.27) beachten,

3, Rastscheibe (19,25) und Platte (19.26) durch Herausdrehen der Senkschrsguben k2,5 x 8
(19.24) lBsen,

4. Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge. Die Rastscheibe (19.25) wird mit Hilfe

der Platte (19.26) am Durchbruch der Klappe (19.30) mittels Senkschrauben M2,5 x 8 (19.24)
einstellbar montiert. Danach wird die Legerbohrung der Rastmcheibe (19.25) bei geschlosse=
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aer Kleppe (19,30) fluchitend zur Schaltwelle (22.28) anegerichtet. Glei@h@e@@i@.iaﬁ?ﬂ@m
rauf zu achien, dap die Kenten der Reghscheibe (19.25) parallel zu dem entsprechenden
Kanten der Klappe liegen. Brst denach sind die Senkschrauben M2,5 x 8 (19.24) fest anzu~
ziehen,

5., Das Einflihren der Achse (19.29) in die Lagerbohrung der Restseheibe (19.25) erfolgt nach
vorheriger Beilage der Gleltschelibe (19.27), dexen wartungsfreier PIFE-Gleitbelag gegen
den Bund dex Achse (19.29) gerichiet ist.

6. Der Bedienknopf (19.1) wird auf das Vierkent der Achme (19.29) geschoben und mittels
Scheibe 3.2 (19.7), Pederring 3 (19.8) und Zylinderschraube M3 x 16 (19.9) angeschraubt,
Dabei imt zu beachten, dap der Stift (19.28) dexr Achee (19.29) senkrecht nach oben steht,
wenn die Markierung am Bedienknopf (19.1) auf das Symbol (1) wedst,

Vi,

P A = A B

1. Angchlilsge abloten, Zylinderschrauben M2,5 x 5 (22 50) herausdrehen (Pederringe und
Scheiben beachten!), Zweckmiiflg ist es, vorher die Magnetaufnabhme (19.2) ‘swentfernen.
Zugmegnet (22.37) nash hinten abgziehen.

2. Die Montsge erfolgt in umgekehrier Reihenfolge. Dabel ist zu beachten, daef der Zugmagnet
(22.37) o justiert ist, daf bel anliegendem Anker (22.16) zwisohen der Schultexr adg
Klinkenhebels von Klinke (22.11) und dem Hebel (22.34) ein Spiel von 0,7 mm entsteht,

S

§.1.9.4. Wechegly yog Angehlge (19,20) (gighe Bilder 19 und 21)
1. Zylinderschrauben M4 % 16 (19,19) hersusdrehen (Federringe und Scheiben beachten!),
2, Montege erfolgi in umgekehrter Reihenfolge, ‘

3. Die anschliefende Justierung des Ansohlages (19.20) wird bei getffneter Klappe (19.30)
und eingelegtem Dosimeter RDC III D durchgefiihrt. Dabei ist zu beachten, daf eich dex
Zapfen des Bilgels (21.51) in der Use des Dosimeters RDC III D befindet. Die Klappenstel=
lung und davon abhéngig>die Stellung des Zapfens von Bligel (21.51) wird mit Hilfe der
verstellbaren Ansatzbolzen (19.34) so justiert, dap axial in beiden Richtungen zwischen
Zapfen von Bligel (21.51) und Ose des Dosimeters RDC III D gleichviel Spiel vorhanden ist.
Das Dosimeter RDC III D ist dabei in axialer Richtung in die Dosimeterflihrung (21.48) zu
dricken,

Danach sind beide Ansatzbolzen (19.34) mittels Sechskentmuttern (19.37) zu kontern. ig
igt zu beachten, dep beide Ansatzbolzen (19.34) an der Klappe (19.3C) anliegen.

6.1.9.5, Wechseln des Klotzes (19.3) und der Schutzrohrkontakte XK1 bis K3 (20.1) (siehe BiL@

1. Stecker X1 (20.9) liémen, Zylinderschrauben M3 x 30 (20. 6) herausdrehen (Federringe und
Scheiben beachtenl!),
Schutzrohrkontakte K1 bis K3 (20.1) ausldten und herausziehen,

2, Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge. Dabei ist zu beachten, dap beim Einbau
der Schutzrohrkontalkte Beschidigungen infolge von unzuldesigen Biegebeanspruchungen bzw.
thermischen Belastungen der AnschluBdridhte an den Glaseinschmelzungen durch Verwendung
eines geeigneten Werkzeuges (Zange) vermieden werden, Der Klotz (19.3) ist bei der Monta=
ge auf die Mitte der Magnetaufnahme (1¢.2) auszurichten.

6,1.10, Wechseln des AnschluBkabels (11.15)

Piir das Wechseln des AnschluBkabels (11.15) sind folgende Arbeitsginge erforderlioh (siehe
Bilder 16 uvnd 17),

1. Deckel (11.6) abachrauben,
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2. Leitungen an der Platte fiir Sicherung (16.4) abloten.

3, Zylinderschrauben M3 x 8 (16.1) herausdrehen (Federringe beachten!). Platte (16.2) abneh-
men.

4. Uberﬁurfmutter (17.4) abschrauben.
5. AnschluBkabel (11.15) herasusziehen.

6. Zwei Rundringe 8 x 2 (17.2), Scheibe (17.1), Buchse (17.3) und Uberwurfoutter (17.4) vom
AnschluBkabel (11.15) ziehen.

Der Einbau erfolgit in umgekehrter Reihenfolge.

601611, Wechseln der Platte fiir Sicherung und der Durchfiibrungsfilter (siehe Bilder 11 und
13 bis 16

1. Deckel (11.6) abschrauben.
2, Beutel mit Sicherungen, Trockenmittelbeutel und Schaumstoffplatte herausnehmen.

3. Leitungen des AnschluBkebels (11.15) und Anschliisse der Durchfilhrungefilter an der Platte
fur Sicherung (16.4) abliten.

4. Zylindergchrauben M3 x 8 (16.1) herausdrehen (Pederringe beachten!). Platte (16.2) abnehb=
men !

5, Zylinderschrauben M4 x 16 (13.21) l¥sen. Bligel (13.22) so weit nach auBen schieben, dap
die Zunge (15.6) freigegeben wird.

6. Zylinderschrauben M4 x 10 (14.9) herausdrehen (Federringe beachtenl).
7. Zylinderschrauben M4 x 12 (14.12) herausdrehen (Federringe beachten!).

8. Chaseis, kple, (13.5) vom Oberteil abnehmen und, wie in Bild 15 dargestellt, neben dem
Oberteil, kpl., absetzen.

9. Formkabel (14.13) an den Anschliissen der Durchfithrungefilter (16.6) abliten.
10. Senkschrauben M4 x 8 (15.1) herausdrehen und Platte, kpl., (15.3) abnehmen.

11. Nach Entfernen der Zylinderschrauben M2,5 x 6 kenn die Platte fiir Sicherung (16.4) abge-
nommen werden (Scheiben und Federringe beachten!).

12, Durchfilhrungsfilter auf der Platte, kpl., (15.3) kbnnen mittels Muttermschlilssel SW9 und
SW8 abgeschraubt werden.

Der Einbau erfolgt in umgekehrter Reihenfolge.

6.1.12, Wechseln der Gummifeder

Das Wechseln der Gummifeder erfordert folgende Arbeitsginge (siehe Bilder 11 und 12).
1. Deckel (11.12) abnehmen.

2. AnschluBkabel (11.15) aus dem Deckel herausnehmen.

3, Taschen (11.2) und (11.11) herausziehen.

4, Oberteil, kpl., (11.9) abschrauben und herausziehexn.

5, 8 Zylinderschrauben M4 x 6 (11.3) herausdrehen (Federringe beachten!).

6. Unterteil (12.4) nach vorn aus dem Schwingrahmen (12.1) schieben. Hierbei ist das Untexr—
teil, kple, (11.1) mit seiner Vorderseite so auf zwei Leisten zu legen, daf das Unterteil
(12.4) beim Herausschieben nicht behindert wird. Der Druck erfolgt suf die hintere Stirn- |
geite der Schienen (12.8), 7. B. diagonal mit 2 Schraubenziehern (Nenunmef 1,2 bis 2) durch |
die Offnungen (12.2) hindurch.

7. Senkschrauben M5 x 8 (12.7) herausdrehen.
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8, Guumifedsr (12.3) durch Hersusdrehen dey S@@hﬁk@ﬂtachx@ube M5 % 10 (12.5) vom Unterteill
trennen {Scheiben und Pederxringe beachten!).

Dar Binhauw erfolgt In umgekehriter Relhenfolge,

6.1,13, Weohsaeln des (Griffes (miehe Bild 18)

1o Sicherungmegvheiben 4 (18.3) herausdriicken.

2. Achgen (18.2) nach awfen schieben.

3o Grif? {11.5) sbuobmen.

4, Vienn erforderlich, kean die Hiilme (18.1) gewechaselt werden.

Der Einbau exfolgh in umgekehvrier Reihenfolge,

6.1.14, Wechsaeln deyr Rippenplatten (siehe Bild 12)

Fiw deg Wechgeln der 0. g. Platten (12.9) sind die Arbelitsglnge 1 bis 6 des Abschnittes
601612 augzufithren.

Nachdem das Unteritedl, kplo, (11.1) sus dem Schwingrebmen hereusgedriickt wurde, liegen die
Platten (12.9) suf dem Boden des Sohwingrebmens fUr die Reparatur frei. Elne Platte (12.9)
188t sich herausnehmen, wenu ein Biligel ihver Halbterung menkwyecht nsch oben gebogen wird.
Nach Herausnehmen der slten und Flulegen einer neuen Platte ist der Bligel wiedexr in seine
alte Lege surlickzublegen. ' '

Dexr Hinbav erfolgt in umgekebhriter Reihenfolge.
& s &

Vorgicht beim Biegen, Bruchgefahrl

6.2, Instendsetzungeshinweise fir das Auswertegerbi=Netzteil RDC ITI N

602,17, Allgomeine Hinweige zur Moniage des Auswertegerit-Netzteiles RDC ITI N {giehe Bild 35)

Zur gichoren Abdichtung des Aluminium-GuBgebiiuses (35.11) ist dareuf zu achten, dap die un~
verlierbaren Halsschrauben (35.2) diesgonal angezogen werden.

Wolberhin igt devsuf szu achven, daf die Scheibe und die Sechskentmutter von Buchse X2 (35.6)
dicht em Aluminilum-CGuBgehHuse anliegen., Da die Scheibe nur eine geringe Elagtizitét aufe
welst, kenn schon ‘eln gewingfiigiges Verkanten eines der beiden Teile zur Undichtheit fithren,

Diese Hiuweise gelten asuch filir Scheibe und Zuischenstiitzen dex Stopfbuchsverschraubung
(35-9)0
Beim Fesiziehen von Buchse X2 (35.6) igt ein Maulschliissel (Schliisselweite 24) zu verwenden.

Dabed. darf ein Drehmoment von 4 Nm nicht iiberschritten werden. FUr das Sechskent des Zwi-
schengtutzens wird ein Mutternschlilssel mit Schlilsselweite 22 benttigt.

6,2,2, Wechsel dexr NetzengohluBschaur (35,7) (siehe Bilder 35 bis 37)

Hach Ltgen der vier Haleschrauben M6 (35.2) ist der Aluminivm-GuBdeckel (35.3) abzunehmen
und dle NehsenschluBschour (35,7) abzvuliten.

Die Zugentlastungsschelle (37.3) ist nach Losen der belden Zylinderschrauben M3 x 12 (37.2)
gu lockein. Dabel ist besonders derauf zu achten, daB die unter der Zugenilesgtungsschelle
(37.3) liegenden belden Disbtenzrollen (36.3) bei der Demontage nicht verlorengehen.

Die Druckechravbe der Stopfhuchgverschraubung (35.9) ist mittels Mutternschliissels (Schliig-
gelwelte 19) zu lisen und zussmmen mit der Netzemschlufschnur (35.7), der Kabeltiille (35.8)
und dem Druckring dexr Stopfbuchsverschraubuug (35.9) sus dem Aluminium=GuBgehiuse (35.14)

zu miehen. Zur Montege der neusn Netzanschlufisechnur (35.9) sind folgende Arbeitsginge exrfor-

dexiichs
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Druckschraube und Druckring der Stopfbuchsversshraubung (35.9) und Kabeltuiie (35.8) sind
{iber die NetzanschluBsochnur (35.7) su schieben und in den Zwiechemstutzen der Stopfbuchg=-
verschraubung (35.9) einzufihren. Die Kabelllnge ist so zu wihlen, def die Angohlilgge mit
kleiner Vorrateschlaufe (gelb-griine Leitung an gekennzeichnete Masselbtisel) angelitet wer=
den konnen. Die Druckschraube der Stopfbuchsverschraubung (35.9) und die Zugentlastungs-
schelle (37.3) sind mit Distenzrollen (36.3) festzuziehen, und die Kabelenden sind anzuld-

ten.
Das Aluminium=~GuBgehiiuse (35.5) ist unter Beachtung vom Punkt 6.2.1 zZu verschliefen.

6.2.3. Wechseln der Baugruppen (siehe Bilder 35 bis 37)

Das Ger#t ist durch Losen der vier Halsschraubem M6 (35.2) und Abnehmen des Aluminium=-Guf-
deckels (35.3) zu 6ffnen. Alle Baugruppen mit Ausnshme der Gleichrichterbausteine A1 (36.6)
und A2 (36.7) kbnnen nach Entfernung des Chassis (36.5) aus dem Aluminium-Gupgehiuse (35.11)
gewechselt werden.

Dazu sind folgende Arbeitsginge erforderlich:

~ Die zur Buchse X2 (35.6) fiihrenden AnschluBdréhte lbsen.

- NetzamnschluBschnur (35.7) ablbten und entsprechend Pkt. 6.2.1 aus dem Aluminium-Gufgehiiuse
(35.11) entfernen.

~ Nach Entfernen der sechs Zylinderschrauben M5 x 16 mit Federring 5 (36.8), Chassis (36.5)
auf der Transformatorseite (T1) anheben und aus dem Aluminium~Gufgehduse (35.11) entfernen
(Buchse X2 (35.6) nicht demontieren). .
Die Befestigungsschrauben fiir den Transformator T1 (36;9) (vier Zylinderschrauben M4 xz 8
(37.6)), den Kondensatorbaustein A3 (36.1) (vier Zylinderschrauben M3 x 8 (37.8)) und den
Sicherungsblock (36.9) (zwei Zylinderschrauben M3 x 8 (37.1)) sind von der Unterseite des
Chassis her zughnglich.
Die beiden Gleichrichterbausteine A1 (36.6) und A2 (36.7) lassen sich nach Abl¥ten der
vier Anschlufdrihte (37.4) und Abschrauben der von oben zugknglichen vier Zylinderschrau-
ben B3 x 8 mit Federring B3 und Scheibe 3,2 (37.5) vom Chassis (36.5) aus dem Gertt ent-
nehmen »
Die Montage erfolgt in umgekehriter Reihenfolge.

Das Verschliefen des Aluminium-GuBgehduses (35.11) gesohieht unter Beachtung von Pkt 6020
6.2010 )

|
‘ |
7. Aufstellung erforderlicher MeBgerdte, P:ﬂfmittél und PrUfhilfsmittel L J

7.1, MeBgevéite, Priifmittel und Prifhilfemittel Pir elektronische Priif- und Abgleicharbeiten’

=« (leichspannungsregler 3203 0. H.

= Universalmesser UM II o. #.

= Digitalvolimeter G=1001.500 0. &o

- Ogzillograf EO 174 A 0. &

= Z#hlfrequenzmesser S 2201.510 0. H.
- Lichtsekundérstandards LSS1 bis LSS5

LSS Nr. 'ﬁquivalenter Dogiswert

O R
8 bis 25 R
100 bis 250 R
500 bis 900 R
10000 big 100000 R

VA w2
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= Dogimeter mit Gleichstromwiderstend 40,3 big 10,7 Q

= Lagtwiderstand 5 bis 25 O (Belastbarkeit 50 W), einstellbar
-~ Effektivewertanzeigendes Volimeter, Mefbereich 10 V (Effektivwert)

To20 Prilfmittel fUr mechanische Priif-~ und Einstellarbeiten

DiokenmeBlehre, 0,7 mm diek ("Spion®, handelsilblich)

-8, Erléuterungen zu den Bildexrn und Tabellen

Bild 1 bis 6 und Tabelle 1 bis 4 enthalten spezielle Angaben zur elektrischen Funktion, eine
Ubersicht iiber die elektronischen Baugruppen sowie Erlduterungen zu den Prif- und Abgleich~

vorschriften. Dliese Bilder und Tabellen sind daher unmittelbar den entaprechenden Abschnit-

ten zugeordnet.

Die Bilder 7 bis 38 zeigen den komstruktiven Aufbeu des Gamma-Neubronen—Dosimeters RDC III D,
des Dogimeter-Auswertegertites RDC III A und des Auswertegerit-Netzteils RDC III N. Die lau-
fende Nummer zur Kennzeichnung der Bauteile in diesen Bildernm besteht aus zwei durch einen
Dezimalpunkt getrennte Zahlen, Die Zahl vor dem Dezimalpunkt stimmt mit der Nummer des ent-
sprechenden Bildes {iberein.

- Zuy Bezeiochnung der Bauteile im Text und in den Bildlegenden wurden allgemein versténdliche
Begriffe gewdhlt, die nicht in jedem Falle mit den standesrdgerechten Bezeichmungen der ent-
sprechenden Bauteile in den Komstrukbtionsunterlagen (Zeichnungssatz) iibereinstimmen. Bei Ab-
welchungen sind die im Zeichnungesatz verwendeten Begriffe zusétzlich aufgefiihrt (Angabe in
Klemmern). Fiir Bauteile, die Bestandteil des Ersatzteilsatzes sind, ist die emtsprechende
Sachnummer angegeben.,




- 60 =
7.4 7.2 7.3

7.5 7.4

Bild 7 Gamme—~Neutronen—Dogimeter RDC IIL D
mit Tragetasche

11 Lfd. Nr, des Dosimeters

702 Kagsettengehbuse (Gehsuse, benummexrt)
Te3 Tragetasche (GefBEp)

Ted Bleieinlage (Binlage)

765 Soffitte




Bild 8

871
8.2
8.3
804

®

G oo w
°
0O <N o\

- 6] =

8.1 82 83 8.4

8.8 87 86 8.1 8.5

Kagsetteneinsatz, kpl.

Kontaktkappe
Glasrohr
Bleieinsatz
Dichtring
Einsatz
Drahtwendel
Folie
Bremselement

(Kappe)

(Kolben, gebeigzt)
(Abschirmung)
(Rundring, behandelt)

(System)

(Zugfedexr)




Bild 9 Auswertegerdt-Netzteil RDC III N ,
mit aufgesetztem Dosimeter—-Auswertegertt LRDC IIT A




10.1

Bild 10 Dogimeter—=Auswertegerit RDC III A
mit geoffneter Dosimetereingabe

1061 Arretierungsschraube (Senkschraube B I2x10)
10,2 Einstellschraube (Zylindergchraube B M2,5x10) - .




1.1 1.2 11.3

11.15 1114 11.13

Bild 11

11 o1
1162
1.3
1144
1165
11.6
1167
11.8
1169
116106

1111
11612
11613
11 .14
11615

11.4 11.56

Dogimeter—Auswertegerit DG

Unterteil, kple.

Tagche

Zylinderschraube 1i4x6

FPenstexr
Griff
Deckel

Bedienknopf

Schraube

Obexrteil, kple
Dosgimelereingabe

Tasche
Deckel

Spannverschluf

Augsparung im S

AnschluBka

bel

chwingrahmen

11.8

11.9

11.10

11.11

IIT A

(Tagche, links, 549 526.4)
(805 513.5)
54G G43.6)

(Deckel, kple, 549 539.3)
{(Drehgriff, kple, 549 563¢3)
(Bolzen 547 13C.4)

sereingabe, kplo,
549 060.4)
e

echts, 549 542.4)

-

N

i
|
,
i
|
|
5




12.9

~ 65 w

12.8

12.7

i2.6

Bild
121
1262
1263
1204
125
1266
1267
12.8
12,9

12 Schwingrahmen und Unterteil

Schwingrahmen (Rahmen, kpl.)

Uffnung im Schwingrahmen

Gummifeder (lfiech., Bauteil (Feder) 819 607.5)
Unterteil (Unterteil, gelklebt)
Sechskantschraube L5x10 (808 223.4)

Dichtung (549 005,0)

Senkschraube M5x8 (805 624,0)

Schiene (Schiene, geschw,)

Platte (549 ¢13.1)

- 12.2

- 12.3

- 12.4

- 12.5




13.1 13.3 13.5 13.7

13.23 113.21113.191 13.17 | 13.15 | 13.13
13.22 13.20 13.18 13.16 13.14 13.12

Bild 13 Oberteil, kpl.

1361 Transverter ' (548 900.8)

132 Steuerschaltung 1 (548 885.1)

1363 Steuerschaltung S2 (548 890,7)

13.4 lieBschaltung (548 880.2)

1365 Chagsis, kple '

1366 Eingangsbaustein (548 960.2)

1367 Schiene ‘ )
13.8 Schaltastufe (548 920.0)

1369 Steckverbindung

13610 Schelle

13611 Steckverbindung

13.12 Hillse (Hiilse 4x8 LiKD=S 3024~5T)
13613 Platte, kpl.

13.14 Zylinderschraube Ii4x20 (805 523.1)

13615 Viinkel

13616 Platte

13,17 Gewindebolzen

13,18 Zahler—-Anzeige~liinhedit (548 395,6)

13,19 Oberteil (Oberteil, geklebt)
13.20 Platte, kple

134271 Zylinderschraube Lidx16 (807 211.1)

13,22 Biigel

13,23 PMihrungsschiene (Sehiene)
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14.1 14.2 14.3 14.4 14.5 14.6 14.7

9}

=

14.14 1413 14.12 14.11 14.10 14.9

Bild 14 Obexteil, kpl.

141

14.2
14,3
14.4
14.5
14,6
14,7
14,8
149
1410
1411
14,12
14,13
14,14

Kabel

Formkabel

Wetzplatte (548 930.5)
Schelle

Zylinderschraube K3x16

Platte

Hillse

Zylinderschraube 1i3x20

Zylinderschraube L4x10 (durch Rahmen verdeckt)
Zylinderschraube L3x14
Verbindungsplatte (548 925.8)
Zylinderschraube 4x12 (805 516,8)
Formkabel

Zylinderschraube Li4x25 (805 525.6)




16.7 15.6 15.5 15.4

Oberteil, kpl,

Obexrteil, kpl.
Senksgchraube 1i4x8
Zylinderschraube li4x712
Platte, kpl.

Schieber
Zylinderschraube H4x8
Zunge

Deckel

16.3 156.2 16.1

(805 516.8)

(Deckel, kplo)




Bild 16

16.
16.2
16,3
1644
16.5
16,6
11,06
16.7
16.8
16,9
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16.1

6.2 16.3 16.4

i i

Obexteil, kpl,

Zylinderschraube L3x3
Platte

Sicherung

Platte fir Sicherung
Anschlup d. Netzkabel
Durchfiilhrungsfilter
Deckel
Schaumstoffplatte
Trockenmittel

Beutel

16.5 16.6

(805 495.4)
(549 036.4)

(Sicherung P 1

(Platte)

(Werkgtoff 819

(Beutel, kplo
(Beutel, kpl.
(Beutel, kpl.

11.6

819 25C.4)
(Platte, gen, 549 053.2)
(Platte, gen. 549 053.2)
(Baustein L 1 ue L 2 819 527.5)
(Deckel, kple 549 539.3)

61701)
2,5 4
400 A
0630 MA.




11.15
Bild 17 AnschluPBkabel
17671 Scheibe
17.2 Rundring 8x2
173 Buchse
174 Uberwurfmutter

11615 Hetzkabel

= 70 =

17.1

i74 17.3 17.2

(819 648.5)
(549 031.5)
(549 032,.3)
(Kabel, kple 549 531.1)




e 7 e

18.3 18.2 11.5
Bild 18 Griff "
11,5 Griff
18,1 Hiilge (548 998,1)
18,2 Achse

18,3 Sicherungsscheibe 4 (549 504.7)
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Erlauterungen zu Bild 19

19641

1962

1963

1904

1965

19,6

19,7

19.8

19.9

19,10
19611
19,12
19,13
1914
19.15
19616
19,17
19,18
1919
19,20
19,21
19,22
19,23
19.24
19.25
19,26
19.27
19.28
19,29
19.30
19031
19632
19,33
19.34
19635
19.36
19437

Bedienknopf
Magnetaufnahme

Klotz

Scheibe 3,2

Pederring 3
Zylinderschraube M3 x 16
Scheibe 3,2

Federring 3
Zylinderschraube M3 x 16
Pliihrung, kple

Verschlup

Winkel

Schiene

Scheibe 4,3

Federring 4
Zylinderschraube M4 x 16
Scheibe 4,3

Federring 4
Zylinderschraube M4 x 16
Anschlag

Rastkugel

Druckfedex

Gleitlager

Senkschraube NM2,5 x 8
Ragtachedibe

Platte

Gleitscheibe

Stift

Achse

Klappe

FPederring 3
Zylinderschraube M3 x 5
Rahmen

Ansatzbolzen

Druckfeder

Deckel

Sechskantmutter M4

(Drehgriff, kple, 549 563.3)
(Magnetaufnahme, kple, 549 578.7)
(Klotz, kple, 549 502.2)

(805 655.4)

(805 65544)

(Winkel, kpl.))

(805 390.4)

(805 657.0)

(807 211.1)

(805 390.4)

(805 657.0)

(807 211.1)

(Anschlag, kple, 549 567.4)
(Kugel)

(Mech. Bauteil (Hiilse)
(Rastsoheibe, kple, 549 147.8)
(KU~Scheibe) -

(Achse, kple., 549 560.0)
(Klappe, kple)

(805 655.4)

(Rahmen, geklebt)
(Ansatzbolzen, gen.)
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Erlduterungen zu Bild 20

20,71 Schutzrohrkontakt X1 bis K3 (Schutzrohrkontakt, kpl.,

20,2 Davermagnet

20.3 Scheibe 3,2

20.4  Lotose

2065 Federring 3

20,6 Zylinderschraube M3 x 30
20.7 UKW=Drossel L1 und L2

20.8 Plastspritzteil mit aufge-=
klebter Hartpapierplatte

20,9 Stecker X1

20,10 Formkabel

20,11 Dichtung

20,12 Rundring 5 x 2
20,13 Sechskantmutter M5
20,14 PFederring 5

20,15 Gewindebolzen
20,16 Druckfeder

20617 Gehduseteil

20,18 Stiftschraube
20,19 Gleitlager

20,20 Gleitscheibe

20,21 Senkschraube M3 x 10
20,22 Buchse

20,23 Achse

20,24 Drehfeder

20,25 Gleitlager

20,26 Gehduseteil

549 508.8)
(Magnet)

(805 655.4)

(Klotz, geklebt)

(819 625.1)
(805 766,8)
(805 658.7)‘

(Rahmen)

(549 064.5)
(Mech. Bauteil (Hiilse))
(Ku=Scheibe)

(549 062,0)

(549 061.2)
(Buchse)

(Klappe)
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Ansicht C

Ansicht B

20.1

20.2

20.3 @ )
20.4 i
205 <

20.7
20.8

20.6 | 5 s %é

Sehnitt D =D

Schnitt A = A

20.26 20.25 20.24 20.2320.22 20.21

Bild 20 Dosimetereingabe
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Erléuterungen zu Bild 21

21,1 Gewindebolzen

21.2 ' Sechskentmutter M4
21.3 Druckfeder:

21.4 Buchse

21.5 . Sicherungsscheibe 3,2
21,6 Sicherungsscheibe 4
21.7- Lasche =

21.8 Winkel, rechte

21,9 - Anschlag, kpl.

21,10 SchlieBblech

21.11° Platte

21,12 Seheibe

21.13  D-Stiick o
21.14 fSenkéchraubé M2,5 x5
21.15  Klinke = -

21,16 Achse..
21,17 - Senkschraube M3 x 5
21,18 Platte, kple '
21,19 :.Schieber

21.20 = Scheibe

21.21  Winkel, links

21,22  Anschlag 1

21,23 Ansatzbolzen

21.24 Pederring 4

21,25 Zylinderschraube M4 x 8
21,26 Wellendichtung 6 x 16 x.7
21.27 ‘Achse

21.28 Drehfeder 2

21.29 Kontakitwinkel 2

21.30 Aufnashme

21.31 Penster

21.32 Rastetiick

21,33 Kontaktwinkel 1

21.34 Drehfedexr 1.

21.35 Soharaier

21.36 Senksehiaube M3 x 10
21,37 Plastapritztell

21.38 Senkschraube M4 x 8
21.39 Platte

21,40 Anschlag 2

21.41 Ansatzbolzen

21.42 Pederring 3

21.43 Zylinderschraube M3 x 14
21,44 Scheibe: 3,2

21.45 Scheibe

21,46 Hebel

21.47 Drehfeder.

21,48 Dogimeterfiihrung
21.49 TPenster

21,50 Edelmetall

21.51 Biigel mit Zapfen
21,52 Scheibe 4,3

21.53 PFederring 4

21,54 Zylinderschraube M4 x 8
21,55 Zugfeder

21.56 Lagerbock

(Lesche, kpl.)
(Winkel, reehts, kpl.)

(Sehliepblech, gen.)

(Schieber, kpl.)

(Winkel, links, kpl.)
(Anschlag 1, kpl.)

(805 657.0)

(Aufnghme, geklebt)

(Schieber)

(Anschlag 2, kpl,)

(805 655.4)

(Hebel, kpl.)
(Dosimeterfilhrung, gen.)

(Kontaktstiick)
(Biigel)

(805 390.4)
(805 655.4)
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Brlbuterengen mu Bild 22

22,1,  Sicherungsecheibe 4

22.2 Halskerbstift B3 x 8

22,3 Zugfeder 0,32 x 3,6 © 40
22,4 Scheibe 4,3

22,5 Pederring 4 ,
22,6  Zylindersehraube M4 x 8
22.7 Beilagescheibe aus PTFE-Folie
22.8 Buechseé

22,9 - Lasche

22,10 Zahnrad, kpl.

22,11 Klinke

22.12. Schieber 2

22,13 Schieber 1-

22,14 Platte

22.15 Senksehraube M3 x 4
22,16 Anker

22,17 Sicherungsscheibe 2,3
22,18 Zugfeder 0,32 x 3,6 x 16 A4
22,19 Drehfeder

22,20 Hebel

22,21 Zylinderkewbgtift 2 x 10
22,22 Bolzen

22,23 Aechse

22,24 Knebelkerbakift 1,5 x 16
22.25 Gleitlager :
22.26 Federring 3

22,27 Zylindersehraube 42,5 x 6
22.28. Schaltwelle

22,29 Gleitscheibe

22,30 Ring

22,31 Halskerbstift B3 x 8
22,32 Halskerbstift B3 x 8
22.33 litnehmer ‘

22,34 Hebel

22,35 Flansch

22,36 Winkel

22.37 Zugnmagnet

22.38 Senkschraube M2,5 x 5
22,39 Scheibe

22.40 Beilagescheibe aus PTFE=~Folie
22.41 Gleitlager

22,42 Gleitlager

22.43 Zsharad

22.44 Scheibe 6,4

22.45 Druockfeder C1,6 x 14 x 9,5
22,46 Scheibe

22.47 VWelle

22,48 Scheibe

22.49 TFederring 2,5

22,50 Zylinderschraube NM2,5 x 5
22.51 Biegeteil

22,52 Zunge

22.53 Bauteil

22.54 Gleitlager

22,55 Bolzen

(805 390.4)
(805 657.0)

{P2PE~Scheibe)
(Buehse, kpl.)

(Klinke, kpl.)

(bmker, genietss)

(Babal, kplo)

(Meeh. Bautedld, (Hithiee))
(805 655.4)

(805 464.0)
(Schaltwelle, kpl.)
(KU-Scheibe)

(FPlenseh, kpl.)
(Winkel, kpl.)
(549 187.1)

(PTFE-Soheibe)
(Mech. Bauteil, (Hillse))
(Mech. Bauteil, (Hillse))

(805 653.8)
(Winkel)

(Hebel)
(Mech. Bauteil, (Hiilse))
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23.1 23.2 23.3

23.8 23.7 23.6 23.5 23.4
Bild 23 FEingangsbaustein
23,1 Passung
23,2 Schelle
23.3 AnschluBkabel (Kabel, kpl.) g
23.4 Stecker X1
2365 Durchfilhrung
23.6 Rohr
23,7 Schelle

23.8 Gewindekappe




- 81 —

24.1 24.3 24.4 24.6 24.7
24.2 24.1 24.5 24.1

2413 24.3 2412 242 24.11 24.10 24.9 24.8

Bild 24 ZEingangsbaustein (innerer Aufbau)

2447 Gumunirundring 36x3 (Lundring 36x3)

24,2 Schalenteil

24,3 Segment

24 .4 Kondensator (1

24,5 Bligel

24 .6 Lotstlutzpunkt (Isolierbuchse + Lotstift LS
PGL 0-41496

2407 Deckel

24.8 bingangsstufe

2469 Leiterplatte

24410 liessingplatte (Platte)

24 .11 Relais K1

24,12 Wandlexr B1

24.13

Scheibe
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Bild 25 MeBaechalitung Bild 26 Steuerschaltung 51

;
i

Bild 27 Steuerschaltung 52 Bild 28 Zéhler=Anzeige=lEinhelt
a) mit LEA VQB 76 b) mit LEA VQB 71
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Bild 29 Transverter 1 mit Platte, kpl. Bild 30 Transverter 41 mit Platte, kpl.
(Angioht auf Platte, kpl.)

Bild 31 Transverter 2 Bild 32 Schaltstufe
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W
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Hetzplat

Bild 33

Verbindungsplatte

34

Bild



35.12
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35.1 35.2 35.3 354 355 35.6

35.11 35.10 35,9 35.8 35.7

Bild 35 Auswertegerdt-Netzteil RDC III N

3541
35.2
3543
35.4
3545
3546
3547
3548
3549
35410
35411
35412

Haken
Halgschraube 16 :
Aluminium-GuBdeckel (Deckel, vollst.)

Gewindebolzen (Schraube)

Ridndelnutter

Buchse X2 (819 675.8)
NetzanschluBschnur (AnschluBkabel 521 08%.3)
Kabeltiille (521 121.4)
Stopfbuchsverschraubung

Schild (Platte, geklebt)

Alunminiuvm=GuBgehduse (Gehduse, montiert)
GummifuB (Mech. Bauteil (fuB) 819 T792.7)




!
o
()}
1

36.1 36.2

36.9 36.8 36.7 366 365 364 36.3

|

Bild 36 Auswertegerdt-Netzteil RDC III N
(Ansicht auf Chassis)

3641 Kondensatorbaustein A3 (521 097.8)

36,2 AnschluBdrihte zu Buchgse X2

36,3 Distanzrolle (Hiilse)

3664 Sicherungsblock

36,5 Chassis _ (Chassis, montiert)

36,6 Gleichrichterbaustein A1 521 0S8.6)

36.7 Gleichrichterbaustein A2 (521 099.4) ‘
36,8 Zylinderschraube H5x16 mit Pederring 5

36.9 Transformator (503 247.8)
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37.1 372 37.3 37.4 37.5 37.6

37.8 37.4 37.7

Bild 37 Chassis (RDC III W)

377 zylinderschraube M3x8 (805 495.4)

37.2 Zylinderschraube M3x12

3763 Zugentlastungsschelle

374 AnschluBdrdhte von Gleilchrichterbaustein A1 und A2

3765 Zylinderschraube l3x8 (805 495.4)
Federring 3 (805 655.4)
Scheibe 3,2

37.6 Zylinderschraube M4x8

377 AnschluBleiste X3 und X4 (Lotose)

378 Zylinderschraube §i3x3 (8C5 4585.4)
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Bild 38 Kondensatorbaustein (RDC IIL N)
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Pabelle 5

Zuordnung der Schaltstellung des Funkiionsschalters zu den Taktzeitpunkten in den Bildemn
40 bis 44

Taktzeitpunkt Schaltstellung

t <t O

t, 56 <ty (‘)oder@

ty S b < by, y N

tyo & <ty D oer
Tabelle 6

Zeitangaben zum Impulsschema

Taktzeitintervalle Zeitdifferenz

= iy 2 5 8 (& 1 min nach dem Einschalten des GerHtes)
t2 = t,] 450 £ G ms

t3 - tz 3 bis 20 ms

ts = 1, 4t 0,08 s

g - b, 450 £ 9 ms

g - t5 3 bieg 20 me

tg = t5 4,00 * 0,08 s

tg = by 450 t 9 ms

tyq = tg 4,00 t 0,08 8

t12 - t,m 3 bis 20 ms

tay = tqq 4,00 t 0,08 8

t'lB - 1;,14 3 bis 20 ms

t,].7 = 'b,]4 4,00 £ 0,08 s

t17 - t']6 450 £ 9 ms

t'18 - t,]7 3 bis 30 ms

t19 ~ g z ¢ 4,5 (1% 0,02) ms (z: ﬁzg:gigﬂ:?t bei Funktions-
t20 - t’l9 beliebig

to = 1t beliebig
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Bild 40 Schematische Darstellung der Signalverléufe wihrend der Funktionskontrolle
des Geridtes/MeBschalbung
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Bild 41 Schematische Darstellung der Signalverléufe wihrend der Funktionskontrolle
des Geridtes/Steuerschaltung 82
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Bild 42 Schematische Darstellung der Signalverléufe wihrend der Funktionskontrolle
des Gerdtes/Steuerschaltung S2 (Fortsetzung)
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Bild 43 Schematische Darstellung der Signalverldufe wihrend der Funktionskontrolle
des Gerates/Steuerschaltung S1
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Ansicht Bestiickungsseite B MESZSCHALTUNG 548 880.2

Position der Bauelemente
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Ansicht Bestiickungsseite B STEUERSCHALTUNG S1 548 8851

Position der Bauelemente
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Ansicht Bestiickungsseite

Position der Bauelemente

A

STEUERSCHALTUNG S2 548 890.7




m%m

Ansicht

stiickungsseite B  ZAHLER-ANZEIGE-EINHEIT 548 895.6

Position der Bauelemente
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Ansicht Bestickungsseite F TRANSVERTER i 548 905.7

Position der Bauelemente
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D TRANSVERTER 2 548 916.1

Ansicht

Position der Bauelemente




Ansicht Bestiickungsseite

auelemente

Position der

C

SCHALTSTUFE 548 920.0
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Ansicht Bestlickungsseite B VERBINDUNGSPLATTE 548 925.8

Position der Bauelemente
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Ansicht Bestiickungsseite

Position der Bauelemente C NETZPLATTE 548 930.5
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0 LEITERPLATTE , BEST. 521 095.3

0 LEITERPLATTE, BEST. 521 096.1 |

Ansicht Bestiickungsseite

Position der
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Schaltteilliste Crnemmduraima meraieit cxemu - List of Circuit Elements
~  MKD- ]
%ﬂﬁ? Sach=Nr. Benennung Standardbezeichnung Bemerkungen
Kp. MK D= ) ‘ ‘
0603H. & meraim: HaumeHnHoBaHnune (0603HaYeHNe TI0 HODME TIprvMeyaHus
Ttem  MKD- Designation Standard Specification Notes
CodemNOo

RDC III A, Baueinheiteniibersicht

BE 01 548 880.2 Leiterplatte - Mefschaltung

BE 02 548 88541 Leiterplatte Steuerschaltung S1

BE 03 548 890,17 Leiterplatte Steuerachaltung S2

BE 04 548 895.6 Leiterplatte Zthler<Anzeige~FEinheit

BE 05 548 901.6 Platte, komplett

BE 06 548 905,7 Leiterplatte Transverter 1

BE 07 548 916,1 Leiterplatte Transverter 2

BE 08 .548 920.0 Schaltatufe

BE 09 548 025.8 Verbindungsplatte

BE 10 548 930.5 Netzplatte

BE 11 548 934.6 Diode mit Kithlkorper

BE 12 548 960.2 Eingangsbaustein

BE 13 548 973,1 Leiterplatte Eingangsstufe

BE 14 548 979.7 Kabel, komplett

BE 15 = 549 029.2 Oberteil, komplett

BE 16 549 046.0 Platte, komplett

BE 17 549 173.4 Winkel, komplett

BE 18 549 502,.2 Klotz, komplett

BE 19 549 529,7 Platte, komplett

BE 20 549 531.1 Kabel, komplett

BE 01 Leiterplatte 548 880.,2, MeBschaltung

A 1 819 133.5 Schaltkreis B 109 CMT7~LWVZ

A 2 819 133.5 Schaltkreis . B 109 CMT7-LWVZ

A 3 bis

A 9 819 251.2 Transistor SMY 61 =~ TLB 10/76

c 1 819 284,2 MKC-Kondensator 1/20/15 = KEG=TLB 1/77

¢ 2 819 638.0 KT-Kondensator 4700/10/630 KVGOE-TLB 3/77

C 3 819 634.8 KT-Kondensator 1000/10/630  KWGOE~TLB 3/77

c 4 819 636.4 KT=-Kondensator 2200/10/630 KWGOE-TLB 3/77

¢ 5 819 633.1 KT=Kondensatoxr 220/10/630 KWGOE~TLB 3/77

C 6 819 632.3 KT=Kondensator 100/10/630 KWGOE=-TLB 3/77

c 7 819 632.3 KT=Kondensator 100/10/630 KWGOE~-TLB 3/77

¢ 8 819 284.2 MKC=Kondensator 1/20/15 KEG=TLB 1/77

¢ 9 819 261.7 MKC1=-Kondensator 106/5/100 KEG-TLB 2/77

C 10 819 638,0 KT-Kondenssgtor . 4700/10/630 KWGOE-TLB 3/77

C 11 819 634.8 KT=-Kondensator 1000/10/630 KWGUE=TLB 3/77

C 12 819 633.1 KT=Kondensator 220/10/630 KWGOE-TLB 3/77

C 13 819 634.8 KT-Kondensator 1000/10/630 KWGOE=TLB 3/77

R 1 819 360.1 Schichtwiderstand 560 kiz 250.311 LWVZ 548 854.6

R 2 819 346,.6 Schichtwiderstand 12 e 2 o 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 3 819 395,6 Schichtwiderstand 1,2 kit 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 4 819 395.6 Schichtwiderstand 1,2 kic 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 5 819 345.8 Schichtwiderstand 10 ki 2 % 250,207 'K 200

) LWVZ 548 854.6

R 6 819 435.4 Schichtwiderstand 10 & 2 % 250,207 1K 200
LWVZ 548 854.6

R 7 819 358.7 Schichtwiderstand 100 kic 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854,.6

R 8 819 435.4 Schichtwiderstand 10 & 2 %0 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 9 819 396.4 Schichtwiderstand 1,5 ke 2 3 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 10 819 358.7 Schichtwiderstand 100 ke 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 11 819 432.1 Schichtwiderstand 30 kis 2 % 250,207 TK 100
LWVZ 548 854.6

R 12 819 338.6 Schichtwiderstand 3,9 kic 2 % 250,207 . TK 200
LWVZ 548 854.6

R 13 819 641,.1 Schichtwiderstand, 10 ki 10 % 583 1012 EBD=S 5013

vertnderlich




- SL 2 =

EgZ? gﬁgher‘ Benennung Stendardbezeichnung Bgme;kungen
R 14 819 338.6 Schichtwiderstand 3,9 k& 2 % 250.207 TK 200
LWVZ 548 85
R 15 819 641.1 Schichtwiderstand, 10 k2 10 % 538.10ﬂ2 EBD=S 5013
verdnderlich . )
R 16 819 361.8 Schichiwiderstand 680 k& 2 % 50.311
LWVZ 548 854.
R 17 819 442.6 Schichtwiderstand 62 ki 2 % 250 207 TK 100
LWVZ 548 854.6
R 18 819 384.3 Schichtwiderstand 2,2 M 2 % 250,412
IWVZ 548 854.6
R 19 819 360,1. Schichtwiderstand 560 ki 2 % 250.311
LWVZ 548 854.6
R 20 819 360.,1 Schichtwiderstand 560 k@ 2 % 250,311
IWVZ 548 854.6
R 21 819 433.8 Schichtwiderstand 47 kQ 2 % 250,207 TK 100
LWVZ 548 854.6.
R 22 819 360,171 Schichtwiderstand 560 k& 2 % 2500311
IWVZ 548 854.6
R 23 819 361.8 Schichtwiderstand 680 k&t 2 % 250,311
. IWVZ 548 854,.6
R 24 816 384.3 Sehiehtwiderstand 2,2 MG 2 5% 2500412
» LWVZ 548 854,
R 25 819 346.6 Schiehtwiderstand 12 ks 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 26 819 358.7 Sohichtwidersiband 100 ke 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6
R 27 819 180.0 Sehiehtwiderstvend, 2,2 k2 10 % 583.,1012 EBD-S 5013
veréinderlich. .
R 28 819 345.8 Sehichtwiderstend 10 k@ . 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 29 819 396,4 Sehichtwiderstand 1,5 k& 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 30 819 338.,6 Schichtwiderstand 3,9 kK 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 31 819 342,5 Schichtwideratand 6,8 ki 2 % 250,207 TIK 200
LWVZ 548 854.6
& 32 819 338.6 Schichtwiderstand 3,9 ki: 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6
R 33 819 340,0 Schichtwiderstand 5,6 k¢ 2 % 250,207 1K 200
LWVZ 548 854.6
34 819 386.8 Schichtwiderstand 10 ¥ 10.% 25.311
LWVZ 548 854.6
v 1 819 247.3 Diode . SAY 17 TGL 25 184 724
vV 2 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4 :
v 3 819 265.8 Diode SZX 19/6,8 S TGL 200~-8142 Z3 K abgebogen
V 4 bis
v 14 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4
X 1 819 492.4 Steckerleiste 33 246 001 0003
BE 02 Leiterplatte 548 885,1, Steuerschaltung 571
A 1 819 103.8 Schaltkreis E 192 ¢ gelb LWVZ 548 862.6
c 1 819 252.0 MKM=-Kondensator 0 47/20/100 KEG-TLB 2/77
c 2 819 634.8 KT-Kondensator 1000/40/630
c 3 819 252.0 MK ~-Kondensator 0,47/20/100 KEG-TLB 2/77
C 4 816 638,0 KT-Kondensator 4700/10/630 KWGOE-TLB 3/77
c 5 81¢ 634.8 KT-Kondemsator 1000/10/630 KWGOE-TLB 3/77
C b6 81¢ 252,0 MKT1-Kondensator 0,47/20/100 KEG~TLB 2/77
c 7 81¢ 255.3 MKC-Kondensator 1 O/20/100-2~KEG-TLB 2/77
¢ 3 816 636,4 KT-Kondensator 2200/10/630 KWGOE~-TLB 3/77
c 9 816 636.,4 KT=-Kondensator 2200/10/630 KWGOE~TLB 3/77
R 1 81¢ 339.4 Schichtwiderstand 4,7 ki 2 % 250.207 TK 200
LWVZ 548 854 6
22 81¢ 3%4,8 Schichtwiderstand 1 kG 2 % 250 207 TK 200
LWWZ 548 854.
i3 819 338.6 Schichtwiderstand 3,9 ki 2 % 250,207 TIK 200
LWVZ 548 854.6
4 31¢ 3¢4.8 Schichtwiderstand 1 ke 2 % 290 207 TK 200
LWVZ 548 854 6
U 81¢ 342,5 Schichtwiderstand 6,8 kic 2 % 250.207 TK. 200
LWVZ 548 854.
26 81¢ 345.8 Schichtwiderstand 10 k& 2 % . 250,207 1TK 200
LWVZ 548 854.6
nov 819 350,5 Schichtwiderstand 22 k& 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854«6
R 3 81¢ 398.0 Schichtwiderstand 1,8 kiv 2 % 250.207 TK 200

iz, 548 8540




"”SLB“

MKD~

%gg?” Saoh=Nr. Benennung Standardbezeichnung Bemerkungen
R 9 81S 347.4 Schichtwiderstand 15 kQ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854,.6
R 10 819 342.5 Schichtwiderstand 6,8 ki 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 1M 819 340,0  Schichtwiderstand 5,6 kit 2 % 250,207 TK 200
. LWVZ 548 854,.6
R 12 819 360.,1 Schichtwiderstand 560 ke 2 % 250,311
LWVZ 548 854.6
R 13 819 344.1  Schichtwiderstand 8,2 k@ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 14 810 334.5 Schichtwiderstand 2,2 kQ 2 % 250,207 TK 200
LiVz 548 854.6
R 15 819 350.5 Schichtwiderstand 22 kic 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 16 819 394.8 Schichtwiderstand 1 ki 2% 250.207 TK 200
LWVZ 548 854,.6
R 17 819 451.4 Schichtwiderstand 300 ¢ 2% 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 18 819 394.8 Schichtwiderstand 1 ks 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R19 819 356.2 Sehichtwiderstand 68 kiv 2 % 250,207 'K 200
LWVZ 548 854.6
R 20 819 345.8 Sehichtwiderstand 10 k2 2 % 250.207 1TK 200
LWVZ 548 854.6
R 21 819 356,2 Schichiwiderstand 68 ki 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 22 819 345.8 Schichtwiderstand 10 k@ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854,.6
R 23 819 356.2 Schichtwiderstand 68 kiz 2 % 250,207 1K 200
: LWVZ 548 85446
R 24 819 345.8 Schiehtwiderstand 10 k¢ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 25 819 356.2 Schichtwiderstand 68 kit 2 % 250,207 'TK 200
LWVZ 548 854.6
R 26 819 345.8 Schichtwiderstand 10 Kié 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854,
R 27 819 346.6 Schichtwiderstand 12 ke 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 28 819 351.3 Schichtwiderstand 24 k2 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 29 819 351.3 Schichtwiderstand 24 kit 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 30 819 343.3 Schichtwiderstand T,5 kic 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 31 819 353.8 Schichtwiderstand 30 k& 2 w 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 32 819 344.1 Sehichtwiderstand 8,2 kil 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 33 819 358.7 Schichtwiderstand 100 ki 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 34 819 352.1 Schichtwiderstand 27 ke 2 % 250,207 'PK 200
LWZ 548 854.6
R 35 819 344.1 Schichtwiderstand 8,2 kit 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 354.6
R 36 819 358.7 Schichtwiderstand 100 kic 2 % 250,207 TK 200
: LWVZ 548 854,.6
R 37 819 346.6 Schichtwidexstand 12 kic 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 38 819 384.3 Sehichtwidergtand 2,2 Wi 2 % 250.412
LWVZ 548 854,06
R 39 819 384.3 Schichtwiderstand 2,2 M: 2 % 250.412
LWVZ 548 854.6
R 40 819 384.,3 Schichiwiderstand 2,2 M 2 % 250,412
LWVZ 548 854.6
R 41 819 384.3 Schichtwiderstand 2,2 Wi 2 5% 250,412
LWVZ 548 854.6
R 42 819 340,0 Sehichtwiderstand 5,6 ki 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 43 819 352.1 Schichtwiderstand 27 kie 2 % 250,207 42K 200
LWVZ 548 854.0
R 44 819 447.5 Schichtwiderstand 200 & 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 45 819 338.6 Schichtwiderstand 3,9 ki. 2 % 250,207 TK 200
] LWVz 548 854,6
R 46 819 395.6 Schichtwiderstand 1,2 ki 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 47 819 394.8 Schichtwiderstand 1 ki 2 % 250,207 1K 200

LWVZ 548 854.6
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R 48 819 388.4 Schichtwiderstand 470 Q 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6 -

R 49 819 356.2 Schichtwiderstand 68 kO 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6

R 50 819 338.6 Schiehtwiderstand 3,9 kQ 2 % 250,207 TK 200

: LWVZ 548 854.6

R 51 819 334.5 Schichtwiderstand 2,2 kQ 2 % 250,207  TK 200
LWVZ 548 854.6

R 52 819 180,0 Schichtwiderstand, 2,2 kQ 10 % 583,1012 EBD=-S 5013

verdnderbar

R 53 819 338.6  Schichtwiderstand 3,9 k-2 % 250,207 TK 200
LWVZ. 548 854.6

R 54 819 441.8 Schiehtwiderstand 47 Q 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 55 819 398.0 Schichtwiderstand 1,8 kQ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 56 819 338.6 Schichtwiderstand 3,9 kQ 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854,.6

R 57 819 389,2 Schichtwiderstand 560 & 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854,

R 58 819 447.5 Schichtwiderstand 200 & 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6

v 1 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4

v 2 817 720.8 Transistor BC 177 TLB

v 3 819 131.0 Transigtoxr SF 137 DMT - LWVZ

vV 4 819 131.0 Transistor SF 137 D47 - LWVZ

v 5 819 131.0 Transistor SF 137 DMT7 - LWVZ

vV 6 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 74

v o7 817 720.8 Transistor BC 177 TLB

vV 8 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 74

vV 9 819 262.5 Diode SZX 19/5,1 S TGL 200-8142 Z3 K abgebogen

vV 10 819 265.,8 Diode SZX 19/6,8 S TGL 200=-8142 Z3 K abgebogen

V11 819 262,5 Diode SZX 19/5,1 8 TGL 200-8142 23 K abgebogen

vV 12 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 74

V13 819 131.0 Transistor SF 137 DM7 = LWVZ

vV 14 819 131.,0 Transistor SF 137 DM7 -~ LWVZ

vV 15 819 131.0 Transistor SF 137 DM7 -~ LWVZ

vV 16 819 131.0 Transistor SF 137 DM7 - LWVZ

v 17 819 131,0 Transistor SF 137 DM7 - LWVZ

vV 18 819 267.4 Diode SZX 419/12 S TGL 200-8142 Z3 K abgebogen

vV 19 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 74

VvV 20 819 267.4 Diode SZX 19/12 S TGL 200-8142 Z3 K - abgebogen

vV 21 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 74

vV 22 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 74

vV 23 819 131,0 Transistor SF 137 DMT = LWVZ

vV 24 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 24

vV 25 819 131.0 Transistor SF 137 DM7 - LWVZ

V 26 817 719.3 Transistor KFY 18 G

v 27 817 720,8 Transistor BC 177 TLB

V 28 817 720.8 Transistor BC 177 TLB

V 29 819 131.0 Transistor SF 137 DM7 = LWVZ

vV 30 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4

vV 31 819 247.3 Diode SAY 17 PGL 25 184 24

X 1 819 492,4  Steckerleiste 33 246 001 0003

BE 03 Leiterplatte 548 890,.7, Steuerschaltung 52

c 1 819 634.8 KT-Kondensator 1000/10/630 KWGOE~-TLB 3/77

c 2 81% 636.4 KT-Kondensator 2200/10/630 KWGOE-TLB 3/77

c 3 819 636.4 KT-Kondensator 2200/10/630 KWGOE-TLB 3/77

C 4 819 636.4 KT=-Kondensator 2200/10/630 KWGOE-TLB 3/77

c 5 819 636.4 KT-Kondensator 2200/10/630 EKWGOE=-TLB 3/T7

C b 819 636.4 KT-Kondengator 2200/10/630 KWGOE-~TLB 3/77

c 7 819 636.4 KT-Kondensator 2200/10/630 KWGOE-TLB 3/77

Cc 8 819 636.4 KT-Kondensator 2200/10/630 KWGOE=TLB 3/77

¢ 9 819 253,7 MKTM-Kondensator 0,68/20/100 KEG-TLB 2/77

¢ 10 81% 252,0 MKT™-Kondensator 0,47/20/100 KEG=TLB 2/77

C 111 819 636.4 KT=-Kondengator 2200/10/630 KWGOE-TLB 3/77

Cc 12 819 635.6 KT=Kondensator 1500/10/630 KWGOE-TLB 3/77

R 1 819 394.8 Schichtwiderstand 1 kQ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 2 819 394.8 Schichtwiderstand 1kQ 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6

R 3 819 335.3 Schichtwiderstand 2,4 k@ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 4 819 338.6 Schichtwiderstand 3,9 ki2 2 % 250,207 TXK 200

LWVZ 548 854.

6
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R 5 819 335.3 Schichtwiderstand 2,4 kQ 2 % 250 207 TK 200
LWVZ 548 854.

R 6 819 335.3 Schichtwiderstand 2,4 kQ 2 % 250.207 TK 200
LiVZ 548 854,6

R 7 819 396.4 Sehichtwiderstand 1,5 kQ 2 % 250 207 TK 200
LWvz 548 85 ob

R 8 819 335.3 Schichtwiderstand 2,4 kQ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 9 819 346,06 Schichtwiderstand 12 k& 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 10 819 346.6 Schichtwiderstand 12 k@ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 1M 819 337.8 Schichtwiderstand 3,3 k& 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.

R 12 819 337.8 Schichtwiderstand M 2% 250.207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 13 bis

R 16 819 345.8 Schichtwiderstand 10 ke 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 17 819 358.7 Schichtwidergtand 100 kQ 2 % 250.207 TK 200
LWVZ 548 854,

R 18 819 358,.7 Schichtwiderstand 00 k@ 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6

R 19 819 396.4 Schichtwiderstand 5 kit 2 % 250,207 TK 200

: LWVZ 548 854,.6

R 20 819 396.4 Schichtwiderstand 1,5 k& 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 21 bis

R 24 819 345.8 Sehichtwiderstand 10 ke 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 25 819 358.7 Schichtwiderstand 100 k@ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 26 819 358.7 Schichtwiderstand 100 ki 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854. ‘

R 27 819 337.8 Schichtwiderstand 3,3 k& 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.

R 28 819 337.8 Schichtwiderstand ki 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854,

R 29 819 337.8 Schichtwidergtand 3 ke 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854,

R 30 819 342.5 Schichtwiderstand ki 2 % 250.207 TK 200
LWVZ 548 854,.6

R 31 bis ‘

R 34 819 345.8 Schichtwiderstand 10 ke 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6

R 35 819 358,7  Schichtwiderstand 100 k2 2 % 250.207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 36 819 358.7 Schichtwiderstand 100 k@ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 37 819 337.8 Schichtwiderstand 3,3 kQ 2 % 250,207 TK 200
LWVz 548 854,

R 38 819 337.8 Schichtwiderstand 3 k2 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.

R 39 819 342.5 Schichtwiderstand s8 ki¢ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 40 819 335.3 Schichtwiderstand 254 k& 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6

R M 819 345.8 Schichtwiderstand 10 kuw 2 % 2D0.207 TK 200
LWVZ 548 8“4.

R 42 819 340.0 Schichtwiderstand 5,6 kic 2 % 250 207 TK 200
LiVZ 548 854.6

R 43 819 358.7 Schichtwiderstand 100 kie 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6

R 44 819 358.7 Schichtwiderstand 100 k¢ 2 % 250.207 K 200
LWVZ 548 854.

R 45 819 355.4 Schichtwiderstand 56 k& 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 874 6

R 46 819 359.5 Schichtwiderstand 220 k& 2 % 250,311
IWVZ 548 854.6

R 47 819 345.8 Schichtwiderstand 10 k2 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.

R 48 819 345.8 Schichtwiderstand 10 kS 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6

R 49 819 3¢8,0 Schichtwiderstand 1,8 kQ 2 % 2;0 207 TK 200
LWVZ 548 854.

R 50 819 345.8 Schichtwiderstand 10 k¢ 2 % 250,207 TK 200

LWVZ 548 854.6




= 8L 6 =

%ggf“ gﬁB;era Benennung Standardbezeichnung Bemerkungen
51 819 352,71 Schichtwiderstand 27 kit 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854,.6
R 52 819 352.1 Schichtwiderstand 27 k& 2 % 250,207 TK 200
] IWVZ 548 854.6
53 81¢ 346,06 Schichtwiderstand 12 k& 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6
54 819 34GC,0 Schichtwiderstand 5,6 kiz 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
55 819 357.0 Schichitwiderstand 82 kiz 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.
56 819 3406,0 Schichtwiderstand 5,6 ki 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6
57 819 394.8 Schichtwidergtand: 1 ki 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
58 819 339.4 Schichtwiderstand 4,7 k¢ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
59 819 350.5 Schichtwiderstand 22 ki 2 % 250,207 TK 200
, LWVZ 548 854,.6
R 60 819 345.8 Schichtwiderstand 10 k@ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 61 819 358.7 Schichtwidexrstand 100 k2 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 62 819 337.8 Schichtwiderstand 3,3 kQ 2 % 250.207 TK 200
] IVVZ 548 854.6
R 63 819 337.8 Schichtwiderstand 3,3 kG 2 % 250.207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 64 819 338,6 . Schichtwiderstand 3,9 kit 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854,.6
R 65 819 338.6 Schichtwiderstand 3,9 kiz 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 66 819 337.8 Schichtwiderstand 3,3 kit 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6
vV o1 817 720.8 Transistor BC 177 TLB
v 2 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 74
v 3 817 720.8 Transistor BC 177 TLB
vV 4 819 131.0 Transistor SF 137 DM7=LWVZ
vV 5 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 724
vV 6 819 147.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 24
v T 819 131.0 Transistor SF 137 DMT-LWVZ
vV 8 819 131.0 Transistor SF 137 DM7-1LWVZ
vV ¢ 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 1184 74
vV 10 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4
V11 816 131.0 Transistor SF 127 DMT=-LWVZ
VvV 12 819 265,0 Diode s5zX 19/18 S TGL 200-8142 Z3 K abgebogen
V13 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4
v 14 819 131.0 Transistor SF 137 DM7-LWVZ
vV 15 819 247.3 Diode SAY 17 'TGL 25 184 74
V 16 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 74
v 27 819 131,0 Transistor SF 137 DMT7-LWVZ
vV 18 :
V 25 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4
V 26 817 720.8 Transistor BC 177 TLB
v 27 817 720.8 Transistor BC 177 TLB
V 28 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 74
V 29 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 74
V 30 bi
vV 32 810 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4
V3 817 720.,8 Transistor BC 177 TLB
V 34 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 74
vV 35 819 131.0 Transistor SF 137 DM7=-LWVZ
vV 36 817 720.8 Trangistor BC 177 TLB
v 37 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4
Vv 38 819 131.0 Transistor SF 137 DM7-LWVZ
v 36 819 227.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 74
vV 40 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 24
vV 41 81C 266,6  Diode SZX 19/11 S TGL 200-8142 Z3 K abgebogen
V 42 818 131.0 Transistor SF 137 DM7-LWVZ
V 43
V 45 319 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4
V 46 816 131.0 Transistor SF 137 DMT7-LWVZ
X 1 819 492.4  Steckerleiste 33 246 001 0003
BE 04 Leiterplatte 548 895.6, Zihler—Anzeige-Binheit
A 810 163,38  Schaltkreis E 192 C gelb LWVZ 548 862.6
A 2 819 103.8 Schaltkreis E 192 C gelb LWVZ 548 862,6
3 &19 103.8  Schaltkreis E 152 C gelb LWVZ 548 862.6
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bez, Sach=Nr, Benennung Standardbezeichnung Bemerkungen
A 4 bis
A 6 819 102,71  Schaltkreis E 147 C gelb IWVZ 548 862.6
A 7 bis
A 10 821 345.5 Lichtemitteranzeige VQB 76
c 1 819 636.4 KT=-Kondensgator 2200/10/630 KWGOE~TLB 3/77
R 1 819 392.3 Schichtwiderstand 750 & 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6
R 2 819 344.1 Schichtwiderstand 8,2 kQ 2 % 250,207 TK 200
. LWVZ 548 854.6
R 3 819 397.2 Schichtwiderstand 1,6 k@ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 354.6
R 4 819 390.7 Schichtwidexrstand 620 @ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 5 819 337.8 Schichtwiderstand 3,3 k2 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 6 819 387.6 Schichtwiderstand 410 @ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 7 819 387.6 Schichtwiderstand 410 @ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 8 819 448.3 Schichtwiderstand 210 @ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 9 819 453.0 Schichtwiderstand 360 @ 2 % 250,207 TK 200
IWVZ 548 854.6
R 10 819 387.6 Schichtwiderstand 410 & 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R M 819 387.6 Schichtwiderstand 410 @ 2 % 250,207 TK 200
. LWVZ 548 854.6
R 12 819 389.2 Schichtwiderstand 560 & 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 13 bis :
R 33 819 387.6 Schichtwiderstand 410 Q@ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
vV 1 819 131.,0 Transistor SF 137 DM7=LWVZ
Vv 2 817 T720.8 Transistor BC 177 TLB
v 3 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4
vV 4 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4
X 1 819 492.4  Steckerleiste 33 246 001 0003
BE 05 Platte, komplett, 548 901.6
v 1 819 535.5 Transistor KU 612 G
VvV 2 819 534.7 Transistor KUY 12 G
BE 06 Leiterplatte 548 905,7, Transverter 4
c 1 821 037.2 MKT-Kondensator 33/20/100 KEG-TLB 2/77
8 % .y 821 037.2 MKT™-=-Kondensator 3,3/20/100 KEG=TLB 2/77
is
C 14 820 775.4  T-Kondensator 100/25 KOBV 390 T01 TLB 1/41/78
R 1 819 447.5 Schichtwiderstand 200 @ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 2 819 440.1 Schichtwiderstand 36 @ 2% 250,207 TK 200
LWvz 548 854,.6
R 3 548 904.0 Widerstand
R 4 819 334.5 Schichtwiderstand 2,2 k¢ 2 % 250 207 TK 200
LWVZ 548 854,6
R 5 819 334.5 Schichiwiderstand 2,2 ki 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854,.6
R 6 819 454.7 Schichtwiderstand 390 & 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 7 819 393.1 Schichtwiderstand 820 & 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 8 548 9241 Widerstand
R ¢ 81 388.4 Schichtwiderstand 470 & 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854,.6
R 10 819 364.,2  Schichtwiderstand 0,68 & 2 % 250,207 K 100
. LWVZ 548 854.6
RM Schi.chtwiderstand 2,4 ¢ oder 0,68 & oder 0,33 &  oder Drahi-
2 % 250,412 TK 100 briicke
LWVZ 548 854,06 Abgleichwert
R 12 819 364,2 Schichtwiderstand 0,68 Q 2% 250 412 TK 100
LWVZ 548 854,6
R 13 Schichtwiderstand 0,33 & oder 2,4 oder Draht-
2 % 250,412 TK 100 briicke,
LWVZ 548 854.6 Abgleichwert
T 1 548 S11.2 Trangformator, komplett
V 1 bis
vV 4 819 140,7 Gleichrichterdiode SY 335/2=-K TLB 100/77
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%gif gggszra Benennung Standardbezeichnung Bemerkungen
Vv 5 817 720.,8 Transgistor BC 177 TLB
X 1 819 492.4 Steckerleiste 33 246 001 0003
X 2 819 488.5 Buchsenleiste 33 246 001 0006
BE 07 Leiterplatte 548 916.,1, Transverter 2
1 819 638,0 - KT=Kondensator 4700/10/630 KWGOE-TLB 3/77
2 819 255.3 MKC=Kondensator 1,0/20/100-2-KBEG~TLB 2/77
3 819 252,0° MKTM-Kondensator O, 47/20/100 KEG=TLB 2/77
4 819 637.2 KT=Kondensator 4700/5/630 KWGOE-TLB 3/77
1 815 431.3 Schichtwiderstend ' 3,6 2% 250 207 TK 100
. . 3 - LWV 548 8546
2 819 430.5 Schichtwidergtand 3,3 kR 2% 250.207 TK 100
8 ’ LWVZ 548 854.
3 819 180.,0 Schichtwiderstand, 2,2 ko 10 % 583.4042 EBD-S 5013
~ vertinderbar :
4 819 447.5 Schichtwiderstand 2000 2% 250.207 K 200
LWVZ 548 854.6
5 819 395.6 Schichtwidergtand 1,2 kQ 2 % 250.207 TK 200
LWVZ 548:854.6
6 819 441.8 ~Schichtwiderstand 47 Q 2 250 207 TK 200
IWVZ 548 854.
T 819 374.7 Schichtwiderstand 2 % 250 518 LWVZ 548 854.6
8 819 347.4 Schichtwiderstand q5 ke 2% 250 207 TK 200
) LWVZ. 548 854
9 819 369.1 Schichtwiderstand 300 Q2 2 % 250,732 LWVZ 548 854. 6
10 819 454.7 Schichtwiderstand 390°Q 2 % 250,207 TK 200
. LWVZ 548 B54.6
11 819 374.7 Schichtwiderstand 1,5 kQ 2 % 250.518 LWVZ 548 854.6
12 819 642.8 Schiohtwiderstand, 47 k@ 10 % 583.,1012 EB%gS 5013
verdnderbar -
13 819 394.8 Schichtwiderstand 1 kR 2:m 250.207 TK 200
» LWVZ 548/854,6
14 819 388.4 Schichtwiderstand 470 @ 2 % 250 207 TK 200
LWVZ 548 854.6
15 819 3755 Schlchtwiderstand- 2,7 k& 2 % 2500 412 LWVZ 548 854.6
16 819 351.3 Schlchtwlderstand 24 kQ 2 % 250 207 TK 2
C LWVZ 548 854.6
17 819 339.4 Schlchmw1derstand 4,7 k2 2 % 250,207 TK/200
LWVZ 548 854.6 K
18 819 352.1 Schlch$W1derqﬁand ki 2% 250,207 Tg 200
i RN IWVZ 548 85446 ‘ ,
19 819 393.1 Schichtwiderstand 0 2 % 250,207 TK 200
Bl IWVZ. 548 8546
20 816 447.5 Schichtwidergtand 00 R -2 % 250,207 TK 200 ,
R LWVZ 548 854.6 ;
21 819 392.3 Schichtwiders tand 0§ 2 % . 250,207 . TK 200
RO e IWVZ 548 854,.6
22 819 395.6 Schichtwiderstand 1,2,1:;2_\2% 250.207 TK 200
‘ Lot LwWVZ 548
23 819 337.8 Schichtwidergstand 3,3 ki % 250 207 TK 200
ST 'LWVZ 548 854.6
24 819 352,.1 Schichtwiderstand 27 kQ % 250 207 TK 200
‘ ‘ LWVZ2 548
R 25 819 441.8 Schichtwiderstand 47 Q % 250.207 TK 200
LWVZ 548 854,
v 1 819 2473 Diode ; SAY 17 7TGL 25 184 Z4
vV 2 817 720.8 Trangistor BC 177 TLB
v 3 819 265.8 Diode SZX 19/6,8 S PGL 200-8142 23 K abgebogen
% 4 b 816 131.0 Transistor SE 137 DM7—LWVZ
5 bis
v 8 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 24
v 9 816 131,0 Transistor ST 137 DM7T-~LWVZ
vV 10 819 247,32 Diode SAY 17 TGL 25 184 24
v U 819 131,.0 Transistor SF 137 DMT=-LWVZ
V12 819 263.,3 Diode 82X 19/5,6 8 TGL 200-8242 73 K abgebogen
V13 819 131.0 Pransistor SE 137 DM7-LWVZ
V 14 819 247.3 Diode SAY 17 IGL 25 184 Z4
V 15 819 265.8 Diode SZX 19/6,8 S TGL 200~-8142 Z3 K abgebogen
V16 815 131.0 Transistor SP 137 DMV-LWVZ
vV 17 819 247.3 Diode SAY 17 “IGL 25 184 24
V18 817 720.8 Transistor BC 177 TLB
Vv 1g 817 720.8 Transistox BC 177 TLB
vV 20 819 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4
vV 21 819 131.0 Transistor SP 137 DM7=LWVZ
V 22 819 247.3 Diode SAY 17 2GL 25 184 24
Vv 23 819 131.0 Qransistor SF 137 DM7-LWVZ
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V 24 819 434 0 Transistor SF 137 DM7-=-LWVZ
V 25 819 263,3 Diode SZX 19/5,6 5 TGL 200-8142 73 K abgebogen
vV 26 8 9 1 2.7 Transistor SF 128 DMT7-LWVZ
X 1 819 493.2 Steckerleiste 33 246 001 0005
BE 08 Schaltstufe 548 020,0
R 1 819 352.1 Schichtwiderstand 27 k@ 2 % 250 207 TK 200
IWVZ 548 854.6
R 3 819 355.4 Schichtwiderstand 56 k& 2 % 250,207 - TK 200
LWVZ 548 854.6
R 4 821 036.4 Sehichtwiderstand 68 Q 2 % 250,518 LWVZ 548 854,.6
R 5 819 394.8 Schichtwiderstand 1 ke 2 % 250,207 1IWVZ 548 854.6
R 7 819 352.1 Schichtwiderstand 27 kQ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 8 819 345.8 Schichtwiderstand 10 k@ 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 9 819 355.4 Schichtwiderstand 56 ki 2 % 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6 )
R 10 821 550.4 Schichtwiderstand 43 Q 2 % 250.518 LWVZ 548 854.6
R 1M 819 394.,8 Schichtwiderstand 1k 2% 250,207 TK 200
LWVZ 548 854.6
R 12 819 362,6 Schichtwiderstand 0,33 & 2 % 250,412 TK 100
: LWVZ 548 854,6
R 13 819 364.2 Schichtwiderstand 0,68 © 2 % 250,412 TK 100
IWVZ 548 854.6
R 14 Schichtwiderstand 0,33 & 2 % 250,412 TK 100 Abgleich~
LWVZ 548 85446 bauelement
Verbindung MKD=-S 5015 fiir Abgleich
R 14
v o1 819 270.,5 Diode S2X 19/12 S TGL 200-8142 23 K
vV 2 817 720.8 Transistox BC 177 TLB
Vv 3 819 132.7 Trangistor SF 128 DM7-LWVZ
vV 4 819 535.5 Transistor KU 612 G
V 6 815 140,7 Gleichrichterdiode SY 335/2=K TLB 100/77
v 7 819 270.5 Diode SZX 19/12 S TGL 8142 23 K
vV 8 817 720.8 Trangistor BC 177 TLB
v 9 819 132.,7 Trangistor SF 128 DMT7-LWVZ
VvV 10 548 923.,3 Transistor
BE 09  Verbindungsplatte 548 925.8
L is
L 7 819 527.5 Durchfithrungsfilter 3481 .4=9117.81 nach 3480,02
TL
R 1 819 453,0 Schichtwiderstand 360 @ 2 % 250,207 1TK 200
. LWVZ 548 854.6
X 1 b 819 270,.5 Diode SZX 19/12 S TGL 200-8142 Z3 K
is
X 5 819 488.5 Buchsenleiste 33 246 001 0006
BE 10  HNetazplatte 548 930,5
c 1 821 038,0 MKT~Kondensator 10/20/100 KEG-TLB 2/77
c 2 821 038,0 MKT=Kondensator 10/20/100 KEG-TLB 2/77
L 1 548 935, 4 Droasel
R 1 821 035.6 Schichtwiderstand 28 2% 250,412 1LWVZ 548 854.6
BE 11 Diode mit Kihlkorper 548 934,6
v 1 819 141,.5 Gleichrichterdiode SY 170/1 TLB 100/77
BE 12  EBingangsbaustein 548 960,2
B 1 819 525,0 Bauvelement PS 300 RB=S 536/03
BE 13 Eingangsstufe 548 973.1
A 1 819 251.2 Transistor SMY 61 -~ TLB 10/76
¢ 1 819 031.8 KS=-Kondensator 100/5/1000 KWGOE TLB 4/77
K 1 819 505,.8 Relais RGA 20/1-5/115/07




- SL 10 -

%ggf' gﬁ%;eNr. Benennung Standardbezeichnung Bemerkungen
R 1 819 386.8 Schichtwiderstand 10 M2 10 % 25.311
LWVZ 548 854.6
819 358.7 Schichtwiderstand 100 kR 2 % 250,207 TK 200
" LWVZ 548 854.6
v o1 81% 247.3 Diode SAY 17 TGL 25 184 Z4
BE 14 Kabel, komplett, 548 979.7
X 1 819 495.7 Steckerleiste 33 246 001 0001
BE 15 Oberteil, komplett, 549 029.2
¢ 1 819 634.8 KT-Kondensator 1000/10/630 KWGOE-TLB 3/77
c 2 816 634.8 KT=-Kondensator 1000/10/630 KWGOE-TLB 3/77
P o1 819 250.4 G=Schmelzeinsatz 24 402.31/1 T 2,5 A
BE 16  Platte, komplett, 549 046.0
L 1 819 527.5 Durchfithrungsfilter 3481 .4=9117 .81 nach 3480,02
L
L 2 819 527.5  Durchfiihrungsfilter 3481 04=9117.81 nach 3480,02
: TL

BE 17 Winkel, komplett, 549 173.4
Y 1 549 188.8 Magnet
BE 18 Klotz, komplett, 549 502.2
K 1 549 508.8 Schutzrohrkontakt,

komplett
K 2 549 508,.8 Schutzrohrkontak?t,

komplett
K 3 549 508,8 Schutzrohrkontakt,

komplett
L 1 813 874.0 UKW=-Drossel B 0,25 TGL 9814
L 2 813 874,0 UKW=Drossel B 0,25 TGL 9814
X 1 819 495,7 Steckerleiste 33 246 001 0001
BE 19  Platte, komplett, 549 529.7
X 1 819 491.6 Buchsenleiste 33 246 001 0002
X 2 819 491.6. Buchsenleiste 33 246 001 0002
BE 20 Kabel, komplett, 549 531.1
X 1 819 674.1 Stecker STKO Kenn-Nr. 8821.7/2




- SL 1 -

%gﬁf" gﬁ?ﬁ-ﬂre Benennuang Standardbezeichnung Bemexlkungen
BE 01 521 085.7 Geh#use, montiexrt
B o2 581 092.0 Chessis, montlexrt
BE 03 - 529 095 3 Lelterplatite, beatlisk: Kondenastorbaustein
BE 04 521 096.,1 Leiterplatte, besttiokt Kondensatorbausitein
BE 05 521 098.6 Gleiehrichterbeustein
BE 06 521 099.4 Gleiohrichterbaustein
BE 01 __ Gehliuge, montiert 521 085,17
P 1 819 248.1 Sicherung G=SCHMELZEINSATZ 24 402.23/1
T400 mA LIWVZ 521 131.0
B2 819 248.1 Sicherung G=SCHUMELZETHSATZ 24 402.23/1
T400 mA LWVZ 521 131.0
X 1 819 612.2 Kupgéungsgteeker C=TGL 6972
X 2 819 675.8 Buehse STECKDOSE STKP KENN=NR.
8820,101.3 LWVZ 521 093.7
BE 02 Chasaig, montiert 5281 092,0
T o1 503 247.8 TPransfommator ‘
X 3 810 173.7 LBtlse 140B~F80 0-41496
X 4 810 173.7 1hBtUse 1AGB=26L 0~41496
0, hesbiiekt 521 095
c 819 036.7 Kondensator ELY?=~KONDENSATOR
1000/40/8 EOBV 329 062
LB 2/7/77
BE 04 Leiterplatte, bestilelt 521 096,1, Kondensstorbsusiein
C 5 bis
¢ 8 819 036.7 Kondensator ELYT-KONDENSAZOR
1000/40IS KOBV 329 062
LB 2/7/77 ‘
1 820 842.5 Widerstand DRAHTWIDERSTAND 1 k2 5 %
22,616 LWVZ 548 855.4
820 842.5 Widexrstand DRAHTWIDERSTAND 1 kQ 5 %
22,616 LWVZ 548 855.4
BE 05
Vv 1 819 141.5 Diode GIBICHRICHTERDIODE SY 170/1
) LB 100/77
¥y 2 819 141.5 Diode GLEICHRICHPERDIODE SY 170/1

819 142.3
819 142.3

Diode

Diode

TLB 100/77

GLEICHRICHTERDIODE SY 171/
TLB 100/77
GLEICHRICHTERDIODE SY 171/1
TLB 100/77
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